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(57) 1 Вібраційний висіваючий апарат, що містить
бункер зі щілеподібним вікном для насіння, датчик
швидкості, електрично зв'язаний з опорним коле-
сом сівалки, і блок керування, насіннєпроводи,
який відрізняється тим, що з метою підвищення
точності висіву насіння і спрощення конструкції
висіваючого апарата транспортування зерен і ре-
гулювання норм висіву насіння різної крупності
проводиться впливом на них вібрації, одержаної
накладенням на магнітне поле барабана, що
обертається, магнітного поля двополюсної ПІДВІСКИ

магнітної системи, з'єднаної з вібролотком, охоп-
люючої барабан з двох протилежних сторін з
повітряним зазором, величина якого визначається
амплітудою коливань лотка і регулюється зміною
степеня ВІЛЬНОСТІ пружних пластин кріплення лот-
ка до рами сівалки
2 Вібраційний висіваючий апарат за п 1, який від-
різняється тим, що магнітна система, що оберта-
ється, барабана створена парною КІЛЬКІСТЮ магні-
тів одноіменної полярності, а двополюсна підвісна
магнітна система одержана двома магнітами різ-
ноіменної полярності
3 Вібраційний висіваючий апарат за п 1, який від-
різняється тим, що керування висівом насіння
проводять мікропроцесорним блоком керування за
допомогою давачів швидкості руху сівалки і елект-
родвигуна барабана
4 Вібраційний висіваючий апарат за п 1, який від-
різняється тим, що амплітуда і частота коливань
вібролотка визначається КІЛЬКІСТЮ магнітів в магні-
тних системах, довжиною пружних пластин ПІДВІС-
КИ І величиною повітряного зазору

Винахід відноситься до сільськогосподарсько-
го машинобудування, а саме, до вібраційних висі-
ваючих апаратів, які можуть бути використані для
висіву сипучого матеріалу, ядохімікатів і висіву
насіння сільськогосподарських культур

Відомий вібраційний висіваючий апарат сівал-
ки (АС №997626, А17/00, 23 02 83 Бюл №7) вмі-
щуючий розміщену на опірних колесах раму, на
якій встановлені поперек руху трубчаті штанги з
висівними отворами і встановленими в них заслін-
ками і механізмом віброприводу штанг виконаний
в вигляді гідроциліндру, робочі порожнини якого
з'єднані з золотниковим розподілювачем, при чому
золотник розподілювача кінематично зв'язаний з
опірними колесами сівалки за допомогою кулач-
кового чи кривошипно-шатунного механізму

Недоліком такого висіваючого апарату явля-
ється нерівномірний висів насіння при ЗМІНІ ШВИД-
КОСТІ руху сівалки і ненадійність в роботі

Для підвищення надійності висіваючого апара-

ту була запропонована конструкція вібраційного
висіваючого апарату (АС №1371562, SU
А01С7/00.7/16, 07 02 88 Бюл №5), вміщаючого
бункер з розташованими поперек руху рівновели-
кими трубчатими штангами з висівними отворами
зв'язаними між собою механізмом їх віброприводу
у взаємнопротилежних направляючих в попере-
чно-поздовжній площині і встановлені в жорстко
закріплених з ними циліндрах, при чому осі симет-
рії штанг розташовані під вуглом до осей симетрії
циліндрів, а останні розміщені горизонтально в
поперечно - вертикальній площині в закріплених
на рамі сівалки роликах

Недоліком такого висіваючого апарату явля-
ється нестійкість висіву насіння із-за нерівномірно-
го розподілення їх по січенню штанг і нерівномір-
ність висіву із-за пробуксовки колес сівалки

Найбільш близькою по технічному рішенню
являється висіваюча система (А С №2056716, RU
А01С7/04, 27 03 96 Бюл №9), прийнята за прото-
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тип Висіваюча система складається з бункера з
щілевидним вікном для насіння і дозатора, який
вміщує затвор, виконаний в вигляді консольно за-
кріпленої пружини управляємої електромагнітом,
вільний кінець якого розташований над колектор-
ною пластиною, встановленою в нижній частині
щілевого вікна бункера Між затвором і електрома-
гнітом вставлені криволінійні навляючі відхилення
затвора виконані із пружного матеріалу, величина і
форма кривизни яких регулюються упорними гвин-
тами Колекторна пластина має декілька стоків в
вигляді каліброваних вікон в тонкій пластині, фор-
ма, розмір і число яких залежить від насіння і діа-
пазону висіву Обмотки електромагніту підключені
до виходу програмно-підсилюючого блоку, викона-
ного в вигляді таймера в комбінації з дискретним
підсилювачем потужності і служачого для розши-
рення до заданої величини запускаючого імпульсу
задатчика швидкості, зв'язаного э опірним колесом
сівалки Висіваюча система постачена датчиком
контролю роботи затвора, який зв'язаний з про-
грамно - підсилюючим блоком через блок форму-
вання імпульсів і ключовий підсилювач Ключовий
підсилювач має вихід на контрольно-сигнальний
блок, постачений звуковою і світовою сигналізаці-
єю До нижньої частини дозатора примикають на-
сіннєпроводи

Недоліком даної висіваючої системи являєть-
ся складність виготовлення і регулювання, немож-
ливість точного висіву при наявності різного по
крупності насіння висіваємої культури

Ціль винаходу - розробка конструкції висіваю-
чого апарату, яка простіша в виготовленні, обслу-
говувані і експлуатації і підвищення точності висі-
ву

Вказана ціль досягається тим, що переміщен-
ня зерен в висіваючому апараті проходить під
впливом вібрації, одержаної при накладенні магні-
тного поля, що обертається, на стаціонарне, а
управління швидкістю переміщення проводиться
за рахунок зміни частоти вібрації, вугла нахилу
вібролотка і степені ВІЛЬНОСТІ упругих пластин крі-
плення лотка

Сущність винаходу заключається в слідуючо-
му

Вібраційний висіваючий апарат (Фіг1) вміщує
бункер 1 зі щілевидним горизонтальним вікном,
розмір якого регулюється задвижкою 2, вібролоток
З із немагнітного матеріалу з направляючими, за-
беспечуючими зигзагоподібний рух зерен, закріп-
лених на пружних пластинах 4 на рамі сівалки 5,
розташовані під вібролотком обертаючуюся магні-
тну систему, що складається, з барабану 6 із не-
магнітного матеріалу з двома встроєними в нього
діаметрально - протилежними магнітами 7,
з'єднаного з електродвигуном постійного струму 8
(Фіг 2), закріпленому на рамі сівалки 3 двох сто-
рін барабан охоплює підвісна двохполюсна магні-
тна система 10 жорстко з'єднана з вібролотком З,
між полюсами магнітів 7 барабана 6 і полюсами
магнітів 9 підвісної магнітної системи 10 є повітря-
ний зазор, величина якого визначається ампліту-
дою коливань лотка і регулюється зміною степені
ВІЛЬНОСТІ упругих пластин 4 До нижньої частини
лотка 3 примикає насіннєпровід 11

Електродвигун електрично зв'язаний (ФігЗ) з

датчиком швидкості руху сівалки 12, встановленим
на и опірному колесі 13 Є, також, датчик частоти
обертів електродвигуна 14 (Фіг 2) з допомогою
якого можна налагодити апарат на потрібну норму
висіву Управління роботою висіваючого апарату і
настройка на потрійну норму висіву насіння про-
водиться мікропроцесорним блоком управління
(МБУ) 15 Електрична блок-схема управління
(ФігЗ) складається із консолі (клавіатура, індика-
тор і звуковий сигналізатор) 16, електродвигуна 8,
МБУ 15, кабеля електроприводу 17, кабеля консо-
лі 18, кабеля датчика швидкості сівалки 19, датчи-
ка швидкості сівалки 12 Живлення МБУ здійсню-
ється від електрообладнання трактора через
кабель 20 напругою 12В

Вібраційний висіваючий апарат працює сліду-
ючим чином

Перед початком роботи, в ВІДПОВІДНОСТІ З роз-
рахунковою швидкістю руху агрегату і потрібною
нормою висіву насіння, встановлюють передаточ-
не відношення і розмір щілевидного отвору на базі
програми одержаної по результатам стендових
досліджень висіваючого апарату сівалки на дано-
му матеріалі На клавіатурі консолі 16, яка дозво-
ляє вводити параметри і переключати режими
роботи МБУ 15 встановлюється необхідне переда-
точне відношення, індицюєме на індикаторі консо-
лі 16

По команді, поступаючий від опорного колеса
сівалки 13, змінний сигнал датчика швидкості руху
12 поступає на запускаючий вхід МБУ 15 Перша
зміна стану сигналу датчика 12 запускає електро-
двигун 8 (подається управляючий імпульс на
струмовий ключ), вмикається індикація робочого
режиму і подається звуковий сигнал з консолі 16
Далі змінний сигнал від датчика 12 передається по
кабелю 19 до МБУ МБУ спостерігає за сигналом
датчика 12, розраховуючи швидкість сівалки, і в
ВІДПОВІДНОСТІ, з введеним передаточним відно-
шенням, вираховує швидкість обертання валу
електродвигуна 8 По одержаному значенню виро-
бляються управляючі імпульси для електродвигу-
на і, в залежності від їх частоти, змінюється швид-
кість обертання електродвигуна, що дозволяє
проводити плавне регулювання обертів електро-
двигуна 8, а, ВІДПОВІДНО, частоти вібрації в широ-
кому діапазоні

При дії магнітного поля на вібролоток, остан-
ній здійснює горизонтальний коливний рух Коли-
вання лотка проходять в той момент, коли полюси
магнітів 9 підвісної магнітної системи розташову-
ються на одній горизонтальній осі Під дією вібра-
ційних сил зерна приходять в стан течіння, розта-
шовуються в один шар і, рухаючись по лотку З
попадають в насіннєпровід 11 При цьому зерна
різних розмірів одної культури, рухаються полотку
з однаковою швидкістю Лоток здійснює коливання
з амплітудою (А=0,15-0,5мм) і частотою (п=450-
2000 коливань в хвилину) При цих коливаннях
вертикальна сила, що дає прискорення перевищує
величину прискорення вільного падіння зерен,
внаслідок чого зерна відриваються від вібролотка і
їх рух проходить в вигляді безперервно слідуючих
один за другим мікропольотів В випадку зміни
сигналу з датчика 12, вихідного за граничні пара-
метри, чи обриві кабеля, сів зупиняється і вида-
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ється візуальний і звуковий сигнал з консолі Про-
ходить скидання режиму сіяння і МБУ блокується
В цьому випадку параметри передаточного відно-
шення для продовження роботи необхідно ввести
знову Для облегчения експлуатації і усунення не-

поладок передбачений режим тестування облад-
нання в якому можна контролювати роботу датчи-
ка 12, звукового сигналізатора і електродвигуна 8
Останній використовується для наладки висіваю-
чого апарату на задану норму висіву
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