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(57) Дозатор безперервної дії, який містить фор-
муючу воронку, ваговий транспортер з електро-
приводом, вантажоприймальний пристрій, датчик
швидкості транспортерної стрічки, електронний
блок, який відрізняється тим, що вантажоприй-

мальний пристрій виконаний у вигляді горизон-
тально розміщеної під верхнею гілкою транспор-
терної стрічки, рами з вантажоприймальними
роликами, які контактують з транспортерною
стрічкою, при цьому один бік рами шарнірно
закріплений на нерухомій опорі, а другий шарнірно
зв'язаний з виконаною у вигляді вилки вертикаль-
ною тягою, шарнірно зв'язаною з нижньою части-
ною силовимірювального тензодатчика розтяган-
ня, верхня частина якого зв'язана з вертикальною
тягою, закріпленою за допомогою шарніра до не-
рухомої опори

Винахід відноситься до ваговимірювальної
техніки і може бути використаний у дозаторах без-
перервної дії для автоматичного вагового дозу-
вання добре сипких, дрібнозернистих та дрібноку-
скових матеріалів у технологічних ланцюгах
підприємств хімічної, цементної промисловості,
агропромислового комплекса

ВІДОМІ дозатори безперервної дії, які містять
формуючу воронку, ваговий транспортер з елект-
родвигуном, вантажоприймальний пристрій, дат-
чик швидкості, електронний блок (див наприклад,
дозатори безперервної дії моделі 4243ДН, вик 2,
які виробляє ВАТ "Точмаш", м Одеса - прототип,
креслення надасться)

Недоліком такого дозатора є зниження точно-
сті дозування за рахунок того, що вбудований під
стрічку транспортера силовимірювальний тензо-
датчик стиснення під впливом динамічних наван-
тажень відчуває шкідливий вплив тангенційних
складових зусилля, яке сприймається, що знижує
точність вимірювання Крім того, розташування
тензодатчика під стрічкою транспортера обумов-
лює незручність монтажу та ремонту

Метою даного винаходу є підвищення точності
вимірювання маси матеріала, що дозується, а та-
кож зручність монтажу та експлуатації дозатора

До основи винаходу поставлено завдання
створення високоточного дозатора безперервної
дії зручного у монтажі, під час експлуатації та ре-
монта

Поставлене завдання вирішується тим, що у

дозаторі безперервної дії, який містить формуючу
воронку, ваговий транспортер з електроприводом,
вантажоприймальний пристрій, датчик швидкості
транспортерної стрічки, електронний блок, - ван-
тажоприймальний пристрій виконано у вигляді
горизонтально розташованої під верхньою гілкою
транспортерної стрічки, рами з вантажоприймаль-
ними роликами, які контактують з транспортерною
стрічкою, при цьому один бік рами шарнірно закрі-
плений на нерухомій опорі, а другий шарнірно
зв'язаний з виконаною у вигляді вилки, вертикаль-
ною тягою, яка шарнірно зв'язана з нижньою час-
тиною силовимірювального тензодатчика розтя-
гання, верхня частина якого шарнірно зв'язана з
вертикального тягою, закріпленою за допомогою
шарніра до нерухомої опори

Технічним результатом даного винаходу є
створення високоточного дозатора безперервної
дії для сипких, дрібнозернистих та дрібнокускових
матеріалів за рахунок виконання вантажоприйма-
льного пристрою у вигляді вбудованої під верхню
гілку транспортерної стрічки, яка шарнірно опира-
ється на нерухому опору рами з вантажоприйма-
льними роликами, шарнірно зв'язаною з силовимі-
рювальним тензометричним датчиком розтягання

Новину технічного рішення характеризує вико-
нання вантажоприймального пристрою у вигляді
вбудованої під стрічку транспортера , шарнірно
закріпленої на нерухомій опорі, рами з вантажоп-
риймальними роликами, а також шарнірна вбудо-
ва у ланцюг силовведення силовимірювального
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тензодатчика розтягання, яка ліквідує шкідливий
вплив на точність вимірювання тангенційних скла-
дових зусилля, яке сприймається датчиком

Порівняльний аналіз технічного рішення, що
заявляється з Іншими відомими Із науково-
технічної та патентної літератури рішеннями, до-
зволяє виявити ознаки, які відрізняють рішення,
що заявляється від прототипа, що дає можливість
автору зробити висновок про ВІДПОВІДНІСТЬ рішень,
що заявляються критерію "суттєві ВІДМІНИ", ЯКИЙ
визначає новину винаходу

На фіг 1 та 2 представлений дозатор, що за-
являється, на фіг 1 -вид А на фіг 2, на фіг 2 - розріз
Б-Б на фіг 1

Дозатор складається з формуючої воронки 1,
вагового транспортера 2 з двигуном 3, рами 4 ва-
гового транспортера та транспортерної стрічки 5
На рамі вагового транспортера жорстко встанов-
лені ролікоопори 6, контактуючі з транспортерною
стрічкою 5

Вантажоприимальнии пристрій дозатора вико-
нано у вигляді горизонтально розташованої під
верхньою гілкою 7 транспортерної стрічки 5, рами
8 з жорстко установленими на ній вантажоприйма-
льними роликоопорами 9, контактуючими з верх-
ньою гілкою 7 транспортерної стрічки 5 Один край
рами 8 за допомогою шарнірів 10 установлений в
опорах 11, жорстко закріплених на рамі 4 вагового
транспортера 2, а другий кінець шарнірно зв'яза-
ний за допомогою виконаної у вигляді вилки, вер-
тикальної тяги 12, шарнірів 13 та 14, з нижньою
частиною 15 силовимірювального тензодатчика
розтягання 16, верхня частина якого 17 зв'язана
шарніром 18 з вертикальною тягою 19, жорстко
закріпленою на горизонтальній поперечці 20 П-
образного стояка 21, жорстко закріпленого на рамі
22 основи дозатора

Дозатор працює таким чином
Матеріал, що дозують поступає з формуючої

воронки 1 на верхню гілку 7 транспортерної стріч-
ки 5 і переміщується разом з нею по ролйкоопо-
рах

Під час проходження транспортерної стрічки 5
з матеріалом, що дозують по вантажоприймальних
роликоопорах 9, навантаження сприймається ра-
мою 8 вантажоприймального пристрою, яка повер-
тається на шарнірах 10 і передає зусилля натягу
через виконану у вигляді вилки вертикальну тягу
12 і шарніри 13 та 14 на датчик розтягання 16,
який виробляє сигнал пропорційний прикладеному
зусиллю і передає його у електронний блок (на
кресленні не показаний), куди одночасно поступає
сигнал про швидкість руху транспортерної стрічки
5 Продуктивність потока матеріала, який витягу-
ється траспортерною стрічкою 5 із формуючої во-
ронки і визначається шляхом перемноження ана-
логових сигналів навантаження і швидкості
транспортерної стрічки 5 Вбудова сило вимірюва-
льного тензодатчика розтягання 16 у систему тяг,
з'єднаних шарнірами 13, 14, 18, забезпечує пере-
давання зусилля, яке їм сприймається тільки по
його осі і ліквідує шкідливий вплив тангенційних
складових зусилля на точність вимірювання

Таким чином, виконання вантажоприймально-
го пристрою у вигляді вбудованої під транспортер-
ну стрічку рами з вантажоприймальними роликами
шарнірно закріпленої на рамі вагового транспор-
тера і зв'язаної вертикальними тягами через сис-
тему шарнірів з силовимірювальним тензометрич-
ним датчиком розтягання, забезпечує
передавання зусилля, що вимірюється суворо по
його осі, що підвищує точність вимірювання

Винахід, що заявляється використано у робо-
чому проекті дозатора безперервної дії моделі
"Тензо-ЕВМ" ДНДІ500-0, який встановлюють на
Маріупольському металургійному комбінаті їм
Ілліча
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