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(57) 1 Електрокоагулятор для очищення рідин,
який містить корпус, патрубки вводу і виводу ріди-

ни, електроди катод і анод, який відрізняється
тим, що пристрій додатково обладнано магнітною
системою, полюси якої орієнтовані назустріч і ме-
ханічно зв'язаною з електродами
2 Електрокоагулятор за п 1, який відрізняється
тим, що магнітна система виконана у вигляді елек-
тромагнітів
3 Електрокоагулятор за п 1, який відрізняється
тим, що один із електродів анод або катод облад-
нано транспортуючим пристроєм, наприклад шне-
ком

Винахід відноситься до пристроїв електрохімі-
чного очищення рідин

ВІДОМІ електрокоагулятори для очищення рі-
дин, в яких для приготування реагентів один із
електродів, як правил катод, встановлюється з
можливістю обертового руху [1, 2]

Такі пристрої дають можливість ефективно
очищати рідини від домішок, але їх суттєвим не-
доліком є неможливість постійного регулювання
міжелектродного простору в процесі роботи В
процесі експлуатації таких електрокоагуляторів
відбувається спрацювання електродів, що приво-
дить до збільшення міжелектродного зазору, при
цьому для забезпечення стабільних технологічних
параметрів процесу очистки і її проектної ефекти-
вності необхідно збільшувати витрати електро-
енергії, або вести регулювання міжелектродного
простору через певні проміжки часу, що значно
ускладнює експлуатацію цих установок

Відомий електрокоагулятор [3] (прототип),
який включає корпус із розміщеними в ньому елек-
тродами (анодом і катодом), патрубків вводу і від-
ведення рідини, елементів для вилучення продук-
тів пасивацм, в якому також використовують
обертовий рух катода по відношенню до анода

Цей пристрій також не забезпечує постійної
продуктивності виготовлення магнітного дисперс-
ного реагенту (магнетиту) внаслідок спрацювання
електродів і збільшення в результаті цього проце-
су міжелектродного зазору, що у підсумку приво-
дить до зміни технологічних параметрів очищення
рідини Для підтримання стабільної роботи елект-

рокоагулятора необхідно проводити регулювання
зазору між електродами або нарощувати енерго-
витрати, що приводить до збільшення експлуата-
ційних витрат

В основу винаходу поставлена задача забез-
печення стабільного технологічного режиму очи-
щення рідини за рахунок підтримання постійного
міжелектродного зазору і постійної сипи механіч-
ної взаємодії між електродами електрокоагулято-
ра

Поставлена задача досягається встановлен-
ням тим, що електрокоагулятор, який включає ко-
рпус, патрубки вводу і виводу рідини, електроди
(катод І анод) додатково обладнано магнітною
системою, полюси якої орієнтовані назустріч і ме-
ханічно зв'язаною з електродами

Поставлена задача досягається тим, що магні-
тна система виконана у вигляді електромагнітів

Поставлена задача досягається тим, що один
із електродів (анод або катод) обладнано транспо-
ртуючим пристроєм, наприклад шнеком

Встановлення в електрокоагуляторі магнітної
системи, яка механічно пов'язана з катодом І ано-
дом, дає можливість підтримувати постійну меха-
нічну взаємодію електродів шляхом регулювання
сили магнітного потоку, забезпечуючи необхідний
для даних умов технологічний режим очищення
рідини

Використання магнітної системи у вигляді еле-
ктромагнітів дозволяє забезпечити автоматичний
режим регулювання зазору і сили притискання
електродів в залежності від необхідних параметрів

со
Ю



53170

очищення і продуктивності
Виконання одного Із електродів рухомим та

додаткове його обладнання транспортуючим при-
строєм (шнеком) 8 забезпечує стабільність проце-
су відведення виробленого магнетиту, що підви-
щує ефективність роботи електрокоагулятора

На фіг 1 зображено електрокоагулятор, обла-
днаний магнітною системою і шнеком

На фіг 2 зображено електрокоагулятор, обла-
днаний шнеком, в якому магнітна система викона-
на у вигляді електромагнітів

Пристрій складається із корпусу 1, до якого
підведені патрубки подачі вхідної 2 і виводу води з
магнетитом З В корпусі розміщені електроди, які
складаються із анода 4 і катода 5 котрі мають ме-
ханічний зв'язок із магнітною системою 6 якою
додатково обладнано пристрій На фіг 1 зображе-
но варіант виконання пристрою із рухомим като-
дом, який приводиться в обертовий рух за допомо-
гою валу 7, на якому встановлено транспортуючий
шнек 8 для забезпечення ефективного і рівномір-
ного відведення магнетиту за межі електрокоагу-
лятора

Електрокоагулятор працює таким чином Вхід-
на рідина (вода) по патрубку 2 поступає всередину
корпусу 1, а далі - в міжелектродний простір За
допомогою валу 7 катод обертається відносно
аноду і в результаті електричної і механічної взає-
модії катода 4 і анода 5 на поверхні останнього
утворюється магнетит, який потоком води відно-
ситься в зону роботи транспортуючого шнека 8 і
через патрубок 3 разом з рідиною відводиться за
межі пристрою Необхідне регулювання робочого
зазору або сили механічної взаємодії між анодом і
катодом для підтримання стабільної продуктивно-
сті в приготування магнетиту виконує магнітна си-
стема 6, яка має механічний зв'язок із електрода-

ми 4, 5 Полюси магнітної системи орієнтовані
назустріч, в результаті чого забезпечується диста-
нційне регулювання необхідного зазору

За рахунок додаткового обладнання електро-
коагулятора магнітною системою стає можливим
регулювання робочого зазору або сили механічної
взаємодії між електродами як в початковий період
роботи електрокоагулятора, коли катод має мак-
симальну масу і сила взаємодії між катодом 4 і
анодом 5 буде найбільшою, атому в цей період
створюється "магнітна подушка" для компенсації
сили тяжіння шляхом генерації на полюсах магніт-
ної системи зустрічного за напрямком магнітного
поля По мірі спрацювання катода 4 і зменшення
сили його притискання до анода 5, напрям магніт-
ного поля може змінюватись і збільшувати силу
механічної взаємодії електродів Таке дає змогу
підтримувати постійну і стабільну роботу електро-
коагулятора по виготовленню магнетиту

Виконання одного із електродів рухомим та
додаткове його обладнання транспортуючим при-
строєм (шнеком) 8 забезпечує стабільність проце-
су відведення виробленого магнетиту, що підви-
щує ефективність роботи електрокоагулятора

Магнітна система може виконуватись з постій-
ними або електромагнітами (фіг 2) Використання
електромагнітів дозволяє забезпечити автоматич-
ний режим регулювання зазору і сили притискання
в залежності від необхідних параметрів очищення і
продуктивності
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