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(57) Спосіб підвищення розвідзахищеності повіт-
ряного ретранслятора, при якому вибирають тран-
спортну платформу, що містить ретрансляційну 
радіостанцію, визначають маршрут та висоту ба-
ражування, здійснюють запуск транспортної плат-
форми, забезпечують набір висоти транспортної 
платформи і виводять транспортну платформу за 

допомогою навігаційного устаткування у зону ба-
ражування, який відрізняється тим, що додатково 
аналізують параметри прийнятого сигналу, що 
підлягає ретрансляції за допомогою пристрою 
аналізу сигналу, і, в залежності від наявності та 
потужності сигналу, виробляють командний сигнал 
на систему автоматичного управління транспорт-
ної платформи за допомогою пристрою управління 
та контролю, за яким знижують висоту підйому 
транспортної платформи, в разі задоволення ви-
значених параметрів сигналу ретрансляції, або 
піднімають транспортну платформу, якщо сигнал 
ретрансляції не задовольняє визначені параметри, 
а також відповідно збільшують чи зменшують по-
тужність сигналу за допомогою пристрою автома-
тичного регулювання потужності сигналу. 

 

 
Корисна модель відноситься до галузі озбро-

єння, зокрема до способів побудови систем радіо-
зв'язку, а саме до способів підвищення розвідза-
хищеності повітряного ретранслятора. 

Відомий спосіб підвищення розвідзахищеності 
повітряного ретранслятора від засобів радіорозві-
дки при якому підготовляють обслугу ретрансля-
ційної радіостанції та літальний апарат, що містить 
ретрансляційну радіостанцію, проводять зліт літа-
льного апарата із встановленим на ньому ретран-
сляційної радіостанції, забезпечують набір висоти 
і виводять за допомогою навігаційного устаткуван-
ня літальний апарат у зону баражування, здійс-
нюють ретрансляцію сигналів за допомогою вста-
новленого на літальному апараті 
ретрансляційного устаткування (1). 

Недоліком відомого способу підвищення роз-
відзахищеності повітряного ретранслятора від 
засобів радіорозвідки є низькі оперативність роз-
гортання і розвідзахищеність. 

Найбільш близьким технічним рішенням, об-
раним за прототип, є спосіб підвищення розвідза-
хищеності повітряного ретранслятора при якому 
обирають транспортну платформу, що містить 
ретрансляційну радіостанцію, визначають марш-
рут та висоту баражування, здійснюють запуск 
транспортної платформи, забезпечують набір ви-
соти і виводять за допомогою навігаційного устат-

кування транспортну платформу у зону баражу-
вання (2). 

Недоліком відомого способу підвищення роз-
відзахищеності повітряного ретранслятора від 
засобів радіорозвідки повітряного ретранслятора, 
обраного за прототип, є низька розвідзахищеність. 

В основу корисної моделі поставлено задачу 
шляхом застосування автоматичної підтримки мі-
німально необхідної висоти його піднімання та 
потужності сигналу, який підлягає ретрансляції 
забезпечити підвищення розвідзахищеності повіт-
ряного ретранслятора від засобів радіорозвідки. 

Суть корисної моделі в способі підвищення 
розвідзахищеності повітряного ретранслятора від 
засобів радіорозвідки, при якому обирають транс-
портну платформу, що містить ретрансляційну 
радіостанцію, визначають маршрут та висоту ба-
ражування, здійснюють запуск транспортної плат-
форми, забезпечують набір висоти і виводять за 
допомогою навігаційного устаткування транспорт-
ну платформу у зону баражування, полягає у тому, 
що додатково за допомогою пристрою аналізу 
сигналу аналізують параметри прийнятого сигна-
лу, який підлягає ретрансляції і в залежності від 
наявності та потужності сигналу, який підлягає 
ретрансляції, за допомогою пристрою управління 
та контролю виробляється командний сигнал на 
систему автоматичного управління безпілотним 
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літальним апаратом для його зниження, якщо сиг-
нал ретрансляції задовольняє визначеним пара-
метрам, або на його піднімання, якщо сигнал ре-
трансляції не задовольняє визначеним 
параметрам, а також за допомогою пристрою ав-
томатичного регулювання потужності сигналу здій-
снюється збільшення чи зменшення потужності 
сигналу, що підлягає ретрансляції. 

Порівняльний аналіз технічного рішення із 
прототипом показує, що спосіб підвищення розві-
дзахищеності повітряного ретранслятора, що зая-
вляється, відрізняється тим, що додатково аналі-
зують сигнал який підлягає ретрансляції і в 
залежності від наявності та потужності сигналу, 
який підлягає ретрансляції, виробляється команд-
ний сигнал на систему автоматичного управління 
безпілотним літальним апаратом для його зни-
ження, якщо сигнал ретрансляції задовольняє ви-
значеним параметрам, або на його піднімання, 
якщо сигнал ретрансляції не задовольняє визна-
ченим параметрам. 

Суть корисної моделі пояснюється за допомо-
гою ілюстрацій, де на фіг. 1 представлена блок-
схема виконання технологічних операцій, що 
складають основу способу підвищення розвідза-
хищеності повітряного ретранслятора, що заявля-
ється. 

Спосіб підвищення розвідзахищеності повітря-
ного ретранслятора реалізується таким чином. 

Спочатку обирають транспортну платформу, 
наприклад, безпілотний літальний апарат, що міс-
тить ретрансляційну радіостанцію, визначають 

маршрут та висоту баражування, здійснюють за-
пуск транспортної платформи, забезпечують набір 
висоти і виводять транспортну платформу у зону 
баражування за допомогою навігаційного устатку-
вання, аналізують параметри прийнятого сигналу, 
який підлягає ретрансляції за допомогою при-
строю аналізу сигналу і в залежності від наявності 
та потужності сигналу, який підлягає ретрансляції, 
виробляють командний сигнал на систему автома-
тичного управління безпілотним літальним апара-
том за допомогою пристрою управління та контро-
лю, для його зниження, якщо сигнал ретрансляції 
задовольняє визначеним параметрам, або на його 
піднімання, якщо сигнал ретрансляції не задово-
льняє визначеним параметрам, а також здійсню-
ють збільшення чи зменшення потужності сигналу 
за допомогою пристрою автоматичного регулю-
вання потужності сигналу. 

Підвищення ефективності застосування спо-
собу, що заявляється, досягається шляхом засто-
сування автоматичної підтримки мінімально необ-
хідної висоти його піднімання та потужності 
сигналу, який підлягає ретрансляції забезпечити 
підвищення розвідзахищеності повітряного ре-
транслятора. 
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