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(21) u200911517 
(22) 12.11.2009 
(24) 12.07.2010 
(46) 12.07.2010, Бюл.№ 13, 2010 р. 
(72) БАРАБАШ ВЯЧЕСЛАВ АНДРІЙОВИЧ, БОГА-
ЄНКО МИКОЛА ВОЛОДИМИРОВИЧ, БОНДАР 
РОМАН ПЕТРОВИЧ, ГОЛЕНКОВ ГЕННАДІЙ МИ-
ХАЙЛОВИЧ, ПАРХОМЕНКО ДМИТРО ІГОРЕВИЧ, 
ПОПКОВ ВОЛОДИМИР СЕРГІЙОВИЧ 
(73) БАРАБАШ ВЯЧЕСЛАВ АНДРІЙОВИЧ, БОГА-
ЄНКО МИКОЛА ВОЛОДИМИРОВИЧ, БОНДАР 
РОМАН ПЕТРОВИЧ, ГОЛЕНКОВ ГЕННАДІЙ МИ-

ХАЙЛОВИЧ, ПАРХОМЕНКО ДМИТРО ІГОРЕВИЧ, 
ПОПКОВ ВОЛОДИМИР СЕРГІЙОВИЧ 
(57) Індуктор електродвигуна зворотно-
поступального руху, що має струмовий шар, вико-
наний в вигляді ряду концентричних котушок, змо-
нтованих на маточині, і магнітопровід з пластин, 
встановлений над струмовим шаром, який відріз-
няється тим, що пластини кінцевими частинами 
рівномірно встановлені по дотичній до внутрішньо-
го діаметра магнітопроводу і пригнуті в напрямку 
установки одна до другої по всій їх довжині, при 
цьому довжина пластини перевищує величину 
кроку встановлення пластин. 

 
 
 

 
Корисна модель відноситься до галузі елект-

ротехніки і може бути використаний в конструкціях 
електродвигунів зворотно-поступального руху, які 
використовуються в якості віброзбуджувача коли-
вань. 

Відомий індуктор електродвигуна зворотно-
поступального руху, який має струмовий шар, ви-
конаний в вигляді ряду концентричних котушок, 
змонтованих на маточині, і магнітопровід, встано-
влений над струмовим шаром. В аналогу магніто-
провід виконаний в вигляді навитого поверх коту-
шок шару із феромагнітних дроту або стрічки. 
Стрічка може бути навита як пласкою стороною, 
так і на «ребро». Матеріал магнітопроводу (феро-
магнітні дріт або стрічка) доцільно виконувати з 
оксидованим, або іншим покриттям [1]. 

Недоліком аналога є те, що навитий магнітоп-
ровід додатково являє собою котушку, розміщену 
над струмовим шаром, в якій при роботі наводить-
ся електрорушійна сила. На кінцях такої котушки 
виникає чималий потенціал і є велика ймовірність 
виникнення короткозамкнутих витків і додаткових 
енергетичних витрат. Навивка магнітопроводу по-
верх котушок призводить до ускладнення констру-
кції, необхідності використання спеціального на-
мотувального обладнання. Крім того, знижується 
ремонтопридатність індуктора, так як ускладню-
ється доступ до котушок струмового шару. 

Найбільш близьким технічним рішенням до 
пропонованого винаходу за функціональним приз-

наченням і технічною сутністю є індуктор електро-
двигуна зворотно-поступального руху, що має 
струмовий шар, виконаний в вигляді ряду концен-
тричних котушок, змонтованих на маточині, і магні-
топровід з пластин, встановлений над струмовим 
шаром, або із ізольованого дроту чи стрічки, нави-
тих на струмовий шар [2]. 

Формування магнітопроводу з дроту або стріч-
ки має недоліки, властиві аналогу. Що стосується 
магнітопроводу з пластин, то в прототипі неповніс-
тю розкрито особливості конструктивного виконан-
ня. Так, при радіальному розміщенні пластин ви-
никає ускладнення при пресуванні і кріпленні 
пластин в такому стані. Навивка магнітопроводу з 
пластин має недоліки аналогу. 

В основу корисної моделі поставлена мета по 
спрощенню конструкції індуктора електродвигуна 
зворотно-поступального руху. 

Поставлена мета вирішується тим, що в індук-
торі електродвигуна зворотно-поступального руху, 
що має струмовий шар, виконаний в вигляді ряду 
концентричних котушок, змонтованих на маточині, 
і магнітопровід з пластин, встановлений над стру-
мовим шаром, пластини кінцевими частинами рів-
номірно встановлені по дотичній до внутрішнього 
діаметру магнітопроводу і пригнуті в напрямку 
установки одна до другої по всій їх довжині, при 
цьому довжина пластини перевершує величину 
шагу встановлення пластин. 
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В порівнянні з прототипом запропонований 
струмовий шар індуктора електродвигуна зворот-
но-поступального руху відрізняється наявністю 
таких ознак: 

- кожна пластина магнітопроводу кінцевою ча-
стиною встановлена до внутрішнього діаметра 
магнітопроводу; 

- пластини встановлені рівномірно по внутріш-
ньому діаметру магнітопроводу; 

- кожна пластина встановлена кінцевою час-
тиною по дотичній до внутрішнього діаметра маг-
нітопроводу; 

- пластини пригнуті одна до другої; 
- пластини пригнуті у напрямку установки; 
- пластини пригнуті по всій їх довжині; 
- довжина пластини більша величини шагу 

встановлення пластин. Всі вищезгадані ознаки є 
суттєвими, кожна окремо і в сукупності забезпечу-
ють досягнення поставленої мети. 

Суть корисної моделі пояснюється креслення-
ми. На фіг. 1 показано загальний вид з розрізом 
індуктора електродвигуна зворотно-поступального 
руху; на фіг. 2 - перетин струмового шару з магні-
топроводом; на фіг. 3 – перетин струмового шару з 
пластинами магнітопроводу при формуванні магні-
топроводу. 

Індуктор електродвигуна зворотно-
поступального руху складається з струмового ша-
ру 1, виконаного у вигляді ряду концентричних 
котушок 2, змонтованих на маточині 3, і магнітоп-
роводу 4. Маточина 3 має подовжню трубу 5 з 
фланцями 6, які з'єднані між собою подовжніми 
планками 7. На подовжній трубі 5 маточини 3 рів-
номірно по її довжині розміщені внутрішні кільця 8, 
між якими навиті котушки 2. Рівномірність розта-
шування внутрішніх кілець 8 зумовлено необхід-
ною конфігурацією магнітного поля індуктора, тоб-
то величиною полюсної поділки, зв'язаною з 
максимальною амплітудою коливань при роботі 
електродвигуна в якості збуджувача коливань. 
Висота кілець 8 рівна висоті котушок 2, а їх кіль-

кість менша від кількості котушок 2 на одиницю. 
Над струмовим шаром 1 встановлений магнітоп-
ровід 4, виконаний з пластин 9. 

Пластини 9 рівномірно встановлені по внутрі-
шньому діаметру магнітопроводу D, величина яко-
го рівна зовнішньому діаметру котушок 2. Пласти-
ни 9 встановлені кінцевими частинами 10 по 
дотичній до діаметру D з шагом, величина якого 
рівна Lш. Довжина пластин 10 LП вибирається та-
ким чином, щоб її величина перевершувала вели-
чину шагу встановлення пластин, тобто LП > Lш. 
Встановлені пластини 9 відігнуті в напрямку уста-
новки одна до другої, при цьому вільний кінець 11 
попередньої пластини контактує з кінцевою части-
ною 10 наступної пластини. В такому положенні 
пластини фіксуються способом бондажування або 
накладанням спеціальних хомутів. Площа перек-
риття пластин залежить від співвідношення LП і LШ. 
Висота магнітопроводу 4 визначається кількістю 
встановлених пластин, їх товщиною, співвідно-
шенням LП і LШ. 

Формування магнітопроводу 4 при виготов-
ленні індуктора може виконуватись як безпосере-
дньо на струмовому шарі, так і на елементарній 
оснастці з послідуючим монтажем. 

Для розбирання магнітопроводу при ремонті 
струмового шару досить зніти хомути чи бандаж. 

Таким чином, виконання індуктора електрод-
вигуна зворотно-поступального руху в вищезазна-
ченому виді значно спрощує його будову. 

Запропонована конструкція індуктора знахо-
диться на стадії розробки технічної документації 
дослідного зразку віброзбуджувача коливань, яка 
виконується в Київському національному універси-
теті будівництва і архітектури. 

Джерела інформації: 
1. Патент на винахід. Україна. №79418 МКП Н 

02 К 33/00, 2007 р. Бюл. №8. 
2. Деклараційний патент на корисну модель. 

Україна, №14526 МКВ 7 Н 02 К 41/025, 2006 р. 
Бюл. №5. 
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