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(57) Пристрій для попередньої герметизації флан-

цевого з єднання при наведенні противикидного
обладнання на гирло фонтануючої свердловини,
що має рухомий та нерухомий упори, який
відрізняється тим, що нерухомий упор виконано у
вигляді жорстко закріпленої пальцями на фланці
плити, рухомий упор виконано у вигляді плити і
оснащено гайкою, пристрій має привід, який вико-
нано у вигляді гідромотора, черв'ячної та гвинтової
передач, які мають спільний вал, з'єднаний
нарізною частиною з гайкою, жорстко закріпленою
на рухомому упорі, пристрій оснащено напрямни-
ми рухомого упора, жорстко закріпленими на не-
рухомому упорі, рухомий упор оснащено автома-
тичною заскочкою, виконаною у вигляді
підпружиненого язичка з обмежувальним
штифтом

Винахід стосується гірничої промисловості, а
саме пристроїв для ліквідації відкритих фонтанів

Відомий пристрій для попередньої герметиза-
ції фланцевого з'єднання при наведенні противи-
кидного обладнання (ПВО) на гирло фонтануючої
свердловини, який має рухомий та нерухомий
упори (див А С СРСР №1848404 Е 21 В 33/03,
1998 - прототип)

Відомий пристрій забезпечує попередню гер-
метизацію фланцевого з'єднання на гирлі фонта-
нуючої свердловини, здійснюючи стискання ущіль-
нюючих елементів фланців за необхідного тиску
робочої рідини в гідросистемі та безперервної ро-
боти насосної станції У випадку аварії у гідросис-
темі відомий пристрій не зможе забезпечити необ-
хідне стискання ущільнюючих елементів фланців,
що призведе до пропускання флюїду фонтануючої
свердловини та, як наслідок, до ускладнення ава-
рії

В основу винаходу поставлена задача вдоско-
налення пристрою для попередньої герметизації
фланцевого з'єднання при насуненні ПВО на гирло
фонтануючої свердловини, в якому завдяки наяв-
ності гвинтової передачі забезпечується підви-
щення надійності герметизації фланцевого з'єд-
нання на випадок виходу з ладу насосної станції
Поставлена задача досягається завдяки тому, що

в пристрої для попередньої герметизації фланце-
вого з'єднання при насуненні ПВО на гирло фон-
тануючої свердловини, який має рухомий та неру-
хомий упори, новим є те, що нерухомий упор
виконано у вигляді жорстко закріпленої пальцями
на фланці плити, рухомий упор виконано у вигляді
плити і оснащено гайкою, пристрій має привід,
який виконано у вигляді гідромотора, черв'ячної
передачі та гвинтової передачі, які мають спільний
вал, з'єднаний нарізною частиною з гайкою, жорст-
ко закріпленою на рухомому упорі, пристрій осна-
щено напрямними рухомого упора, жорстко закрі-
пленими на нерухомому упорі, рухомий упор
оснащено автоматичною заскочкою, виконаною у
вигляді підпружиненого язичка з обмежувальним
штифтом

Пристрій оснащено нерухомим упором, вико-
наним у вигляді плити, який дозволяє жорстко за-
кріпити пристрій на гирловому фланці за допомо-
гою пальців, на якій розміщені основні елементи
конструкції

Гідромотор створює обертаючий момент на
черв'яку черв'ячної передачі, черв'ячна передача
забезпечує обертання загального валу, який нарі-
зною частиною з'єднується з гайкою рухомого упо-
ру Рухомий упор пересувається по спільному ва-
лу, забезпечуючи притискання та герметизацію
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фланцевого з'єднання Рухомий упор рухається за
напрямними, з'єднаними між собою і сприймаючи-
ми згинальний момент, виникаючий при натисканні
рухомого упору на нижній фланець ПВО

Автоматична заскочка, виконана у вигляді під-
пружиненого язичка з обмежувальним штифтом,
призначена для автоматичного здійснення взає-
модії язичка та нижнього фланця насувної збірки
ПВО

На фіг 1 показаний вигляд зверху одного з ме-
ханізмів На фіг 2 - розріз А-А пристрою, закріпле-
ного на гирловому фланці і налаштованого на
максимальний розмір висоти фланцевого з'єднан-
ня, який знаходиться в кінцевому положенні при
стисканні герметизуючих фланців На фіг 3 - розріз
Б-Б - затискачі, що кріплять пальці в шпилечних
отворах гирлового фланця На фіг 4 - розріз В-В -
рухомий упор На фіг 5 - розріз Г-Г підпружинений
язичок, розташований в ТІЛІ рухомого упора, на
фіг 6 - перетин Д-Д фіг 4

Пристрій для попередньої герметизації флан-
цевого з'єднання при насуванні ПВО складається з
двох однакових механізмів, розташованих діамет-
рально протилежно на гирловому фланці, кожний
з яких складається з нерухомого упора 1, викона-
ного у вигляді плити, жорстко закріпленої на гир-
ловому фланці пальцями 2, рухомого упора 3, ви-
конаного у вигляді плити та оснащеного гайкою 4
Пристрій містить привід, що складається з гідро-
мотора 5, черв'ячної передачі 6 та гвинтової пере-
дачі, яка має з черв'ячною передачею спільний
вал 7, котрий з'єднаний своєю нарізною частиною
з гайкою 4, жорстко закріпленою на рухомому упо-
рі 3, і утворює вищевказану гвинтову передачу

Пристрій містить напрямні 8 рухомого упора З,
котрі жорстко закріплені на нерухомому упорі 1
Рухомий упор 3 оснащений автоматичною заскоч-
кою, що виконана у вигляді підпружиненого язичка
9, котрий оснащений обмежувальним штифтом 10
та підтиснений пружиною 11 Пальці 2 фіксуються
на гирловому фланці затискачами 12 Рухомий
упор 3 містить напрямні втулки 13 Опорами спіль-
ного валу 7 є підшипники 14, 15, встановлені в
кожусі 16 Напрямні 8 на нерухомому упорі 1 жорс-
тко закріплені за допомогою гайок 19 Плита 20
жорстко кріпиться до напрямних 8 гайками 21

Плита з різзю 22 з'єднується з нарізною частиною
пальця 2

Кожний механізм окремо працює таким чином
Механізм кріпиться до гирлового фланця за

допомогою пальців 2, оснащених затискачами 12
Пальці 2 через ВІДПОВІДНІ отвори нерухомого упора
1 вкручуються до плити з різзю 22 та затягуються,
жорстко фіксуючи при цьому механізм на гирлово-
му фланці При насуванні ПВО нижній фланець
ПВО переміщується й взаємодіє з автоматичною
заскочкою - підпружиненим язичком 9, котрий під
тиском, створюваним нижнім фланцем ПВО, утеп-
люється в середину рухомого упора 3 При співпа-
ДІННІ площин нижнього фланця ПВО та язичка 9
останній повертається у вихідне положення під
впливом пружини 11 Вихідне положення язичка 9
фіксується обмежуальним штифтом 10 Тиском
помпової станції обертально зрушується вал гід-
ромотора 5, що обертає черв'ячну передачу 6,
черв'ячний вал якої має дві підшипникових опори
17 та 18 у кожусі 16 Обертаючий момент черв'яч-
ної передачі 6 обертає спільний вал 7, опорами
якого є підшипники 14 та 15 Спільний вал 7 наріз-
ною частиною сполучається з жорстко закріпле-
ною на рухомому упорі 3 гайкою 4, та завдяки жо-
рсткому закріпленню гайки 4 у рухомому упорі З
останньому при обертанні спільного валу 7 нада-
ється поступальний рух донизу Переміщення ру-
хомого упору 3 відбувається по напрямним 8, роз-
ташованих у напрямних втулках 13, жорстко
закріплених в отворах рухомого упору 3 Напрямні
8 кріпляться до нерухомого упора 1 гайками 19

При контакті язичка 9 з поверхнею фланця
противикидного обладнання тиск у гідросистемі
насосної станції збільшується, що забезпечує
створення необхідного зусилля затиснення для
попередньої герметизації фланців При цьому зги-
нальний момент, що виникає від натиснення рухо-
мого упора 3 на нижній фланець ПВО, сприйма-
ється плитою 21, прикріпленою до напрямних 8
гайками 20 Плита 21 надає додаткової жорсткості
конструкції та перешкоджає вигину напрямних 8
Остаточна герметизація фланцевого з'єднання
здійснюється шляхом затягування встановлюва-
них в отвори фланців шпильок
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