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(21) u201000178 
(22) 11.01.2010 
(24) 10.06.2010 
(46) 10.06.2010, Бюл.№ 11, 2010 р. 
(72) СМИРНИЙ МИХАЙЛО ФЕДОРОВИЧ 
(73) СХІДНОУКРАЇНСЬКИЙ НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІ-
ВЕРСИТЕТ ІМЕНІ ВОЛОДИМИРА ДАЛЯ 
(57) Пристрій для зчитування цифрової інформації 
з магнітного носія, що містить блок імпульсного 
збудження, підключений до вхідної обмотки магні-
томодуляційної головки, блок виділення полярнос-
ті імпульсів, виконаний у вигляді двох паралельних 
ланцюгів, кожний з яких складається зі з'єднаних 
послідовно тиристора, резистора та першого тран-
зистора, паралельно колекторно-емітерному пе-

реходу, та до ланцюга бази якого підключені дру-
гий та третій резистори, причому треті резистори 
підключені перехресно до колекторів перших тран-
зисторів, який відрізняється тим, що кожний з 
двох паралельних ланцюгів обладнано другим 
транзистором, базу якого підключено через четве-
ртий резистор до вихідної шини, колектор - до кін-
ця сигнальної обмотки магнітомодуляційної голов-
ки та через п'ятий резистор до емітера, який 
з'єднано з катодом тиристора, управляючий елек-
трод якого підключено до початку сигнальної об-
мотки магнітомодуляційної головки, причому ано-
ди тиристорів з'єднано з вхідною шиною 
синусоїдної напруги, а конденсатор підключено до 
першого резистора. 

 
 

 
Корисна модель відноситься до приладобуду-

вання та обчислювальної техніки і може бути ви-
користана для зчитування цифрової інформації з 
таких промислових конструкцій як рейки, канати, 
труби, прокат. 

Відомо пристрій для зчитування цифрової ін-
формації з магнітного носія, що містить блок імпу-
льсного збудження, підключений до вхідної обмот-
ки магнітомодуляційної головки, сигнальна 
обмотка якої виконана з середньою точкою, блок 
виділення полярності імпульсів, виконаний у ви-
гляді двох паралельних ланцюгів, кожний з яких 
складено зі з'єднаних послідовно тиристора, рези-
стора та транзистора, паралельно колекторно-
емітерному переходу та у ланцюг бази якого підк-
лючені другий та третій резистори, причому 
управляючі електроди тиристорів зв'язані з край-
німи виводами сигнальної обмотки магнітомоду-
ляційної головки, середня точка якої з'єднана з 
їхніми катодами, а треті резистори підключені пе-
рехресно до колекторів транзисторів [див. а.с. 
СРСР № 498643, МПК G11B 5/02, опубл. 
05.01.1976, бюл. № 1]. Цей пристрій обрано за 
прототип. 

Недолік відомого пристрою полягає в тому, що 
пристрій має недостатню надійність в умовах ко-
ливання зазору між магнітомодуляційною голов-
кою та магнітним носієм. 

В основу корисної моделі поставлено задачу 
вдосконалення пристрою для зчитування цифро-
вої інформації з магнітного носія шляхом того, що 
у кожному з паралельних ланцюгів додатково за-
стосовано другий транзистор, четвертий та п'ятий 
резистори і конденсатор, що дозволить автомати-
чно зменшувати поріг спрацювання пристрою при 
зчитування окремого символу. 

Поставлена задача досягається тим, що у 
пристрої для зчитування цифрової інформації з 
магнітного носія, що містить блок імпульсного збу-
дження, підключений до вхідної обмотки магніто-
модуляційної головки, блок виділення полярності 
імпульсів, виконаний у вигляді двох паралельних 
ланцюгів, кожний з яких складається зі з'єднаних 
послідовно тиристора, резистора та першого тран-
зистора, паралельно колекторно-емітерному пе-
реходу та у ланцюг бази якого підключені другий 
та третій резистори, причому треті резистори підк-
лючені перехресно до колекторів перших транзис-
торів, згідно корисної моделі, кожний з двох пара-
лельних ланцюгів обладнано другим 
транзистором, базу якого підключено через четве-
ртий резистор до вихідної шини, колектор - до кін-
ця сигнальної обмотки магнітомодуляційної голов-
ки та через п'ятий резистор до емітера, який 
з'єднано з катодом тиристора, управляючий елек-
трод якого підключено до початку сигнальної об-
мотки магнітомодуляційної головки, причому ано-
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ди тиристорів з'єднано з вхідною шиною сінусоїд-
ної напруги, а конденсатор підключено до першого 
резистора. 

Суть корисної моделі пояснюється креслен-
ням, де зображено пристрій для зчитування циф-
рової інформації з магнітного носія (фіг. 1), що 
містить вхідну шину 1 сінусоїдної напруги, спільну 
шину 2, блок імпульсного збудження 3, магнітомо-
дуляційну головку 4 з вхідною обмоткою 5, пер-
шою 6 та другою 7 сигнальними обмотками, блок 8 
виділення полярності імпульсів у складі тиристорів 
9 та 10, транзисторів 11-14, резисторів 15-24, кон-
денсаторів 25 та 26 та вихідних шин 27 та 28. 

На фіг. 2 наведено часові діаграми роботи 
пристрою. 

Пристрій для зчитування цифрової інформації 
з магнітного носія працює наступним чином. Блок 
3 імпульсного збудження із синусоїдної напруги 
(епюра u≈, фіг. 2) виробляє імпульси (епюра u3, 
фіг. 2), які подаються до вхідної обмотки 5 магні-
томодуляційної головки 4. У вихідному положенні 
тиристори 9 та 10 та транзистори 11-14 заперті, та 
шунтівний вплив їхніх колекторно-емітерних пере-
ходів незначний. При зчитування «1» вмикається 
тиристор 9, що призводить до підключення резис-
тора 16 до вхідної шини 1 сінусоїдної напруги, при 
цьому на резисторі 17 виділяється сигнал, що від-
микає транзистор 12 по емітерно-базовому пере-
ходу та подається на вихідну шину 27 (епюра uвих 

"1", фіг. 2). Перешкода тієї ж полярності, що й «1», 
у подальшому до закінчення позитивної півхвилі 

не змінює стан пристрою, а протилежної - вмикає 
тиристор 10, що призводить до підключення вхід-
ної шини 1 сінусоїдної напруги через резистор 18 
до колектора транзистора 12, шунтуючого своїм 
колекторно-емітерним переходом резистор 19. 
При цьому установлюється незначний струм бази 
транзистора 11, який залишається замкнутим до 
закінчення позитивної півхвилі. Тиристор 9 вмика-
ється імпульсами, що подаються з сигнальної об-
мотки 6 магнітомодуляційної головки 4, при пере-

вищенні ними порога спрацювання 1 (епюра u6, 
фіг. 2). Це спричиняє виділення сигналу на пер-
шому резисторі 16, заряд конденсатора 25 (епюра 
u25, фіг. 2), шунтування п'ятого резистора 21 через 
відмикання другого транзистора 13 та зменшення 

порога спрацювання до величини 2 (епюра u6, фіг. 
2). 

Зазначений стан пристрою зберігається до на-
ступного імпульсу з виходу сигнальної обмотки 6 
магнітомодуляційної головки 4, який через можли-
ве збільшення зазору між магнітомодуляційною 
головкою 4 та магнітним носієм (не зображений) 

хоч і стає меншим ніж поріг спрацювання 1, але 

завдяки перевищенню порога спрацювання 2 
вмикає тиристор 9 (епюра u6, фіг. 2). Після закін-
чення зчитування «1» пристрій установлюється у 
вихідне положення. 

При зчитуванні «0» пристрій працює аналогіч-
но.
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