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(57) 1 Призматична опора для виготовлення або
ремонту статорів електродвигунів, що містить
підставку з призмами, на яких змонтовані ролики
для переміщування статорів, яка відрізняється
тим, що вона додатково обладнана роликами по-

здовжнього переміщування статорів, а ролики
зворотного переміщування статорів виконані із
можливістю вертикального переміщування завдя-
ки розміщенню їх осей у вертикальних пазах призм
за допомогою додаткового пристрою
2 Призматична опора по п 1, яка відрізняється
тим, що додатковий пристрій вертикального пере-
міщування виконаний у вигляді розташованого під
осями роликів коромисла, яке знизу має паз із на-
хиленою верхньою поверхнею, якою воно обпира-
ється на клин, який пересувається у пазі уздовж
осі статора за допомогою болта, піднімаючи роли-
ки і статор над роликами поздовжнього переміщу-
вання

Винахід відноситься до машинобудування і
може бути використаний у технології виготовлення
та ремонту статорів електродвигунів, зокрема за-
нурювальних електродвигунів для привіда сверд-
ловиних насосів

Відома призматична опора (стенд), яка має
підставку і призми, що можуть бути обладнані та-
кож роликами для зворотного переміщування ста-
торів занурювальних електродвигунів при їх намо-
тці обмотувальним провідом [1]

Недостатком відомої призматичної опори є те,
що на ній неможливо виконувати поздовжнє пере-
міщування статорів електродвигунів для подачі їх
на ІНШІ технологічні операції, наприклад, на зва-
рювання, що обмежує и використання і потребує
додаткових вантажно-підіймальних і транспортних
операцій

В основу винаходу поставлена задача призма-
тичну опору для виготовлення або ремонту стато-
рів електродвигунів шляхом доповнення її додат-
ковими роликами поздовжнього переміщування
статорів та пристроєм вертикального переміщу-
вання роликів їх зворотного переміщування зроби-
ти більш універсальною, та за рахунок розширен-
ня и використання виключити необхідність
додаткових вантажопідіймальних і транспортних
операцій

Указана ціль досягається тим, що призматичну

опору додатково обладнують роликами поздовж-
нього переміщування статорів, а ролики їх зворот-
ного переміщування виконують із можливістю вер-
тикального переміщення в призмах завдяки
розміщенню їх осей у вертикальних пазах призм за
допомогою додаткового пристрою При цьому до-
датковий пристрій вертикального переміщення
виконують у вигляді розташованого під осями ро-
ликів коромисла, яке знизу має паз із нахиленою
верхньою поверхнею, якою воно опирається на
клин, який пересовується у пазі уздовж осі статора
за допомогою болта, піднімаючи ролики і статор
над роликами поздовжнього переміщення

Ця сукупність нових суттєвих ознак у взаємодії
з відомими, полягаючими у наявності підставки із
призмами, на яких змонтовані ролики для перемі-
щення статорів, розширює можливість викорис-
тання призматичної опори для виконання інших
технологічних операцій і виключає необхідність
додаткових для цього вантажопідіймальних і
транспортних операцій, що здешевлює і робить
більш безпечний технологічний процес виготов-
лення або ремонту статорів

На фіг 1 зображений поздовжній розріз пропо-
нуємої призматичної опори, на фіг 2- вид збоку на
неї

Призматична опора має підставки 1, призми 2
із роликами поздовжнього переміщення 3 та зво-
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ротного 4 Призми 2 мають вертикальні пази 5, у
яких розміщені із можливістю вертикального пе-
реміщення осі 6 роликів зворотного переміщення
4 Під ЦИМИ ОСЯМИ розміщене коромисло 7, яке
знизу має паз 8 із нахиленою верхньою поверхнею
9, якою воно опирається на кпин 10, який пересу-
вається у пазі поздовж осі статора за допомогою
болта 11 Болт зафіксований у своїх опорах 12 від
осьового переміщення, наприклад, пружним кіль-
цем 13 або другим відомим способом

Призматична опора працює слідуючим чином
В початковому положенні ролики зворотного

переміщення 4 знаходяться унизу Кладуть статор
на призматичні опори, яких може бути декілька на
шляху переміщення у залежності від довжин пе-
реміщення та статора, і по роликам 3 переміщують

його вручну уздовж, наприклад, на зварювання
Якщо необхідно виконувати, наприклад, обмотку
статора із зворотнім його переміщуванням навко-
ло осі, то прокручуванням ключем болта 11 пере-
сувають клин 10, який підіймає коромисло 7, яке
через осі 6 підіймає ролики 4 і статор над ролика-
ми 3 Після ЦЬОГО вручну прокручують статор на
роликах 4

Таким чином пропонуєме технічне рішення
розширює КІЛЬКІСТЬ здійснюючих на призматичній
опорі технологічних операцій та полегшує їх вико-
нання
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