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(57) 1. Привід круглов'язальної машини, що міс-
тить електродвигун, кінематично зв'язаний з про-
міжним валом, вертикальний привідний вал, на
кінцях якого жорстко закріплені циліндричні шес-
терні для зв'язку з механізмами круглов'язальної
машини, та механічну передачу для зв'язку промі-

жного вала з вертикальним привідним валом, який
відрізняється тим, що механічна передача вико-
нана у вигляді конічної фрикційної передачі, що
містить ведучий і ведений котки, встановлені з
можливістю автоматичного притиску один до одно-
го.
2. Привід за п. 1, який відрізняється тим,  що до-
датково введено засіб автоматичного притиску, за
допомогою якого ведучий і ведений котки встанов-
лені з можливістю автоматичного притиску один
до одного, при цьому засіб автоматичного притис-
ку виконаний у вигляді двох косозубих шестерень,
одна з яких жорстко встановлена на проміжному
валу, а інша шестірня жорстко з'єднана з ведучим
котком, з можливістю їх осьового переміщення.

Корисна модель відноситься до області трико-
тажного машинобудування, а саме, до приводів
круглов'язальних машин.

Відомий привід круглов'язальної машини, що
містить електродвигун, кінематично зв'язаний з
проміжним валом, вертикальний приводний вал,
на кінцях якого жорстко закріплені циліндричні
шестерні для зв'язку з механізмами круглов'язаль-
ної машини, та механічну передачу, для зв'язку
проміжного вала з вертикальним приводним валом
[Гарбарук В.Н. Проектирование трикотажных ма-
шин. - Л.: Машиностроение, 1980, с.77, рис. 4.10].
Механічна передача для зв'язку проміжного вала з
вертикальним приводним валом виконана у ви-
гляді конічної зубчастої передачі, наявність якої
ускладнює конструкцію привода та знижує надій-
ність і довговічність його роботи. Крім того конічна
зубчаста передача, що здійснює зв'язок проміжно-
го вала з вертикальним приводним валом за до-
помогою зубчастого зачеплення, не дозволяє ви-
рішити проблему запобігання аварійних поломок
деталей привода та механізмів круглов'язальної
машини, зокрема голок механізму в'язання, при
перевантаженнях, що виникають в процесі експлу-
атації машини (заклинювання голок і ін.), що також
знижує надійність та довговічність роботи привода.

Відомий також привід круглов'язальної маши-
ни, що містить електродвигун, кінематично зв'яза-
ний з проміжним валом, вертикальний приводний

вал, на кінцях якого жорстко закріплені циліндричні
шестерні для зв'язку з механізмами круглов'язаль-
ної машини, та механічну передачу, для зв'язку
проміжного вала з вертикальним приводним валом
[Хомяк О.Н., Пипа Б.Ф. Повышение эффективнос-
ти работы вязальных машин. - М.: Легпромбытиз-
дат, 1990, с. 113, рис. 1.67]. Механічна передача
для зв'язку проміжного вала з вертикальним при-
водним валом виконана у вигляді циліндричної
зубчастої передачі, що призводить до спрощення
конструкції привода та підвищення надійності та
довговічності його роботи. Але виконання зв'язку
проміжного вала з вертикальним приводним валом
за допомогою зубчастого зачеплення не дозволяє
вирішити проблему запобігання аварійних поломок
деталей привода та механізмів круглов'язальної
машини при перевантаженнях, що виникають в
процесі експлуатації машини, що не дозволяє в
повній мірі підвищити надійність та довговічність
роботи привода.

Таким чином в основу корисної моделі покла-
дена задача створити таку конструкцію привода
круглов'язальної машини, в якій новим виконанням
елементів та їх зв'язків забезпечилось би підви-
щення довговічності роботи привода.

Поставлена задача вирішена тим, що в приво-
ді круглов'язальної машини, що містить електро-
двигун, кінематично зв'язаний з проміжним валом,
вертикальний приводний вал, на кінцях якого жор-
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стко закріплені циліндричні шестерні для зв'язку з
механізмами круглов'язальної машини, та механі-
чну передачу для зв'язку проміжного вала з верти-
кальним приводним валом, згідно з корисною мо-
деллю, механічна передача виконана у вигляді
конічної фрикційної передачі, що містить ведучий і
ведений котки, встановлені з можливістю автома-
тичного притиску один до одного.

Доцільно, щоб додатково був введений засіб
автоматичного притиску, за допомогою якого ве-
дучий і ведений котки встановлені з можливістю
автоматичного притиску один до одного, при цьо-
му засіб автоматичного притиску виконаний у ви-
гляді двох косозубих шестерень, одна з яких жорс-
тко встановлена на проміжному валу, а інша
шестерня жорстко з'єднана з ведучим котком, з
можливістю їх осьового переміщення.

Виконання механічної передачі у вигляді коні-
чної фрикційної передачі, що містить ведучий і
ведений котки, встановлені з можливістю автома-
тичного їх притиску, дозволяє вирішити проблему
запобігання аварійних поломок деталей привода
та механізмів круглов'язальної машини при пере-
вантаженнях, що виникають в процесі експлуатації
машини, що забезпечує підвищення довговічності
роботи привода.

Додаткове введення засобу автоматичного
притиску, за допомогою якого ведучий і ведений
котки встановлені з можливістю автоматичного
притиску один до одного, та виконання засобу ав-
томатичного притиску у вигляді двох косозубих
шестерень, одна з яких жорстко встановлена на
проміжному валу, а інша шестерня жорстко з'єд-
нана з ведучим котком, з можливістю їх осьового
переміщення, дозволяє при виникненні переван-
тажень механізмів круглов'язальної машини робо-
чим тілам конічної фрикційної передачі проковзу-
вати одне відносно другого, не руйнуючись, що
також забезпечує підвищення довговічності роботи
привода.

На кресленні представлена кінематична схема
привода круглов'язальної машини.

Привід круглов'язальної машини містить елек-
тродвигун 1, який за допомогою клинопасової пе-
редачі, що містить ведучий шків 2, ведений шків 3
та клинові паси 4, зв'язаний з проміжним валом 5,
вертикальний приводний вал 6, конічну фрикційну
передачу, що містить ведучий 7 і ведений 8 котки,
встановлені з можливістю автоматичного притиску
один до одного. Автоматичний притиск ведучого 7
і веденого 8 котків один до одного здійснюється за
допомогою засобу автоматичного притиску (необ-
хідна умова роботи конічної фрикційної передачі),
який виконаний у вигляді двох косозубих шесте-
рень 9, 10, причому косозуба шестерня 9 жорстко
встановлена на проміжному валу 5, а косозуба
шестерня 10 жорстко з'єднана з ведучим котком 7
за допомогою вала 11, який встановлений в опо-
рах 12 з можливістю осьового переміщення. Веде-
ний коток 8 жорстко встановлений на вертикаль-
ному приводному валу 6. На кінцях вертикального

приводного вала 6 жорстко закріплено циліндричні
шестерні 13 і 14 для кінематичного зв'язку з зубча-
стими колесами 15, 16 механізмів відповідно в'я-
зання 17 та товароприйому 18.

Принцип роботи привода такий. При вмиканні
електродвигуна 1 ведучий шків 2, жорстко встано-
влений на його валу, починає обертатися. Обер-
тальний рух ведучого шківа 2 за допомогою кли-
нових пасів 4 передається веденому шківу 3,
проміжному валу 5, на якому він жорстко встанов-
лений, та косозубій шестерні 9, жорстко з'єднаній з
проміжним валом. Обертальний рух косозубої ше-
стерні 9 шляхом зубчастого зачеплення переда-
ється косозубій шестерні 10 та ведучому котку 7,
жорстко з нею з'єднаному. Обертальний рух веду-
чого котка 7 за рахунок сил тертя, що створюються
його притиском до веденого котка 8 (в зубчастому
зачепленні косозубих шестерень 9, 10 виникає
осьова сила, що зміщує косозубу шестерню 10
разом з валом 12 та ведучим котком 7 вліво - згід-
но з кресленням, притискуючи його до веденого
котка 8), передається веденому котку 8. Оберта-
льний рух веденого котка 8 приводить в оберталь-
ний рух вертикальний приводний вал 6. При цьому
жорстко закріплені на кінцях вертикального приво-
дного вала 6 циліндричні шестерні 13 і 14 шляхом
зубчастого зачеплення з зубчастими колесами 15,
16 приводять в обертальний рух механізм в'язання
17 та механізм товароприйому 18, що необхідно
для роботи круглов'язальної машини - в'язання
трикотажного полотна. Зміна сили притиску веду-
чого котка 7 конічної фрикційної передачі до веде-
ного котка 8, що необхідно при зміні режиму робо-
ти круглов'язальної машини (зміна споживаної
потужності), здійснюється автоматично за рахунок
автоматичної зміни величини осьової сили в зу-
бчастому зачепленні косозубих шестерень 9, 10
(величина осьової сили прямо пропорційна вели-
чині потужності, що передається косозубими шес-
тернями 9, 10).

Використання в складі привода в якості меха-
нічної передачі конічної фрикційної передачі з за-
собом автоматичного притиску котків дозволяє
вирішити проблему запобігання аварійних поломок
деталей привода та механізмів круглов'язальної
машини при перевантаженнях, що виникають в
процесі експлуатації машини (при виникненні пе-
ревантажень механізмів круглов'язальної машини
ведучий коток 7 та ведений коток 8 проковзують
один відносно другого), що призводить до підви-
щення надійності та довговічності роботи привода.

Використання запропонованої конструкції при-
вода в складі круглов'язальної машини дозволяє:

- розширити асортимент приводів круглов'яза-
льних машин;

- підвищити довговічність роботи привода і
круглов'язальної машини в цілому за рахунок за-
побігання аварійних поломок деталей привода;

- підвищити продуктивність круглов'язальної
машини за рахунок підвищення довговічності ро-
боти привода.
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