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(57) 1. Пристрій керування ріжучим органом буро-
шнекової машини, що містить ріжучий орган, з'єд-
наний з буровими поставами, гідроциліндр, робочі
порожнини якого з'єднані з гідролініями, гідравлічні
розподільники, джерело тиску, бак, який відрізня-
ється тим, що гідролінії з'єднані з виходами дода-
ткового гідрозамка, причому принаймні в одній з
гідроліній послідовно включений контрольний гід-
роциліндр, рухомий елемент гідроциліндра з'єдна-
ний з вимірювальним механізмом.
2. Пристрій керування ріжучим органом бурошне-
кової машини за п. 1, який відрізняється тим, що
додатковий гідрозамок, контрольний гідроциліндр
з вимірювальним механізмом розташовані на бу-
рошнековій машині.

Корисна модель відноситься до пристроїв для
дистанційного відхилення ріжучого органа бурош-
некової машини, та може бути використана в гір-
ничній промисловості.

Відомий пристрій для дистанційного відхилен-
ня бурової коронки в багатошпиндельної бурошне-
кової машині, що містить гідравлічний циліндр,
шарнірно з’єднаний із цією коронкою, і золотник
для керування ним, змонтований на опорному ліх-
тарі шнекового става бурової коронки, що не від-
хиляється, й взаємодіючий своїм рухливим еле-
ментом з упором на валу цього шнекового става
при обмеженому осьовому переміщенні його час-
тин, при цьому упор і взаємно рухливі частини
шнекового става розташовані між буровою корон-
кою й першим від неї опорним ліхтарем, а упор
утворений елементом кочення, закріпленим на
кінці рухливого елемента золотника, і виконаної на
валу става кільцевою канавкою, у яку входить
елемент кочення золотника [А.С. СРСР №393443,
Е21 з 1/14, 13.12.71].

Недоліком відомого технічного рішення є від-
сутність зворотного зв’язку про спрацьовування й
про величину відхилення бурової коронки бурош-
некової машини, що знижує надійність відомого
пристрою для дистанційного відхилення бурової
коронки в багатошпиндельної шнекобурової ма-
шині.

З відомих рішень найбільш близьким по техні-
чній сутності й результату є пристрій для відхи-
лення ріжучих шнеків, що включає ріжучі шнеки,
з’єднані карданами з буровими ставами, насос із
приводом від бурового става, вбудований в опор-
ний ліхтар, що служить резервуаром робочої ріди-
ни, гідродомкрат із золотником реверса, що пере-
микається при осьовому переміщенні бурового
става, причому в кришках гідродомкрата встанов-
лені плунжери, постачені підпружиненними і гідра-
влічно урівноваженими штовхальниками, взаємо-
діючими з поршнем гідродомкрата в його кінцевих
положеннях, а в робочі лінії гідродомкрата встано-
влений золотник розвантаження, гідравлічно
пов’язаний із плунжерами [А.С. СРСР №479867, Е
21 з 1/14,04.01.73].

Недоліком відомого технічного рішення є
складність конструкції і її низька надійність. Скла-
дність конструкції полягає в тім. що виконавчий
орган, що містить коронки й ріжучі шнеки повинен
комплектуватися насосною станцією, включаючи
всі її елементи: бак, насос, запобіжна, розванта-
жувальна й розподільна апаратура. Оскільки бу-
рошнековий виконавчий орган працює в напруже-
них динамічних умовах, обумовлених руйнуванням
і транспортуванням гірської маси, то надійність
функціонування відомого рішення низька. Крім
того, в оператора бурошнекової машини відсутня
інформація (немає зворотного зв’язка) як про ве-
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личину відхилення ріжучих шнеків, так і про спра-
цьовування пристрою для відхилення ріжучих
шнеків,  що також знижує надійність цього при-
строю.

В основу корисної моделі поставлене завдан-
ня вдосконалення пристрою керування ріжучим
органом бурошнекової машини, у якому гідролінії
з’єднані з виходами додаткового гідрозамка, при-
чому, принаймні, в одній з гідроліній послідовно
включений контрольний гідроциліндр, рухомий
елемент якого з’єднаний з вимірювальним механі-
змом, а додатковий гідрозамок, контрольний гід-
роциліндр із вимірювальним механізмом розташо-
вані на бурошнекової машині, забезпечують
підвищення надійності функціонування пристрою
керування ріжучим органом бурошнекової машини,
за рахунок цього знижуються витрати на аварійно-
ремонтні роботи, підвищується продуктивність
праці.

Поставлене завдання вирішується тим, що у
відомому пристрої для відхилення ріжучих шнеків,
що містить ріжучий орган, з’єднаний з буровими
ставами, гідроциліндр, робочі порожнини якого
з’єднані з гідролініями, гідравлічні розподільники,
джерело тиску, відповідно до корисної моделі,
гідролінії з’єднані з виходами додаткового гідроза-
мка, причому принаймні в одній з гідроліній послі-
довно включений контрольний гідроциліндр, рух-
ливий елемент гідроциліндра з’єднаний з
вимірювальним механізмом, крім того, додатковий
гідрозамок, контрольний гідроциліндр із вимірюва-
льним механізмом розташовані на бурошнековій
машині.

Завдяки тому, що гідро лінії з’єднані з вихода-
ми додаткового гідрозамка, причому, принаймні, в
одній з гідроліній послідовно включений контроль-
ний гідроциліндр, рухливий елемент якого
з’єднаний з вимірювальним механізмом, а додат-
ковий гідрозамок, контрольний гідроциліндр із ви-
мірювальним механізмом розташовані на буро
шнековій машині, істотно спрощується конструкція
пристрою керування ріжучим органом бурошнеко-
вої машини, і, насамперед, тої її частини, що роз-
ташована в свердловині, і яка найбільш піддана
шкідливим діям вібрації, ударам, пилу й зрошення.
Дійсно, у свердловині на виконавчому органі роз-
ташовані тільки гідроциліндр і гідрозамок. Інші
елементи винесені зі свердловини на бурошнекову
машину. Крім того, розташований на бурошнекової
машині, контрольний гідроциліндр із вимірюваль-
ним механізмом дозволяє операторові одержати
інформацію про спрацьовування й про величину
переміщення гідроциліндра, розташованого в све-
рдловині й здійснюючому відхилення ріжучого ор-
гана буро шнекової машини. Це дозволяє опера-
торові поступово й дозовано під візуальним
контролем дистанційно управляти відхиленням
ріжучим органом у необхідному напрямку. Це під-
вищує надійність пристрою керування ріжучим
органом бурошнекової машини, знижує аварій-
ність, підвищує продуктивність праці.

Суть корисної моделі пояснюється креслення-
ми, де на Фіг.1 показаний пристрій керування ріжу-
чим органом бурошнекової машини, на Фіг.2 вид
зверху ріжучого органа бурошнекової машини.

Пристрій керування ріжучим органом бурош-
некової машини містить (Фіг.1) ріжучі органи 1,
установлений на необертовому ставі 2 гідроци-
ліндр 3, робочі порожнини якого з’єднані з вихода-
ми гідрозамка 4, входи якого з’єднані гідролініями
5 через послідовно включений контрольний гідро-
циліндр 6 з виходами додаткового гідрозамка 7,
входи якого через дросель 8 з’єднані з виходами
першого 9 і другого 10 розподільників, напірні й
зливальні відводи яких з’єднані відповідно із дже-
релом тиску й баком (на кресленні умовно не по-
казані), вимірювальний механізм 11, зв’язаний с
рухливим елементом гідроциліндра 6, опорні лижі
12. Ріжучі органи 1 з’єднані з обертовими 13 і не-
обертовими 2 ставами (Фіг.2).

Пристрій керування ріжучим органом бурош-
некової машини працює відповідним чином.

При буравленні виймальних свердловин ріжу-
чими органами бурошнекової машиною виникає
необхідність у коректуванні положення виконавчо-
го органа для його утримання в межах вугільного
шару. Для того, щоб підняти ріжучий орган 1 по-
дають керуючу напругу на гідравлічний розподіль-
ник 10. Робоча рідина через дросель 8, додатко-
вий гідрозамок 7 подається в нижню порожнину
контрольного гідроциліндра 6, шток якого
пов’язаний з вимірювальним механізмом 11. Ве-
личина переміщення штока прямопропорційна
кількості рідини, що поступила в нижню робочу
порожнину й відповідно до витиснутого з верхньої
робочої порожнини контрольного гідроциліндра 6 і
поступили через гідрозамок 4 у верхню робочу
порожнину гідроциліндра 3. Для цього обсяги ро-
бочих порожнин контрольного гідроциліндра 6 по-
винні бути не менше відповідних обсягів гідроцилі-
ндра 3.

Під впливом тиску жорстко пов’язаний з корпу-
сом гідроциліндра З ріжучий орган 1 піднімається
нагору, тому що опорні лижі 12 контактують зі стін-
кою свердловини без зазору. Робоча рідина з ни-
жньої порожнини гідроциліндра 3 витісняється по
ланцугу: гідрозамок 4, гідролінія 5, гідрозамок 7,
гідророзподільник 9, бак. При необхідності опусти-
ти ріжучий орган бурошнекової машини гідророз-
подільник 10 відключають, а включають гідророз-
подільник 9. Робоча рідина від джерела тиску
через гідророзподільник 9, додатковий гідрозамок
7, гідрозамок 4 надходить у нижню порожнину гід-
роциліндра 3. У результаті ріжучий орган 1 опуска-
ється вниз. Робоча рідина з верхньої порожнини
гідроциліндра 3, через гідрозамок 4 надходить у
верхню порожнину контрольного гідроциліндра 6.
Кількість робочої рідини, що надійшла в гідроци-
ліндр 6, прямопропорційна величині зсуву його
штока й реєструється вимірювальним механізмом
11. З нижньої порожнини контрольного гідроцилін-
дра 6 робоча рідина через додатковий гідрозамок
7, дросель 8, гідророзподільник 10 зливається в
бак. Гідролінії 2 прокладені по всій довжині сверд-
ловини, що бурять, по необертовому ставу 2
(Фіг.2). Контрольний гідроциліндр 6 з вимірюваль-
ним механізмом розташовані біля пульта керуван-
ня оператора, а додатковий гідрозамок 7 на буро-
шнековій машині. При буравленні свердловин, що
повстають, ріжучий орган 3 піднімається нагору
відносно бака насосної станції, розташованої у
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виробітку. Для того, щоб робоча рідина під впли-
вом тиску, обумовленого перепадом висот, не
зливалася з гідролінії 5 у бак, установлений дода-
тковий гідрозамок 7, розташований на бурошнеко-
вій машині у виробці. При його відсутності відбу-
вається заповітряність гідролінії 5, вихід з ладу
гідрозамка 4 (видавлювання ущільнень і запірного
елемента із сідла), порушення синхронності й про-
порційності в роботі гідроциліндра 3 і контрольного
гідроциліндра 6. Тому що запропонований при-
стрій керування ріжучим органом бурошнекової
машини живиться від загальної гідромережі буро-
шнекової машини з високо витратним джерелом
живлення,  то для обмеження витрати рідини,  що

надходить у гідроциліндр 3, установлений дросель
8. Це дозволяє плавно відхиляти ріжучий орган 1 у
потрібному напрямку під контролем оператора, що
відслідковує процес спрацьовування й величину
відхилення гідроциліндра 3 за допомогою вимірю-
вального механізму 11, розташованого в районі
пульта керування.

Заявлена корисна модель призначена для ви-
користання в промисловості, може бути здійснена
за допомогою відомих способів і методів, і при
його здійсненні здатна забезпечити досягнення
зазначеного технічного результату, а також відпо-
відає вимогам промислової придатності.
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