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(57) Стеблопідіймач, що включає носок, притисну
пружину, перо з двома отворами, за допомогою
осей з'єднaне з верхніми кінцями важелів, нижні
кінці яких на осях закріплені на кронштейні стеб-
лопідіймача, який відрізняється тим, що передній
важіль стеблопідіймача виконано телескопічним, з
кількох підпружинених між собою частин, причому
точка перетину осей переднього і заднього важе-
лів в усьому робочому діапазоні їх повороту зна-
ходиться нижче носка стеблопідіймача.

Винахід відноситься до сільськогосподарсько-
го виробництва, переважно для збирання полег-
лих культур /пшениця, горох/ прямим комбайну-
ванням.

В наш час в Україні рідко, не більш ніж. на 1%
площі, використовують стеблопідіймачі для зби-
рання гороху прямим комбайнуванням, що дає
змогу знизити на 2 - 3ц/га втрати зерна, в порів-
нянні з роздільним збиранням гороху.

Для збирання гороху прямим комбайнуванням
використовують стеблопідіймачі різної конструкції.
Наприклад відомий стеблопідіймач має пластин-
чату основу і підйомне перо. Закріпляється до па-
льцевого брусу і пальця за допомогою скобкового
елементу. /"Стеблеподъёмник уборочной маши-
ны", A.c. № 1782427 МКИ5 АОІД/.

Ця конструкція стеблопідіймачів дозволяє зни-
зити втрати урожаю шляхом кращого транспорту-
вання стебла.

Але ця конструкція має вади -  заглиблення в
ґрунт при зустрічі з горбиком ґрунту, що приводить
до загину їх під жатку і зламу,  чим і пояснюється
обмежене використання на практиці.

Заламування стеблопідіймача під жатку виті-
кає із його конструкції: сила опору ґрунту, яка діє
на стеблопідіймач при зустрічі з перешкодою, роз-
кладається на вертикальну і горизонтальну скла-
дові. Якщо несуча можливість ґрунту висока, вер-
тикальна складова опору перешкоди
сприймається ґрунтом через нижній опорний по-
лоз стеблопідіймача і врівноважується; стеблопі-

діймач не заглиблюється, а горизонтальна скла-
дова перешкоди сприймається рамною
конструкцією стеблопідіймача.

Якщо несуча можливість ґрунту менша верти-
кальної складової опору перешкоди, то починаєть-
ся заглиблення стеблопідіймача в ґрунт, і верти-
кальна складова опору перешкоди збільшується
по мірі нахилу стеблопідіймача вниз,  а далі це
призводить до його зламу.

По цим причинам стеблопідіймачі таких конс-
трукцій, а також технологія збирання гороху пря-
мим комбайнуванням, розповсюдження не набули.

В зарубіжній практиці почали використовува-
тись стеблопідіймачі іншої конструкції; конструкція
таких стеблопідіймачів найбільш близька до за-
пропонованого по технічній суті, і через це вона
обрана за прототип. /Патент ФРН № 4006617, МКИ
АОІД 63/00/.

Відомий стеблопідіймач включає носок, прити-
сну пружину, перо з двома отворами, за допомо-
гою осей з'єднане з верхніми кінцями важелів, ни-
жні кінці яких на осях закріплені на основі
стеблопідіймача. Відмінною особливістю підвіски є
чотирьохланковий шарнірний механізм, розміще-
ний на хедері таким чином,  що миттєвий центр
повороту якого знаходиться поза контуром чоти-
рьохланкового механізму і нижче носка стеблопі-
діймача.

При роботі носок стеблопідіймача за рахунок
зусилля пружини притискається до поверхні ґрун-
ту, при зустрічі з нерівностями може опускатись
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або підніматись, при цьому в обумовленому діапа-
зоні нерівностей поверхні ґрунту проходить копію-
вання, підйом та подача полеглих стебел до ріжу-
чого апарату жатки.

Проте, в практиці зустрічаються нерівності
ґрунту, які перевищують можливі межи копіювання
даного стеблопідіймача, що інколи приводить до
його поломки.

Пояснюється це обмеженнями розмірів ланок
стеблопідіймача при його розміщенні на хедері
комбайна.

Перше обмеження полягає в тому, що вільний
кінець пера стеблопідіймача може бути розміще-
ний на висоті, не більший за 100мм, щоб забезпе-
чити можливість захвату хлібної маси шнеком жат-
ки для її послідуючої подачі в похилу камеру.

Наступне обмеження - кут нахилу пера стеб-
лопідіймача до поверхні поля, який повинен зна-
ходитись в межах 28 - 30° як оптимальний для
підйому рослинної маси.

Крім того, недоліком прототипу є те, що пе-
редній і задній важелі мають однакові довжини, на
що вказує вираз з опису конструкції "миттєвий
центр повороту", що відноситься до важелів, які
мають однакові довжини.

Такі конструктивні особливості прототипу об-
межують величину максимального підйому носка
стеблопідіймача, який знаходиться в межах
100мм. При зустрічі з більш високими перешкода-
ми стеблопідіймач не може їх подолати і ламаєть-
ся.

В основу винаходу покладено завдання ство-
рити такий стеблопідіймач, в якому зміна констру-
кції важелів дозволила б збільшити діапазон копі-
ювання ґрунту, що підвищить надійність.

Поставлене завдання вирішується тим, що
стеблопідіймач що включає носок, притисну пру-
жину, перо з двома отворами, за допомогою осей
з'єднане з верхніми кінцями важелів,  нижні кінці
яких на осях закріплені на кронштейні стеблопі-
діймача, передній важіль стеблопідіймача викона-
но телескопічним, з кількох підпружинених між
собою частин, причому точку перетину осей пе-
реднього і заднього важелів в усьому робочому
діапазоні їх повороту знаходиться нижче носка
стеблопідіймача.

Оскільки передній важіль виконаний телеско-
пічним,  даний стеблопідіймач,  на відміну від про-
тотипу, дозволяє подолати більш високі перешко-
ди за рахунок подовження переднього важеля і
підйому носка стеблопідіймача на додаткову висо-

ту в тому випадку, коли закінчився поворот перед-
нього і заднього важелів чотирьохланкового меха-
нізму на максимальний кут.

Крім того, довжини переднього і заднього ва-
желів і кути їх повороту підібрали так, що точки
перетину осей переднього і заднього важелів в
усьому діапазоні їх повороту завжди знаходяться
нижче носка. Це призводить до того, що рівнодію-
ча сил, що діють на носок стеблопідіймача, знахо-
диться вище точки перетину осей важелів,  що
спонукає носок стеблопідіймача підніматись при
зустрічі з перешкодою і виключає його заламуван-
ня під жатку.

Запропонована схема стеблопідіймача пока-
зана на фіг.

В отворах кронштейну, який за допомогою
двох болтів кріпиться до жатки, розміщуються осі
двох важелів /переднього І і заднього 2/ чотирьох-
ланкового механізму, причому передній відхиле-
ний вперед,  а задній назад від вертикалі,  що за-
безпечує розміщення точки перетину осей важелів
нижче носка стеблопідіймача. Передній важіль І
стеблопідіймача виконано телескопічним: в трубці
3 розміщено поршень 4, з'єднаний зі штоком 5,
верхній кінець якого шарнірне кріпиться до пера 6
стеблопідіймача.

Між поршнем і кришкою трубки розміщена
пружина 7, яка може стискуватись при наїзді стеб-
лопідіймача на перешкоду. Задній важіль 2 стеб-
лопідіймача пружиною 8 з'єднаний з кронштейном
стеблопідіймача.

Запропонований стеблопідіймач працює таким
чином.

При збиранні гороху прямим комбайнуванням
або полеглих хлібів встановлені стеблопідіймачі
на жатці з інтервалом через три на четвертому
пальці, за рахунок пружини притискуються носком
до поверхні поля /положення 1 на фіг./. Полеглі
стебла піднімаються носком, переміщуються на
пері до різального апарату. При зустрічі з підви-
щенням ґрунту носок стеблопідіймача сприймає
зусилля, яке через важелі стискує пружину, відбу-
вається поворот важелів, підняття носка стеблопі-
діймача /положення II/. При зустрічі з підвищен-
ням,  яке стеблопідіймач не може подолати лише
за рахунок повороту важелів, включається в робо-
ту телескопічний механізм переднього важеля.
При цьому за рахунок телескопічного подовження
переднього важеля досягається підйом носка сте-
блопідіймача додаткову висоту, стеблопідіймач
займе положення III.
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