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(57) Привід керування роз'єднувачем, що містить
паралельні передавальні вали головних і зазем-
ляючих ножів, які забезпечені блокуючими диско-

вими кулачками з фіксаторами робочих положень
валів, який відрізняється тим,  що диск кулачка
передавального вала головних ножів має принай-
мні одну кругову западину, а кулачок вала зазем-
ляючих ножів - круговий виступ, причому в одному
з робочих положень виступ кулачка знаходиться в
западині іншого, а в наступному робочому поло-
женні - за її межами, фіксатор складається з втул-
ки з внутрішніми упорами, в якій розташований
підпружинений палець з пазованим фланцем, що
взаємодіє з упорами втулки, при цьому пальці ви-
конані з можливістю висунення і повороту навколо
своєї осі.

Корисна модель відноситься до електротехні-
ки, зокрема до приводів високовольтних комута-
ційних пристроїв-роз'єднувачів.

Відомий ручний привід роз'єднувача [1] з па-
ралельними передавальними валами головних і
заземляючих ножів, що механічно блокуються між
собою муфтами зчеплення.

Недоліком такого пристрою є складна кінема-
тична схема і, як наслідок, низька надійність і опе-
ративна готовність роз'єднувача.

Відома конструкція роз'єднувача, подібна опи-
саною [2], що складається з несучої рами з опор-
ними і поворотними колонами, на яких закріплені
головні і заземляючі ножі. Передавальні вали по-
вороту головних і заземляючих ножів механічно
блокуються за допомогою сектора, що коливаєть-
ся та взаємодіє з пазом кулачка головних ножів і
кулачком-упором заземляючих ножів. При цьому
виключаються помилки операції - включення голо-
вних ножів роз'єднувача при включених заземляю-
чих і включення заземляючих ножів без попере-
днього відключення головних.

Наявність проміжного сектора механізму бло-
кування, що коливається, знижує надійність робо-
ти такого пристрою. Розташування механізму бло-
кування на несучій рамі утрудняє візуальний
контроль за його роботою і своєчасне усунення
неполадок, що негативно складається на його го-
товності до оперативних перемикань.

Відомий роз'єднувач, подібний описаному [3],
у якого на передавальних валах приводів головних
і заземляючих ножів закріплені диски з отворами і
важелями, за допомогою яких вали приводяться в
рух. Фіксація передавальних валів в заданих по-
ложеннях проводиться незалежно один від одного
за допомогою протягування дужки навісного замку
через отвори диска вала і отвору в нерухомому
диску несучої рами.

Недоліком такого пристрою є низька надійність
і швидкодія через відсутність взаємного механіч-
ного блокування дисків,  а також втрат часу на
зняття і навішування замку.

У основу технічного рішення поставлене за-
вдання надійного і наочного механічного блоку-
вання передавальних валів приводу головних і
заземляючих ножів, їх швидкої фіксації в робочих
положеннях.

Технічним результатом такого рішення є ви-
ключення аварійних ситуацій, підвищення безпеки
операції, готовності і швидкодії приводу керування
роз'єднувачем.

Це досягається тим, що в приводі керування
роз'єднувачем з паралельними передавальними
валами головних і заземляючих ножів, забезпече-
ними блокуючими дисковими кулачками з фіксато-
рами робочих положень, диск кулачка передава-
льного вала головних ножів має принаймні одну
кругову западину, а кулачок вала заземляючих
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ножів - круговий виступ, причому в одному робо-
чому положенні виступ кулачка знаходиться в за-
падині іншого, а в наступному робочому положенні
-  за її межами,  фіксатор складається з втулки з
внутрішніми упорами, в якій розташований підпру-
жинений палець з пазованим фланцем, що взає-
модіє з упорами втулки, при цьому пальці виконані
з можливістю висунення і повороту навколо своєї
осі.

Істотні ознаки конструкції:
а) наявність западини на кулачку головних но-

жів і виступу на кулачку заземляючих ножів,  роз-
ташування виступу одного кулачка в западині ін-
шого забезпечує:

- надійне механічне блокування передаваль-
них валів, що полягає в неможливості включення
головних ножів роз'єднувача при включених зазе-
мляючих і включення тих, що заземляють без по-
переднього повного відключення головних;

- наочність дії блокування, можливість своєча-
сного виявлення і усунення неполадок;

б) виконання западини і виступів кулачків по
дузі кола дозволяють встановлю вати їх з мініма-
льним зазором, що забезпечує дію блокування на
всьому кутовому переміщенні передавальних ва-
лів;

в) виконання фіксаторів у вигляді втулок з вну-
трішніми упорами і підпружинених пальців з пазо-
ваними фланцями дозволяє швидко фіксувати
вали в робочих положеннях і стопорити фіксатори
в проміжних положеннях шляхом їх висунення і
повороту навколо осі.

На Фіг.1 загальний вид приводу керування
роз'єднувачем з головним і двома заземляючими
ножами.  На Фіг.2  -  вигляд А на Фіг.1  з вказівкою
положення кулачків передавальних валів для різ-
них фаз оперативного перемикання. На Фіг.3 пока-
зано переріз В-В на Фіг.2, на Фіг.4 переріз Б-Б на
Фіг.3

Привід керування роз'єднувачем складається з
несучого кронштейна 1, до якого знизу кріпиться
електрошафа 2 з командно-сигналізуючими апа-
ратами (КСА) 3, що комутують ланцюги сигналіза-
ції і електромагнітного блокування в тих або інших
положеннях ножів роз'єднувача і блок-замками (не
показані). На кронштейні закріплені направляючі
втулки 4 передавальних валів 5 головних ножів і
валів 6 заземляючих ножів. До передавального
вала 5 жорстко кріпиться кулачок 7 з двома симет-
ричними круговими западинами (см. Фіг.2) і ва-
жіль-патрубок 8. До передавальних валів 6 кріп-
ляться кулачки 9 з виступами і важелями-
патрубками 10.  Вали 5  і 6  обертаються у втулках
4.  Своїми нижніми кінцями вали взаємодіють з

КСА. До нижньої частини кулачків 7 і 9 кріпляться
кільця 11, в яких виконані отвори для проходу під-
пружинених пальців 12 (см.Фіг.3). Пальці мають
фланці 13 з радіальними пазами для проходу ми-
мо упорів у вигляді циліндрових штифтів 14, закрі-
плених в корпусі втулки 15 (см.Фіг.4). Конічний
хвостовик пальця 12 взаємодіє з отворами-
ловцями втулок 4, надійно утримуючи кулачок і
передавальний вал в цьому положенні. Протилеж-
ний кінець забезпечений кільцем 16 для висунення
пальця і повороту навколо своєї ос уручну. Палець
і втулка з упорами утворює фіксатор для утриман-
ня валів в робочих положеннях. Патрубки 10 при-
значені для повороту передавальних валів з кула-
чками уручну за допомогою знімних важелів-
подовжувачів. Рух від передавальних валів до
виконавчих валів роз'єднувача і далі до механізмів
переміщення ножів (не показані) здійснюється за
допомогою втулкових муфт 17.

Привід керування роз'єднувачем працює таким
чином. У початковому положенні елементів приво-
ду (см.Фіг.2а) виступи кулачків передавальних ва-
лів тих, що заземляють знаходяться за межами
западини кулачка передавального вала головних
ножів.  Пальці 12  виведені з отворів у втулках 4  і
утримуються в цьому положенні штифтами 14 і
виступами поверненого фланця. Це положення
відповідає відключеним положенням головних і
заземляючих ножів. Для включення заземляючих
ножів необхідно вставити подовжувач в патрубок
відповідного кулачка і повернути їх по черзі на 90°
в напрямах, показаних на Фіг.2б. При підході кула-
чків до наступних (включеним) положень, необхід-
но повернути палець фіксатора за кільце навколо
своєї осі приблизно на чверть обороту. Коли кула-
чок дійде до робочого положення, конічний хвос-
товик пальця заскочить у відповідний отвір-ловець
у втулці 4 кронштейни 1 і надійно зафіксує вал. У
цьому положенні поворот головних ножів блоку-
ється взаємодією западини кулачка 7 і виступів
кулачків 9.

Для включення головних ножів необхідно по-
вернутися в початкове положення, а потім, у вка-
заній раніше послідовності повернути кулачок 7.
При цьому заземляючі ножі блокуються взаємоді-
єю виступів кулачків 7 і 9. Положення вала кожного
ножа контролюється своїм КСА.  Сигнали від них
передаються на пульт дистанційного керування
для організації безаварійних оперативних переми-
кань.
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