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(57) 1. Спосіб автоматичної перевірки працездат-
ності автомобільних ваг, що включає використання
вантажоприймальної платформи, тензодатчиків,

калібрування ваг, який відрізняється тим, що піс-
ля калібрування ваг визначають вагу вантажоп-
риймальної платформи без вантажу і фіксують
показники кожного тензодатчика, зазначені зна-
чення реєструють лічильниками і через дешифра-
тор надсилають їх на світлове табло, а також у
регістр, де запам'ятовують їх, і вони є надалі ета-
лонними при перевірці працездатності ваг до зва-
жування вантажу, після чого показання ваг устано-
влюють в нульове значення для звичайної роботи.
2. Спосіб за п. 1, який відрізняється тим,  що в
робочому положенні визначають навантаження на
кожне колесо з можливістю виявити неприпустимі
критичні перекоси за рахунок нерівномірного роз-
поділу вантажу в автомобілі, що зважують.

Корисна модель може бути використана у всіх
галузях промисловості, де необхідно забезпечити
більше точний вимір ваги.

Найбільш близьким по технологічній сутності
до рішення, що заявляється, ставляться ваги "Те-
нзометричні автомобільні ваги для зважування
автомобілів у статиці і русі" Рекламний проспект
науково-виробничої фірми Тензо-ЕВМ ЛТД 65044,
м.Одеса, пр.Шевченко, 2.

Даний спосіб полягає в тім, що використання,
багатоканальності дозволяє окремо градуювати
кожен тензометричний датчик разом із приладом
"Тензод-200", що складається із блоку контролера
і індикації (БКІ) і блоків аналого-частотного пере-
творення (БАЧП), установлених поруч із тензодат-
чиками, його призначення передавати ваговимі-
рювальну інформацію у вигляді частотного
сигналу на певну відстань.

Поряд з його позитивними якостями його не-
долік у тім, що відсутня перевірка правильності
роботи ваг до зважування вантажу.

Поставлена задача вирішується тим, що після
калібрування ваг визначається вага вантажоприй-
мальної платформи без вантажу, і опитується ко-
жен тензодатчик, зазначені значення реєструють-
ся лічильниками і через дешифратор надходять на
світлове табло, а також у регістр, де запам'ятову-

ються і є надалі еталонними при перевірці праце-
здатності ваг до зважування вантажу, після чого
показання ваг установлюються в нульове значен-
ня для звичайної роботи. Також у робочому поло-
женні визначається навантаження на кожне коле-
со, що дозволяє виявити неприпустимі критичні
перекоси за рахунок нерівномірного розподілу ва-
нтажу, що зважується, в автомобілі.

Таким чином, технічне рішення, що заявляєть-
ся, забезпечує більше точне визначення ваги.

А також при наявності вантажу на вантажоп-
риймальної платформі опитується індивідуально
кожен датчик для виявлення критичного перекосу
при розподілі вантажу на автомобілі, що при
транспортуванні може привести до аварійного
стану.

На Фіг.1 показана структурна схема пристрою
для реалізації даного способу.

Пристрій складається із вантажоприймальної
платформи 1, тензодатчиков 2, 3, 4, 5, виходи яких
з'єднані з аналого-цифровими перетворювачами
(далі АЦП) 6, 7, 8, 9. Вихід АЦП 6 підключений до
входу логічної схеми "І"  10,  вихід якої з'єднаний із
входом лічильника Ліч 11, а також з першим вхо-
дом схеми "АБО"  22,  вихід АЦП 7  підключений до
входу логічної схеми "І"  13,  вихід якої з'єднаний із
входом лічильника Ліч 14, а також із другим вхо-
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дом логічної схеми "АБО" 22, вихід АЦП 8 підклю-
чений до входу логічної схеми "І" 16, вихід якої
з'єднаний з лічильником Ліч 17,  а також із третім
входом логічної схеми "АБО" 22, вихід АЦП 9 під-
ключений до логічної схеми "І"  19,  вихід якої з'єд-
наний з лічильником Ліч 20, а також із четвертим
входом схеми "АБО"  22,  вихід якої з'єднаний із
входом лічильника Ліч 23, вихід якого через де-
шифратор Д 24 підключений до одного із входів
регістра, а також зі світловим табло Св.т. 5, лічи-
льник Ліч 11 по виходу через дешифратор Д 12
з'єднаний із другим входом регістра, а також зі
світловим табло Св.т. 1, лічильник Ліч 14 через
дешифратор Д 15 з'єднаний із третім входом регі-
стра, а також зі світловим табло Св.т. 2, лічильник
Ліч 17 через дешифратор Д 18 підключений до
п'ятого входу регістра, а також до світлового табло
Св.т. 3, лічильник Ліч 20 через дешифратор Д 21
з'єднаний з п'ятим входом регістра, а також із вхо-
дом світлового табло Св.т. 4. Генератор імпульсів
ГІ 25 підключений до лічильника Ліч 26, вихід якого
з'єднаний з дешифратором 27. Перший вихід де-
шифратора 27 з'єднаний із другим входом логічної
схеми "І" 10, другий вхід із другим входом логічної
схеми "1" 13, третій вихід з'єднаний із другим вхо-
дом логічної схеми "І" 16, четвертий вихід підклю-
чений до другого входу логічної схеми "І" 19.

Спосіб роботи.
Перед установкою вантажу на вантажоприй-

мальну платформу 1, показання ваг перевіряються
відносно вантажоприймальної платформи 1, що у
цьому випадку є еталонним вантажем.

Перемикач П1 установлюється в положення
автоматичний режим "Авт", схема включається в
роботу. Від генератора імпульсів ГІ 25 сигнал над-
ходить у лічильник Ліч 26, що встановлює дешиф-
ратор Д 27 у перше положення, знімається "забо-
рона" з логічної схеми "І" 10 для дозволу
проходження сигналу з тензодатчика ТД 2, сигнал
через АЦП 6 надходить на вхід лічильника Ліч 11,
що реєструє вагу вантажоприймальної платформи
тензодатчиком ТД 2 і через дешифратор Д 12 над-
ходить у регістр, де порівнюється з еталонною
вагою і різниця висвітлюється на світловому табло
Св. т. 1, а також з АЦП 6 через логічну схему "І" 10
надходить на перший вхід схеми "АБО" 22, спра-
цьовує лічильник Ліч 23, підрахована лічильником
вага через дешифратор Д 24 передається в ре-
гістр, де запам'ятовується, а також з дешифратора
дана вага надходить на світлове табло Св.т. 5.

Після чого генератор ГІ 25 видає сигнал на лі-

чильник Ліч 26. що переводить дешифратор Д 27 у
друге положення. Знімається "заборона" з логічної
схеми "І" 13 для дозволу проходження сигналу з
тензодатчика ТД 3, сигнал через АЦП 7 надходить
на вхід лічильника Ліч 14, що реєструє вагу ванта-
жоприймальної платформи тензодатчиком ТД 3 і
через дешифратор Д 15 надходить у регістр, де
порівнюється з еталонною вагою і різниця висвіт-
люється на світловому табло Св.  т.  2,  а також з
АЦП 7 через логічну схему "І" 13 надходить на
другий вхід схеми "АБО" 22, спрацьовує лічильник
Ліч 23, підрахована лічильником вага через деши-
фратор Д 24 передається в регістр, де підсумову-
ється з раніше запам'ятованою вагою і сума висві-
тлюється на світловому табло Св.т. 5.

Після чого генератор ГІ 25 видає сигнал на лі-
чильник Сч 26, що переводить дешифратор Д 27 у
третє положення. Знімається "заборона" з логічної
схеми "І" 16 для дозволу проходження сигналу з
тензодатчика ТД 4, сигнал через АЦП 8 надходить
на вхід лічильника Ліч 17, що реєструє вагу ванта-
жоприймальної платформи тензодатчиком ТД 4 і
через дешифратор Д 18 надходить у регістр, де
порівнюється з еталонною вагою і різниця висвіт-
люється на світловому табло Св.  т.  3,  а також з
АЦП 8 через логічну схему "І" 16 надходить на
третій вхід схеми "АБО" 22, спрацьовує лічильник
Ліч 23, підрахована лічильником вага через деши-
фратор Д 24 передається в регістр, де підсумову-
ється з раніше запам'ятованою вагою і сума висві-
тлюється на світловому табло Св.т. 5.

Після чого генератор ГІ 25 видає сигнал на лі-
чильник Сч 26, що переводить дешифратор Д 27 у
четверте положення. Знімається "заборона" з логі-
чної схеми "І" 19 для дозволу проходження сигна-
лу з тензодатчика ТД 5, сигнал через АЦП 9 над-
ходить на вхід лічильника Ліч 20, що реєструє вагу
вантажоприймальної платформи тензодатчиком
ТД 5 і через дешифратор Д 21 надходить у регістр,
де порівнюється з еталонною вагою і різниця ви-
світлюється на світловому табло Св. т. 4, а також з
АЦП 9 через логічну схему "І" 19 надходить на
четвертий вхід схеми "АБО" 22, спрацьовує лічи-
льник Сч 23, підрахована лічильником вага через
дешифратор Д 24 передається в регістр, де підсу-
мовується з раніше запам'ятованою вагою і сума
висвітлюється на світловому табло Св.т. 5.

При відсутності розбіжностей у показаннях ваг
між дійсним і еталонним значенням ваги переми-
каються в робоче положення для зважування ван-
тажу.
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