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(57) Автоматизована система контролю, що міс-
тить шину вхідних даних,  об'єкт контролю,  шину
вихідних даних, схему порівняння, блок керування,
універсальний алгоритмічний перетворювач, за-
пам'ятовуючий пристрій, причому шина вхідних
даних з'єднана з входами об'єкта контролю, вихо-
ди якого з'єднані з шиною вихідних даних, виходи
універсального алгоритмічного перетворювача
з'єднані з першою групою входів схеми порівнян-

ня, вихід схеми порівняння з'єднаний з входом
запису запам'ятовуючого пристрою, перша група
виходів блока керування з'єднана з першою гру-
пою входів запам'ятовуючого пристрою, яка відрі-
зняється тим, що містить мультиплексор, тригер,
вихід індикації технічного стану об'єкта, причому
шина вхідних даних з'єднана з інформаційними
входами мультиплексора, друга група виходів
блока керування з'єднана з адресними входами
мультиплексора, вихід мультиплексора з'єднаний
з другим входом схеми порівняння, вихід якої з'єд-
наний з одиничним входом тригера, вихід тригера
з'єднаний з виходом індикації технічного стану
об'єкта, третя група виходів блока керування з'єд-
нана з настроювальними входами універсального
алгоритмічного перетворювача, шина вихідних
даних з'єднана інформаційними входами універ-
сального алгоритмічного перетворювача.

Корисна модель відноситься до обчислюваль-
ної техніки і призначена для контролю технічного
стану об'єктів.

Відома схема контролю, [Граф Ш., Гессель М.
Схемы поиска неисправностей. -М. Энергоатомиз-
дат, 1989, стр.16, рис.1.8], що містить шину вхід-
них даних, об'єкт контролю, шину вихідних даних,
схему порівняння, причому шина вхідних даних
з'єднана з входами об'єкта контролю, виходи якого
з'єднані з шиною вихідних даних.

Недоліком відомого пристрою є висока склад-
ність.

Відома схема контролю [Патент України
№60084A, G06F11/30. Схема контролю
/№2003010635; Заявл. 24.01.2003; Опубл.
15.09.2003, Бюл. №9], що містить шину вхідних
даних, об'єкт контролю, шину вихідних даних, ви-
хід результату, схему порівняння, причому шина
вхідних даних з'єднана з входами об'єкта контро-
лю, виходи якого з'єднані з шиною вихідних даних,
вихід схеми порівняння з'єднаний з виходом ре-
зультату, мультиплексор, функціональний пере-
творювач, дві шини настройок, причому перша
шина настройок з'єднана з адресними входами
мультиплексора, шина вхідних даних з'єднана з

інформаційними входами мультиплексора, вихід
якого з'єднаний з першим входом схеми порівнян-
ня, шина вихідних даних з'єднана з інформаційни-
ми входами функціонального перетворювача, дру-
га шина настройок з'єднана з входами настройок
функціонального перетворювача, вихід якого з'єд-
наний з другим входом схеми порівняння.

Недоліком відомого пристрою є висока склад-
ність.

Найбільш близька по технічній суті і результа-
ту, що досягається є автоматизована система кон-
тролю [Патент України №60890A, G06F11/30. Ав-
томатизована система контролю /№2003032630;
Заявл. 26.03.2003; Опубл. 15.10.2003, Бюл. №10],
що містить шину вхідних даних,  об'єкт контролю,
шину вихідних даних, схему порівняння, причому
шина вхідних даних з'єднана з входами об'єкта
контролю, виходи якого з'єднані з шиною вихідних
даних має перший та другий формувачі настройок,
блок керування, перший та другий універсальні
алгоритмічні перетворювачі, запам'ятовуючий
пристрій, причому шина вхідних даних з'єднана з
першою групою входів першого формувача на-
стройок, шина вихідних даних з'єднана з першою
групою входів другого формувача настройок, пер-
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ша група виходів блока керування з'єднана з дру-
гою групою входів першого формувача настройок
та першою групою входів запам'ятовуючого при-
строю, друга група виходів блока керування з'єд-
нана з другою групою входів другого формувача
настройок та другою групою входів запам'ятовую-
чого пристрою, виходи першого формувача на-
стройок з'єднані з входами першого універсально-
го алгоритмічного перетворювача, виходи якого
з'єднані з першою групою входів схеми порівнян-
ня, виходи другого формувача настройок з'єднані з
входами другого універсального алгоритмічного
перетворювача, виходи якого з'єднані з другою
групою входів схеми порівняння, вихід схеми порі-
вняння з'єднаний з входом запису запам'ятовую-
чого пристрою.

Недоліком відомої системи є висока склад-
ність.

В основу корисної моделі поставлено задачу
вдосконалення автоматизованої системи контро-
лю шляхом введення нового складу елементів, та
нової організації взаємозв'язків між ними, забезпе-
чити спрощення схеми пристрою.

Поставлене завдання вирішується тим, що ав-
томатизована система контролю містить шину
вхідних даних, об'єкт контролю, шину вихідних
даних, схему порівняння, блок керування, універ-
сальний алгоритмічний перетворювач, запам'ято-
вуючий пристрій, причому шина вхідних даних
з'єднана з входами об'єкта контролю, виходи якого
з'єднані з шиною вихідних даних, виходи універса-
льного алгоритмічного перетворювача з'єднані з
першою групою входів схеми порівняння, вихід
схеми порівняння з'єднаний з входом запису запа-
м'ятовуючого пристрою, перша група виходів бло-
ка керування з'єднана з першою групою входів
запам'ятовуючого пристрою, згідно з корисною
моделлю, має мультиплексор, тригер, вихід інди-
кації технічного стану об'єкта, причому шина вхід-
них даних з'єднана з інформаційними входами
мультиплексора, друга група виходів блока керу-
вання з'єднана з адресними входами мультиплек-
сора, вихід мультиплексора з'єднаний з другим
входом схеми порівняння, вихід якої з'єднаний з
одиничним входом тригера, вихід тригера з'єдна-
ний з виходом індикації технічного стану об'єкта,
третя група виходів блока керування з'єднана з
настроювальними входами універсального алго-
ритмічного перетворювача, шина вихідних даних
з'єднана інформаційними входами універсального
алгоритмічного перетворювача.

Заявлена система має новий склад елементів,
та нову організацію взаємозв'язків між ними, тобто
містить нову сукупність ознак, які забезпечують
нові технічні властивості корисної моделі. Техніч-
ний результат,  як наслідок цих властивостей -
спрощення схеми пристрою.

На Фіг. представлена функціональна схема
пристрою. Автоматизована система контролю міс-
тить шину вхідних даних 1, об'єкт контролю 2, ши-
ну вихідних даних 3, мультиплексор 4, тригер 5,
блок керування 6, універсальний алгоритмічний
перетворювач 7; схему порівняння 9, запам'ято-
вуючий пристрій 10, причому шина вхідних даних 1
з'єднана з входами об'єкта контролю 2, виходи
якого з'єднані з шиною вихідних даних 3, виходи
універсального алгоритмічного перетворювача 7
з'єднані з першою групою входів схеми порівняння
9, вихід схеми порівняння 9 з'єднаний з входом
запису запам'ятовуючого пристрою 10, перша гру-
па виходів блока керування 6 з'єднана з першою
групою входів запам'ятовуючого пристрою 10, ши-
на вхідних даних 1 з'єднана з інформаційними
входами мультиплексора 4, друга група виходів
блока керування 6 з'єднана з адресними входами
мультиплексора 4, вихід мультиплексора 4 з'єдна-
ний з другим входом схеми порівняння 9, вихід
якої з'єднаний з одиничним входом тригера 5, ви-
хід тригера 5 з'єднаний з виходом індикації техніч-
ного стану об'єкту 8, третя група виходів блока
керування 6 з'єднана з настроювальними входами
універсального алгоритмічного перетворювача 7,
шина вихідних даних 3 з'єднана інформаційними
входами універсального алгоритмічного перетво-
рювача 7.

Працює система у такий спосіб.
Блок керування 6 формує послідовність мно-

жин сигналів настройок, згідно з якими універса-
льний алгоритмічний перетворювач 7 формує на
своєму виході відповідну вхідну змінну після обро-
бки інформації. Одночасно на виході мультиплек-
сора 4 формується значення відповідної вхідної
змінної. Якщо значення змінної до та після оброб-
ки відрізняються, то тригер 5 переводиться у стан
"1".  Цей сигнал формується на виході 8  і свідчить
про несправний стан об'єкта контролю 2. Вказаний
процес виконується циклічно для усіх вхідних
змінних.

Порівняльний аналіз прототипу і заявленого
пристрою показує, що прототип має велику склад-
ність, оскільки для кожного контрольного співвід-
ношення використовується окремі схеми порівнян-
ня та схеми відновлення значень змінних.
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