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(57) 1. Привід круглов'язальної машини, що міс-
тить вертикальний привідний вал з закріпленою на 
ньому шестірнею, кінематично зв'язаною з зубчас-
тим колесом голкового циліндра механізму в'язан-
ня, який відрізняється тим, що додатково облад-
наний компенсатором навантаження, що містить 
ролик, кінематично зв'язаний з голковим цилінд-
ром механізму в'язання, двоплечий важіль, на од-
ному кінці якого шарнірно встановлено ролик, та 
циліндричну пружину розтягу, кінематично зв'язану 
з другим кінцем двоплечого важеля. 

2. Привід за п.°1, який відрізняється тим, що дво-
плечий важіль має довжину пліч, яка вибирається 
із співвідношень: 

n2

1

F

F

l

l
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де l1, l2 - довжина пліч двоплечого важеля; F - сила 
тиску на голковий циліндр, зумовлена зубчастим 
зачепленням шестірні з зубчастим колесом, 

2
r

2
t FFF ; Ft, Fr - відповідно колова та радіаль-

ні сили зубчастого зачеплення; Fn - сила циліндри-
чної пружини розтягу. 
3. Привід за п.°1, який відрізняється тим, що лінії 
центрів пар шестірня - зубчасте колесо і зубчасте 

колесо - ролик утворюють кут , який задовольняє 

умові: 

90 , 

де  - кут профілю зуба шестірні і зубчастого ко-

леса. 
 
 

 
 

Корисна модель відноситься до області трико-
тажного машинобудування, а саме, до приводів 
круглов'язальних машин. 

Відомий привід круглов'язальної машини, що 
містить електродвигун і вертикальний приводний 
вал, на кінцях якого жорстко закріплені циліндричні 
шестерні, верхня з яких кінематично зв'язана з 
зубчастим колесом голкового циліндра механізму 
в'язання, а нижня - з зубчастим колесом механізму 
товароприйому [Гарбарук Β.Η. Проектирование 
трикотажных машин. - Л.: Машиностроение, 1980 - 
C.77 - Рис.4.10]. Наявність одного вертикального 
приводного вала, верхня циліндрична шестерня 
якого кінематично зв'язана з зубчастим колесом 
голкового циліндра механізму в'язання, призво-
дить до появи значних радіальних навантажень на 
опору голкового циліндра, що знижує довговічність 
роботи привода. 

Відомий також привід круглов'язальної маши-
ни, що містить вертикальний приводний вал з за-
кріпленою на ньому шестернею кінематично зв'я-
заною з зубчастим колесом голкового циліндра 
механізму в'язання [Хомяк Ο.Η., Пипа Б.Ф. Повы-

шение эффективности работы вязальных машин. - 
М.: Легпромбытиздат, 1990. - С.113. - Рис.1.68]. 
Відомий привід містить також другу циліндричну 
шестерню, кінематично зв'язану з зубчастим коле-
сом голкового циліндра механізму в'язання. Наяв-
ність двох циліндричних шестерень, кінематично 
зв'язаних з зубчастим колесом голкового циліндра 
механізму в'язання, дозволяє зменшити радіальні 
навантаження на опору голкового циліндра. Але 
неможливість ідеально точного виконання зубчас-
того зачеплення циліндричних шестерень з зубча-
стим колесом голкового циліндра не дає змоги 
урівноважити радіальні навантаження на опору 
голкового циліндра (коефіцієнт розподілу зусиль в 
зубчастому зачепленні двох циліндричних шесте-
рень з зубчастим колесом голкового циліндра до-
сягає 1,5 і більше – [Сигов І.В. Планетарні редук-
тори. - К.: Техніка, 1964. - C.94], що знижує 
довговічність роботи привода і призводить до зни-
ження його ККД . 

Таким чином, в основу корисної моделі покла-
дена задача створити такий привід круглов'язаль-
ної машини, в якому шляхом введення нових еле-

 



3 15416 4 
 
 

 

ментів та їх зв'язків, забезпечилось би підвищення 
довговічності роботи привода. 

Поставлена задача вирішена тим, що привід 
круглов'язальної машини, що містить вертикаль-
ний приводний вал з закріпленою на ньому шесте-
рнею, кінематично зв'язаною з зубчастим колесом 
голкового циліндра механізму в'язання, згідно з 
корисною моделлю, додатково обладнаний ком-
пенсатором навантаження, що містить ролик, кі-
нематично зв'язаний з голковим циліндром механі-
зму в'язання, двоплечий важіль, на одному кінці 
якого шарнірне встановлено ролик, та циліндричну 
пружину розтягу, кінематично зв'язану з другим 
кінцем двоплечого важеля. 

При цьому двоплечий важіль має довжину 
плеч, яка вибирається із співвідношень: 

n2
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де l1, l2 - довжина плеч двоплечого важеля; 
F- сила тиску на голковий циліндр, зумовлена 

зубчастим зачепленням шестерні з зубчастим ко-
лесом, 

2
r

2
t FFF ; 

Ft, Fr - відповідно колова та радіальні сили зу-
бчастого зачеплення; Fn - сила циліндричної пру-
жини розтягу. 

Доцільно, щоб лінії центрів пар шестерня - зу-
бчасте колесо і зубчасте колесо - ролик утворюва-
ли кут β, який задовольняє умові: 

o90 , 

де  - кут профілю зуба шестерні і зубчастого 

колеса. Обладнання приводу компенсатором на-
вантаження, кінематично з'єднаним з голковим 
циліндром механізму в'язання призводить до того, 
що радіальні навантаження на опору голкового 
циліндра, зумовлені силами, що виникають в зуб-
частому зачепленні пари шестерня – зубчасте 
колесо урівноважуються силою тиску ролика ком-
пенсатора навантаження на голковий циліндр, що 
створюється циліндричною пружиною розтягу, що 
забезпечує підвищення довговічності роботи при-
вода. 

Виконання двоплечого важеля з довжиною 
плеч, яка вибирається із заявлених співвідношень, 
дозволяє здійснити оптимальну силу тиску ролика 
на голковий циліндр, що також забезпечує підви-
щення довговічності роботи привода. 

Розташування шестерні, зубчастого колеса та 
ролика таким чином, щоб лінії центрів пар шесте-
рня - зубчасте колесо і зубчасте колесо - ролик 
утворювали кут β, який задовольняє умові - 

o90 , також забезпечує підвищення довгові-

чності роботи привода. 
На Фіг.1 представлена кінематична схема при-

вода круглов'язальної машини. На Фіг.2 представ-
лено вид А приводу круглов'язальної машини. 

Привід круглов'язальної машини містить вер-
тикальний приводний вал 1 з закріплено на ньому 
шестернею 2, кінематично зв'язаною з зубчастим 
колесом 3 голкового циліндру 4 механізму в'язан-
ня. Привід також містить компенсатор наванта-
ження 5, що містить ролик 6, кінематично зв'яза-
ний з голковим циліндром 4, двоплечий важіль 7, 
на одному кінці якого шарнірно встановлено ролик 
6, та циліндричну пружину розтягу 8, кінематично 
зв'язану з другим кінцем двоплечого важеля 7. 
Двоплечий важіль 7 встановлено з можливістю 
повороту на опорі 9. При цьому двоплечий важіль 
має довжину плеч, яка вибирається із співвідно-

шень: 
n2

1

F

F

l

l
, а лінії центрів пар шестерня - зуб-

часте колесо і зубчасте колесо - ролик утворюють 

кут β, який задовольняє умові: o90 . Напри-

клад, в заявленому приводі кут β дорівнює 120°. 
Принцип роботи привода такий. При вмиканні 

електродвигуна (на Фіг.1, 2 не показано) оберта-
льний рух його вала передається вертикальному 
приводному валу 1 з закріпленою на ньому шесте-
рнею 2. Обертальний рух шестерні 2 приводять в 
обертальний рух зубчасте колесо 3 голкового ци-
ліндра 4, що необхідно для роботи круглов'язаль-
ної машини. Під дією сили циліндричної пружини 
розтягу 8 двоплечий важіль 7 повертається навко-
ло опори 9 і притискує ролик 6 компенсатору на-
вантаження 5 до голкового циліндру 4. Радіальні 
навантаження на опору голкового циліндра 4, зу-
мовлені силами, що виникають при цьому в зубча-
стому зачепленні пари шестерня 2 - зубчасте ко-
лесо 3 урівноважуються силою тиску ролика 6 на 
голковий циліндр 4, яка створюється циліндрич-
ною пружиною розтягу 8, завдяки чому підвищу-
ється довговічність роботи привода. 

Використання запропонованої конструкції при-
вода в складі круглов'язальної машини дозволяє: 

розширити асортимент приводів круглов'яза-
льних машин; 

підвищити довговічність роботи привода і кру-
глов'язальної машини в цілому за рахунок компен-
сації радіальних навантажень на опору голкового 
циліндра; 

підвищити продуктивність круглов'язальної 
машини за рахунок підвищення довговічності ро-
боти привода. 
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