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(57) Врізний замок, який містить корпус з лицевою
планкою, розміщені у корпусі засув, замикаючий
механізм, кулачок якого взаємодіє з засувом, за-
скочку з хвостовиком, на якому установлені дві
пружини стиснення, обмежені упорами, механізм
переміщення заскочки, який включає поводок руч-
ки управління, що забезпечує взаємодію з хвосто-

виком заскочки, та двоплечии важіль, одне плече
якого зв'язане з заскочкою, а друге плече зв'язане
з замикаючим механізмом, який відрізняється
тим, що поводок ручки управління розміщений над
хвостовиком заскочки, а механізм и переміщення
додатково містить підпружинений шток з упором,
установлений у напрямних, та одноплечий важіль,
шарнірно установлений на СТІНЦІ корпусу і зв'яза-
ний з хвостовиком заскочки, при цьому поводок
ручки управління виконаний з можливістю взаємо-
дії зі штоком, який своїм упором контактує з одно-
плечим важелем

Корисна модель відноситься до запорних при-
строїв, а саме до врізних замків для зачинення
дверей житлових та службових приміщень

Найбільш близьким за технічною суттю та ре-
зультатом, що досягається, до технічного рішення,
що заявляється, є врізний замок [див п України
на корисну модель № 343 від 01 02 99р , опубл
19 07 99 р , М Кп 6 Е05В59/02], який містить кор-
пус з лицевою планкою, розміщені у корпусі засув,
замикаючий механізм, кулачок якого взаємодіє з
засувом, заскочку з хвостовиком, на якому устано-
влені дві пружини стиснення, обмежені упорами,
механізм переміщення заскочки, який включає
поводок ручки управління, що забезпечує взаємо-
дію з хвостовиком заскочки, та двоплечии важіль,
одне плече якого пов'язане з заскочкою, а друге
плече пов'язане з замикаючим механізмом

У відомому замку поводок ручки управління
розміщений під хвостовиком заскочки, між заскоч-
кою і засувом При повороті ручки управління по-
водок взаємодіє з хвостовиком заскочки і перетво-
рює, таким чином, поворотний рух поводка у
зворотно-поступальний рух заскочки

Недоліком відомого врізного замка є його за-
великі габаритні розміри, що обумовлює високу
металомісткість замка і високу трудомісткість його
встановлювання Це пояснюється таким чином
Для забезпечення перетворювання поворотного
руху ручки управління у зворотно-поступальний
рух заскочки у відомому замку заскочку розміщу-
ють над поводком ручки управління А оскільки
відстань між ручкою управління і замикаючим ме-

ханізмом нормована внаслідок уніфікації лицевих
накладок врізних замків розміщення заскочки над
поводком ручки управління призводить до збіль-
шення висоти замка, тобто обумовлює завеликі
габаритні розміри замка

В основу корисної моделі поставлено задачу
удосконалення врізного замка, в якому шляхом
уведення нових конструктивних елементів та но-
вих зв'язків МІЖ елементами замка забезпечують
кінематику системи поводок ручки управління-
заскочка при одночасному зменшенні габаритних
розмірів замка з дотриманням нормованої відстані
між ручкою управління та замикаючим механізмом
замка, і за рахунок цього досягається зниження
металомісткості замка і трудомісткості його вста-
новлювання

Поставлена задача вирішується тим, що у ві-
домому врізному замку, який містить корпус з ли-
цевою планкою, розміщені у корпусі засув, зами-
каючий механізм, кулачок якого взаємодіє з
засувом, заскочку з хвостовиком, на якому устано-
влені дві пружини стиснення, обмежені упорами,
механізм переміщення заскочки, який включає
поводок ручки управління, що забезпечує взаємо-
дію з хвостовиком заскочки, та двоплечии важіль,
одне плече якого пов'язане з заскочкою, а друге
плече пов'язане з замикаючим механізмом, новим,
згідно з технічним рішенням, що заявляється, є те,
що поводок ручки управління розміщений над хво-
стовиком заскочки, а механізм и переміщення до-
датково містить підпружинений шток з упором,
установлений у напрямних, та одноплечий важіль,
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шарнірно установлении на СТІНЦІ корпусу і повяза-
ний з хвостовиком заскочки, при цьому поводок
ручки управління виконаний з можливістю взаємо-
дії зі штоком, який своїм упором контактує з одно-
плечим важелем

Між сукупністю суттєвих ознак технічного рі-
шення, що заявляється, та технічним результатом,
що досягається, є такий причинно-наслідковий
зв'язок

Нове конструктивне виконання врізного замка,
а саме

- розміщення поводка ручки управління над
хвостовиком заскочки,

- уведення до механізму переміщення заскоч-
ки додаткових елементів - підпружиненого штока з
упором, установленого у напрямних, та однопле-
чего важеля, шарнірно установленого на СТІНЦІ
корпусу і пов'язаного з хвостовиком заскочки,

- виконання поводка ручки управління з мож-
ливістю взаємодії зі штоком, який своїм упором
контактує з одноплечим важелем, у сукупності з
відомими ознаками корисної моделі забезпечує
кінематику системи поводок ручки управління-
заскочка при одночасному зменшенні габаритних
розмірів замка з дотриманням нормованої відстані
між ручкою управління та замикаючим механіз-
мом

Розміщення поводка ручки управління над
хвостовиком заскочки дозволяє при дотриманні
нормованої відстані між ручкою управління і зами-
каючим механізмом раціонально використати ві-
льний об'єм замка і за рахунок цього зменшити
його габарити Для забезпечення кінематики сис-
теми поводок ручки управління-заскочка, тобто
для перетворювання поворотного руху ручки
управління у зворотно-поступальний рух заскочки
у механізм переміщення заскочки введені додат-
кові елементи підпружинений шток з упором,
установлений у напрямних, та одноплечий важіль,
шарнірно установлений на СТІНЦІ корпусу замка
Поводок ручки управління взаємодіє зі штоком,
шток своїм упором контактує з одноплечим важе-
лем, який пов'язаний з хвостовиком заскочки При
повороті ручки управління поводок переміщує
шток по напрямних, під дією упору штока одно-
плечий важіль обертається і переміщує заскочку в
корпус замка Таким чином, забезпечується кіне-
матика системи поводок ручки управління-
заскочка при одночасному зменшенні габаритних
розмірів замка з дотриманням нормованої відстані
між ручкою управління і замикаючим механізмом

На фіг 1 наведена загальна схема замка у від-
критому положенні, на фіг 2 - те ж саме, у зачине-
ному положенні

Врізний замок містить корпус 1 з кришкою 2 і
лицевою планкою 3, в якому розміщені засув 4,
замикаючий механізм 5, кулачок 6 якого взаємодіє
з засувом 4 Засув 4, установлений на штифті 7,
фіксується підпружиненим фіксатором 8 У корпусі
1 розміщені заскочка 9 з хвостовиком 10 та меха-
нізм 11 переміщення заскочки 9, який містить по-
водок 12 ручки управління (не показана), установ-
лений над хвостовиком 10 заскочки 9 На
хвостовику 10 установлені пружини 13 та 14 стис-
нення, обмежені упорами 15 та 16 ВІДПОВІДНО Ме-
ханізм 11 переміщення заскочки 9 містить підпру-
жинений пружиною 17 стиснення шток 18 з упором
19, установлений у напрямних 20, 21, та шарнірно
закріплений на СТІНЦІ корпусу 1 одноплечий важіль
22, пов'язаний з хвостовиком 10 заскочки 9 На-
прямна 20 виконана у вигляді виступу з пазом, а
напрямна 21-у вигляді пазів, виконаних на СТІНЦІ
корпусу 1 і на кришці 2 корпусу 1 Поводок 12 руч-
ки управління взаємодіє зі штоком 18, упор С я к о -
го контактує з одноплечим важелем 22 На штифті
7 шарнірно установлений двоплечий важіль 23,
одне плече 24 якого пов'язане з заскочкою 9, а
друге плече 25 - з кулачком 6 замикаючого механі-
зму 5

Врізний замок, що заявляється, працює таким
чином

При уведенні заскочки 9 у корпус 1 замка руч-
кою управління поводок 12 переміщує шток 18 по
напрямних 20, 21, пружина 16 при цьому стиска-
ється Упор 19 штоку 18 діє на одноплечий важіль
22, пов'язаний з хвостовиком 10 заскочки 9 Шар-
нірно установлений на СТІНЦІ корпусу 1 важіль 22
під дією штоку 18 повертається і переміщує заско-
чку 9 у корпус 1 замка При цьому пружини 13 та
14, обмежені упорами 15 та 16, стискаються

При відпусканні ручки управління під дією
пружини 17 шток 18 повертається в початкове по-
ложення, виключається його дія на одноплечий
важіль 22, та під дією пружин 13, 14 заскочка 9
повертається в початкове положення

Уведення заскочки 9 у корпус 1 замка може
бути здійснено також поворотом кулачка 6 зами-
каючого механізму 5 за годинниковою стрілкою
Кулачок 6 натискує на плече 25 важеля 23, шарні-
рно установленого на штифті 7 Важіль 23 повер-
тається та переміщує заскочку 9 другим плечем
24 В початкове положення заскочка 9 повертаєть-
ся під дією пружини 13

Установлювання засува 4 у крайнє ліве поло-
ження здійснюється обертом кулачка 6 замикаю-
чого механізму 5 проти годинникової стрілки При
цьому кулачок 6 спочатку піднімає фіксатор 8, а
тоді пересуває засув 4
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