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(57) 1. Машина для розсівання двох і більше видів 
мінеральних добрив, котра включає не менше 
двох місткостей для завантаження різних видів 
мінеральних добрив, котрі обладнані дозувальни-
ми пристроями, та розсівальний орган, яка відріз-
няється тим, що в кожній місткості біля дозуваль-
ного пристрою встановлений електричний датчик 

для визначення наявності добрив, причому датчи-
ки усіх місткостей з'єднані між собою послідовно і 
підключені до джерела електричного струму та 
зв'язані з сигнальним пристроєм. 
2. Машина за п.1, яка відрізняється тим, що зв'я-
зок між датчиками і сигнальним пристроєм вико-
наний шляхом включення останнього в електричне 
коло послідовно з датчиками, а сигнальним при-
строєм є лампочка, розміщена в кабіні трактора, з 
яким агрегатується машина. 
3. Машина за п.1, яка відрізняється тим, що зв'я-
зок між датчиками і сигнальним пристроєм вико-
наний шляхом включення в електричне коло пос-
лідовно з датчиками реле та виконання 
сигнального пристрою у вигляді електричного зву-
кового сигналізатора, який через реле зв'язаний з 
джерелом електричного струму. 

 
 

 
 

Корисна модель відноситься до галузі сільсь-
когосподарського машинобудування і може вико-
ристовуватись в машинах для розсівання мінера-
льних добрив по поверхні ґрунту. 

Відома машина для розсівання одного виду 
мінеральних добрив, яка включає бункер, облад-
наний дозувальним пристроєм та розсівальний 
орган [Ав. св. №1202502 СРСР, МПК 5 А01С17,00]. 

При роботі цієї машини добрива із бункера до-
зувальним пристроєм, в установленій кількості, 
рівномірно подаються на розсівальний орган, яким 
широкою смугою розсіваються по поверхні ґрунту. 
Причому процес роботи машини тракторист оці-
нює візуально шляхом спостереження через дзер-
кало заднього виду трактора за польотом добрив. 

Недоліком цієї машини є те, що вона одночас-
но розсіває один вид добрив, а для нормального 
живлення рослин потрібні три їх види (азотні, фо-
сфорні і калійні). Тому на одному полі проводять 
трикратне розсівання добрив, що зумовлює високі 
витрати на удобрення ґрунту, збільшення строків 
виконання роботи та ущільнення ґрунту колесами 
агрегатів. 

Відома також машина для розсівання двох і 
більше видів мінеральних добрив, яка включає 

бункер, розділений на місткості для завантаження 
різних видів мінеральних добрив, котрі обладнані 
дозувальними пристроями та розсівальний орган 
[патент 61181А України, МПК 7 А01С17/00]. 

Ця машина є найближчим аналогом і прийнята 
за прототип. 

При роботі цієї машини, завантажені у місткос-
ті різні види мінеральних добрив, дозувальними 
пристроями, в установленій для кожного виду до-
брив індивідуальній кількості, вивантажуються із 
місткостей і подаються на розсівальний орган, 
яким усі види добрив широкою смугою розсівають-
ся по поверхні ґрунту. 

Застосування на цій машині трьох місткостей з 
дозувальними пристроями дає можливість за один 
прохід агрегату одночасно розсівати три види мі-
неральних добрив індивідуальними дозами, що 
забезпечує різке зниження витрат на проведення 
удобрення ґрунту, скорочення строків виконання 
роботи та зменшення ущільнення ґрунту колесами 
агрегату. 

Однак, в зв'язку з індивідуальним дозуванням 
різних видів добрив із місткостей, їх спорожнення 
відбувається не рівномірно. Тому при роботі агре-
гату завжди наступає момент, коли в одній із міст-
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костей добрива закінчились, але тракторист цього 
помітити не може, оскільки він візуально спостері-
гає за польотом добрив, що поступають на розсі-
вальний орган із інших двох місткостей. Тобто при 
закінченні добрив в одній або навіть у двох містко-
стях, коли висівається лише один вид добрив за-
мість двох або трьох агрегат продовжує працюва-
ти, оскільки цього порушення технології удобрення 
ґрунту тракторист не може помітити. В результаті 
цього знижується якість удобрення ґрунту. 

Задачею корисної моделі є машина для розсі-
вання двох і більше видів мінеральних добрив в 
якій шляхом обладнання усіх місткостей для зава-
нтаження різних видів добрив електричними дат-
чиками наявності добрив, зв'язаних з сигнальним 
пристроєм, забезпечується підвищення якості 
удобрення ґрунту. 

Поставлена задача вирішується завдяки тому, 
що в машині для розсівання двох і більше видів 
мінеральних добрив, яка включає не менше двох 
місткостей для завантаження різних видів мінера-
льних добрив, котрі обладнані дозувальними при-
строями та розсівальний орган, відповідно до ко-
рисної моделі, в кожній місткості біля 
дозувального пристрою встановлений електрич-
ний датчик для визначення наявності добрив, при-
чому датчики усіх місткостей з'єднані між собою 
послідовно і підключені до джерела електричного 
струму та зв'язані з сигнальними пристроєм, а 
зв'язок між датчиками та сигнальним пристроєм 
може бути виконаний шляхом його включення в 
електричний ланцюг послідовно з датчиками, а 
сигнальним пристроєм є лампочка, розміщена в 
кабіні трактора, з яким агрегатується машина або 
зв'язок між датчиками і сигнальним пристроєм ви-
конаний шляхом включення в електричний ланцюг 
послідовно з датчиками реле та виконання сигна-
льного пристрою у вигляді електричного звукового 
сигналізатора, який через реле зв'язаний з джере-
лом електричного струму. 

Завдяки такому виконанню машини для розсі-
вання двох і більше видів мінеральних добрив, при 
її роботі, тракторист, який керує удобрювальним 
агрегатом, одержує сигнал, коли в будь-якій міст-
кості закінчуються добрива, після чого припиняє 
роботу і проводиться завантаження добрив в усі 
місткості. В результаті цього гарантується підви-
щення якості комплексного удобрення ґрунту дво-
ма і більше видами добрив. 

Приклад виконання машини для розсівання 
двох і більше видів мінеральних добрив поясню-
ється кресленнями, де: 

Фіг.1 - машина для розсівання двох і більше 
видів мінеральних добрив (вид збоку в розрізі); 

Фіг.2 - схема зв'язку між датчиками для визна-
чення наявності добрив і сигнальним пристроєм, 
виконаним шляхом його включення в електричний 
ланцюг послідовно з датчиками і використанням як 
сигнального пристрою електричної лампочки; 

Фіг.3- схема зв'язку між датчиками для визна-
чення наявності добрив і сигнальним пристроєм, 

виконаним шляхом включення в електричний лан-
цюг послідовно з датчиками реле та використання 
як сигнального пристрою електричного звукового 
сигналізатора, який через реле зв'язаний з джере-
лом електричного струму. 

Машина для розсівання двох і більше видів 
мінеральних добрив включає бункер 1, в якому на 
зірочках 2 валів 3, встановлений перфорований 
транспортер 4, виконаний із прутків, з'єднаних 
планками і розміщених з певним інтервалом, кот-
рий охоплює днище 5. Бункер 1 розділений попе-
речними перегородками 6 на три місткості 7 для 
завантаження різних видів мінеральних добрив 
(азотних, фосфорних і калійних). Кожна місткість 7 
обладнана дозувальним пристроєм 8, виконаним у 
вигляді поворотної заслінки. Під нижньою ланкою 
транспортера 4 встановлений транспортний жолоб 
9, а в днищі 5 біля дозувальних пристроїв 8 вико-
нані вікна 10 для надходження добрив на жолоб 9. 
Біля заднього кінця жолоба 9 розміщений тукосп-
рямовувач 11, під яким встановлений відцентро-
вий розсівальний орган 12. В кожній місткості 7 
біля дозувального пристрою 8 встановлено елект-
ричний датчик 13 для визначення наявності доб-
рив у місткості. Усі датчики 13 з'єднані між собою 
провідниками 14 послідовно та зв'язані з сигналь-
ним пристроєм. В залежності від побажання замо-
вника, зв'язок між датчиками 13 і сигнальним при-
строєм (рис. 2) може бути виконаний шляхом його 
включення в електричний ланцюг послідовно з 
датчиками 13 та підключення до джерела елект-
ричного струму 16, а сигнальним пристроєм є ла-
мпочка 15, розміщена в кабіні трактора, з яким 
агрегатується машина, або зв'язок між датчиками 
13 і сигнальним пристроєм виконаний шляхом 
включення в електричний ланцюг послідовно з 
датчиками реле 17 та виконання сигнального при-
строю у вигляді електричного звукового сигналіза-
тора 18, який через реле зв'язаний з джерелом 
електричного струму 16. Перший варіант прийня-
тий для більш уважних трактористів (потрібно 
слідкувати за лампочкою), а другий для менше 
уважних трактористів, але він має більшу вартість. 

Працює дана машина таким чином. 
Перед початком роботи у відсіки 7 завантажу-

ються різні види добрив і дозувальними пристроя-
ми 8 установлюються необхідні дози розсівання 
кожною виду добрив. При русі транспортера 4. 
встановлені пристроями 8 дози різних добрив, 
виносяться його верхньою ланкою із місткостей 7 і 
пройшовши через її перфорації (проміжки між пру-
тками) надходять на транспортний жолоб 9. де 
захоплюються нижньою ланкою транспортера 4 і 
подаються на тукоспрямовувач 11, по котрому 
поступають на розсівальний орган, яким усі види 
добрив широкою смугою розсіваються по поверхні 
ґрунту. 

При завершенні висіву добрив із будь-якої міс-
ткості її датчиком 13 включається сигнал 15 або 
18, тракторист припиняє роботу агрегату і в усі 
місткості машини завантажуються добрива. 
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