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(57) Спосіб визначення парності числа, представ-
леного у системі залишкових класів, що містить 
операції над записаними, наприклад, на регістрах 
залишками числа по основній системі непарних 
модулів, що визначають об'єм діапазону чисел, 
який відрізняється тим, що на основі значень 
залишків числа по всіх модулях основної системи 
модулів виконують визначення залишку по моду-
лю 2, що додатково вводиться, але не включаєть-
ся до основної системи модулів, яке здійснюють 
послідовним, починаючи із залишку по першому 
модулю і закінчуючи залишком по останньому мо-

дулю основної системи модулів, відніманням, на-
приклад, на модульних суматорах певних констант 
від цих залишків та додаванням цих констант до 
залишку по модулю 2 із зберіганням, наприклад, 
на регістрах отриманих результатів із подальшим 
виключенням із процесу визначення залишку по 
відпрацьованому модулю, причому константою на 
першому кроці є значення залишку по першому 
модулю, а константу на кожному послідовному 
кроці, починаючи із другого, визначають шляхом 
ділення, наприклад, на модульній схемі ділення 
залишку по даному модулю на добуток попередніх 
модулів та множення отриманого результату на 
вищезгаданий добуток по кожному із модулів сис-
теми, які не виключені із процесу визначення, а 
про парність числа після закінчення вищезгаданих 
операцій судять по результату, що записаний на 
регістрі по модулю 2. 

 
 

 
 

Корисна модель відноситься до автоматики та 
обчислювальній техникі і може бути використана 
для оброблення даних у схемах цифрової автома-
тики та цифрових обчислювальних машинах, що 
працюють в системі залишкових класів (СЗК). 

Системою обчислення в СЗК називається сис-
тема обчислення [1], в якій число А представля-
ється у вигляді набору найменших залишків по 
модулях р1, р2 ..., рк, тобто A=[A(mod p1), A(mod p2), 

..., A(mod рк)} або А=( 1, 2, ..., к), де 1=A(mod рi). 
Для взаємно простих чисел pi представлення чис-
ла А є єдиним, а об'єм діапазону (0, М] чисел дорі-
внює М=р1р2...рк. 

Якщо всі модулі числа А непарні, то виникає 
проблема визначення парності числа. Саме для 
такої системи модулів призначений даний спосіб. 

Відомий спосіб для перетворювання коду із 
СЗК у поліадичний код [2] потребує значну кіль-
кість обладнання для своєї реалізації та не має 
можливості для визначення парності числа. 

Недоліком способу для перетворювання коду 
із СЗК у поліадичний код [3] є його невисока швид-
кодія, обумовлена тим, що для отримання резуль-
тату необхідно витратити значну кількість модуль-
них операцій, та неможливість визначення 

парності числа.. 
Найбільш близькім по технічній суттєвості до 

корисної моделі є спосіб для перетворювання коду 
в СЗК у поліадичний код [4]. Недоліком цього спо-
собу, який має по відношенню до способів [2] та [3] 
підвищену швидкодію та меншу кількість облад-
нання, є те, що цей пристрій також не має можли-
вості визначити парність числа. 

В основу корисної моделі поставлено задачу: 
спосіб, функціонуючий у системі залишкових кла-
сів, що містить операції над записаними, напри-
клад, на регістрах, залишками числа по основній 
системі непарних модулів, що визначають об’єм 
діапазону чисел, шляхом введення додаткових 
операцій удосконалити таким чином, щоб забезпе-
чити визначення певності числа. 

Для цього на підставі значень залишків числа 
по всіх модулях основної системи модулів викону-
ють визначення залишка по модулю 2, що додат-
ково вводиться, але не включається до основної 
системи модулів. Таке визначення здійснюють 
послідовним, починаючи із залишку по першому 
модулю і закінчуючи залишком по останньому мо-
дулю основної системи модулю, відніманням, на-
приклад, на модульних суматорах, певних конс-
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тант від цих залишків та додаванням цих констант 
до залишку по модулю 2 із зберіганням, напри-
клад, на регістрах отриманих результатів, із пода-
льшим виключенням із процесу визначення зали-
шку по відпрацьованому модулю. При цьому 
константою на першому кроку є значення залишку 
по першому модулю, а константу на кожному пос-
лідовному кроку, починаючи із другого, визнача-
ють шляхом ділення, наприклад, на модульній 
схемі ділення, залишка по даному модулю, на до-
буток попередніх модулів та множення отриманого 
результату на вищезгаданий добуток по кожному 
із модулів системи, які не виключені із процесу 
визначення. Про парність числа по закінченню 
вищезгаданих операцій судять по результату, що 
записаний на регістрі по модулю 2. 

На кресленні зображена функціональна схема 
пристрою для реалізації способу. 

Схема містить блок 1 регистрів 11, 12, 13,...,1к-1 

1к числа А=( 1, 2, 3,…, к-1, к) для залишків 1, 

2, 3,..., к-1, 4. відповідно по модулях системи р1, 
р2, р3,…, рk-1, pk та регистр 10 по додатковому мо-
дулю 2, блок модульних дільників 22, 23,..., 2к від-
повідно по модулях системи р2, р3,..., рk блок мо-
дульних множників 33,..., 3к-1, 3к відповідно по 
модулях системи p3,...,pk-1, pk та множник 30 для 
додаткового модуля 2, блок модульних суматорів 
42,43,...,4к-1,4к відповідно по модулях системи 
р2p3,…,pk-1,pk та модульний суматор 40 для додат-
кового модуля 2, блок управління 5, вхідну шину 6. 

При цьому порядок розташування модулей p1, 
p2, ..., рк вільний, але модуль рк=2 повинен бути 
останнім. До моменту початку визначення парності 
числа у регистрах 11, 12, 13,...,1к-1 1к записане чис-

ло А=( 1, 2, 3,..., к-1 к) регістр 10 очищений. 
Спосіб працює слідуючим чином. 
Після включення сигналом по шині 6 блок 

управління 5 видає сигнал, який дозволяє вико-
нання на модульних суматорах 42,43,...,4к-1, 4к від-

німання залишку 1, тобто константи першого кро-

ку, від залишків 2, 3,..., к-1, к відповідно по 
модулях системи р2, р3,..., рk-1, рk, та додавання 

залишку 1 до 0, Результати 2 =( 2- 1),..., к-1=( к-

1- 1), к=( к- 1), 0=( 0+ 1) з виходів модульних 
суматорів 42, 43,...,4к-1, 4к, 40 записуються на регис-
три l2, l3,...,lк-1, lк та 10. Наступний сигнал з виходу 5 
дозволяє виконання дільником 22 модульної опе-

рації ( 2/p1)(mod р2). Результат t2=( 2/p1)( mod р2) з 
виходу 22 подається до блоку 5. 

Наступний сигнал з виходу 5 дозволяє вико-
нання модульними множниками 33,...,3к-1,3к,30 мо-
дульних операцій (t2*p1)(mod р3),..., (t2*p1)(mod pk-1), 
(t2*p1)(mod pk), (t2*p1)(mod 2). Результати 

r3=(t2*p1)(mod р3),...,rk-1=(t2*p1)(mod pk-1), 
rk=(t2*p1)(mod pk), r0=(t2*p1)(mod 2) з виходів моду-
льних множників 33,...,3к-1,3к ,30 поступають на блок 
5, який подає їх на входи своїх модульних сумато-
рів 43,..., 4к-1,4к,40 та дозволяє виконати віднімання 
констант другого кроку: на суматорі 43, величини r3 

від 3, на суматорі 4k-1 величини rk-1 від k-1 на су-

маторі 4к величини rk від k та додавання на сума-

торі 40 константи r0 до 0. Результати 3=( 3-r3),…, 

к-1=( к-1–rк-1) к=( к-rк), 0= 0-r0) з виходів модульних 
суматорів 43,...,4к-1,4к,40 записуються на регистри 
l3,…,lк-1, lк, l0. 

Наступний сигнал від блоку 5 подається на 
вхід дільника 23, дозволяючи виконання модульної 

операції ( 3/(р1*p2))(mod р3). Результат 

t3=( 3/(р1*p2))(mod р3) з виходу 23 подається до бло-
ку 5. 

Наступний сигнал з виходу 5 дозволяє вико-
нання модульними множниками 34,...,3к-1,3к,30 мо-
дульних операцій (t3*p1*p2)(mod p4),…, (t3*p1*p2)(mod 
рk-1), (t3*p1*p2)(mod рk), (t3*p1*p2)(mod 2). Результати 
s4=(t3*p1*p2))mod p4),…, sk-1=(t3*p1*p2)(mod 2) (mod pk-

1), Sk=(t3*p1*p2) (mod pk) , s0=(t3*p1*p2)(mod 2) з вихо-
дів модульних множників 34,…,3к-13к30 поступають 
на блок 5, який подає їх на входи своїх модульних 
суматорів 44,...,4к-1,4к,40 та дозволяє виконати від-
німання констант третього кроку: на суматорі 44, 

величини s4 від 4, на суматорі 4k-1 величини sk-1 

від k-1, на суматорі 4k величини sk від k-1 та дода-

вання на суматорі 40 константи s0 до 0. Результа-

ти 4=( 4-s4),…, к-1=( к-1-sк-1),…, к=( к-sк), 0=( 0-s0) 
з виходів модульних суматорів 44,...,4к-1,4к,40 запи-
суються на регистри І4,...,Ік-1, Ік, І0. 

Після послідовного виконання описаних опе-
рацій з п'ятого по к-й розряди на регістрі 5 виявля-
ється записаним 0 або 1. Якщо записаний 0, то 

число А=( ь, 2, 3,..., к-1, к) парне, в протилеж-
ному випадку - непарне. 
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