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(54) (57) 1 МЕХАНИЗМ НАВЕСКИ РАБО
ЧЕГО ОРГАНА УБОРОЧНОЙ МАШИНЫ,

содержащий опорные копирующие элементы,
размещенные на раме гидроцилиндр и урав
новешивающее устройство, имеющее пру
жину, отличающийся тем, что, с целью упро
щения конструкции и снижения материале
емкости механизма, уравновешивающее уст
ройство выполнено в виде двуплечего коро
мысла, одним плечом соединенного посред-
ством гидроцилиндра с копирующими эле
ментами, а другим — посредством пружины
с рамой

2 Механизм навески по п 1 отличаю-
щийся тем, что он снабжен фиксатором
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.' тавленная ц> і юстигаетея тем, что
У()овновешнваю1цее устройсі '<< выполнено
в вч іе двуплечего коромысла, с ним плечом
сое і,иненногг ітоср' гвом гидроці чндра
с копирующими элементами, а другим -
посредством пружины с рамой, при этом
механизм навески інабжен фиксатором.
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Механизм навесы раби его органа убо-
ро ічой машины соде; -кит пг фнык1 копирую-
щие элеменгь 1 (-»,.iMY ~> а кс.гороч раз-
мерены гидроцилиадр 3, уравнозешивающее
ус зйство, выполненное і ВИПР двуплечего
коромысла 4, одно из плеч которого соеди-
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При движ( ПІЧ уборочном машины по пч-
лю опорные копир\ющие злемеигы 1 коми
руют ретьеф поля Давление иа элементы 1
установлено такое, что при наезде на не-
ровности поля рабочий о,и an G беспрепятст-
венно приподнимается, поворачиваясь во-
круг точек крепления на раме 2 машины
При ІТОМ гидроцилиндры 3 являющиеся
жесткой связью, поворачивают коромысло 4,
закреп ^ ііное на раме 1? в подшипниках
Пружина о, > вязанная с плечом коромысла 4,
воспринимает значительную часть веса
навешенного на мзиіин\ рабочего пргака 6
что снижает давление « і ''порньїі элем ч'ты
и улучшает процесс коп ; ^тмчя ppibfpa

При переводе рабочего о р и ^ :. ^и^чс
портное положение плечи коромысла
ра юте fi • раму 2 машины, а само кор
ло 4 стопорится фиксатором 7 1* >
зеличины давления опорнь 1 копщ
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ченн ' или vlvr^тJьшeниґ^м вылета шг> d гид
роцилиндро ' (горыи ЯВЛЕНЫ в Замкнутом
положении >ІІІІГКОЙ тягой, обеспечивает
плавающее положение рабочей1 органи 6
Эт' свои f)Lp-4j\b, позволит ПОЛУЧИТЬ ста
бил. ую гі, і <v среча, качество годбора
и т д

Такое Вьіпотнение механизма п нвиляе
уменьшить силовые характерне.пки ф\-ы '.
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