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(57) Електроколесо, що містить індуктор з феро-
магнітним корпусом з розташованими по колу по-
стійними магнітами і якір з немагнітним валом,
виготовленим дискової форми з обмоткою, робочі
частини котрої укладені на торцях осердя з кро-
ком, що дорівнює крокові розташування постійних
магнітів індуктора, а обмотка приєднана до плас-
тин колектора, яке відрізняється тим, що у корпу-
сі індуктора вмонтовані два контактних кільця, до
кожного з яких механічно і електрично приєднана
рухома щітка, яка має електричний контакт з плас-
тинами колектора, а ще дві нерухомі щітки механі-
чно приєднані до вала і мають електричний кон-
такт з контактними кільцями, причому напруга до
нерухомих щіток подається через порожнистий
вал якоря.

Винахід відноситься до електротехніки, а са-
ме, до електричних двигунів і генераторів постій-
ного струму.

Відомі дискові електричні машини, що можуть
працювати генераторами і двигунами постійного і
змінного струму.

Найбільш близьким технічним рішенням, до
запропонованого винаходу, є дискова електрична
машина [висновок про видачу деклараційного па-
тенту стосовно заявки №2003010019 від 06 червня
2003р.]. На статорі (індукторі) з феромагнітним
корпусом розташовані по колу постійні магніти.
Якір з немагнітним валом виготовлений дискової
форми має обмотку, робочі частини котрої укла-
дені на торцях осердя з кроком, що дорівнює кро-
кові розташування постійних магнітів індуктора.
Якір є рухомою частиною машини.

Недоліком цього пристрою є те, що статор (ін-
дуктор) є нерухомою частиною, а якір - рухомою.

В основу винаходу поставлена задача ство-
рення машини у котрій зовнішня частина (індуктор)
є рухомою, а якір - нерухомою частиною.

Поставлена задача вирішується тим, що, в
електроколесі, яке містить індуктор з феромагніт-
ним корпусом з розташованими по колу постійни-

ми магнітами і якір з немагнітним валом виготов-
лений дискової форми з обмоткою, робочі частини
котрої укладені на торцях осердя з кроком, що
дорівнює крокові розташування постійних магнітів
індуктора і обмотка приєднана до пластин колек-
тора, згідно з винаходом у корпусі індуктора вмон-
товані два контактних кільця, до кожного з котрих
електрично і механічно приєднана щітка, котра
контактує з пластинами колектора, а ще дві щітки
механічно приєднані до вала якоря і контактують з
кільцями, а напруга до нерухомих щіток подається
через порожнистий вал якоря.

На Фіг.1 наведено повздовжній переріз елект-
роколеса, а на Фіг.2 наведена форма секції обмот-
ки якоря.

Порожнистий вал 1 є нерухомою частиною
електроколеса. На ньому розташовано колектор 2,
осердя якоря 3 з обмоткою якоря 4. В підшипниках
5 розташовані щітка 6 і феромагнітний корпус ін-
дуктора 7. На феромагнітному корпусі індуктора 7 і
щітки 6 розташовані постійні магніти 8. У корпусі
індуктора 7 закріплені два контактних кільця 9 і 10.
Контактні кільця 9 і 10 електрично ізольовані від
корпуса індуктора 7 прокладкою 11. Нерухомі щіт-
ки 12 і 13 закріплені на нерухомому порожнистому
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валу 1 і мають електричний контакт з контактними
кільцями 9  і 10.  Рухомі щітки 14  і 15  закріплені на
контактних кільцях 9 і 10 і мають електричний кон-
такт з пластинами колектора 2.

Постійна напруга подається на нерухомі щітки
12 і 13 через порожнистий вал 1. З нерухомих щі-
ток 12 і 13 напруга подається через контактні кіль-
ця 9 і 10, рухомі щітки 14 і 15, колектор 2 на обмо-
тку якоря 4. Шаг секції обмотки якоря 4 дорівнює
шагові розташування постійних магнітів 8 на фе-
ромагнітному корпусі індуктора 7. Постійні магніти
8 умовно показано штриховою лінією.

Електроколесо працює у такій спосіб. Магніт-
ний потік постійних магнітів 8 замикається через

щітку 6, феромагнітний корпус індуктора 7 і прой-
має осердя якоря 3 і обмотку якоря 4. Через поро-
жнистий вал 1, нерухомі щітки 12 і 13, контактні
кільця 9 і 10, рухомі щітки 14 і 15, пластини колек-
тора 2 напруга подається на обмотку якоря 4. То-
му що шаг секції обмотки якоря 4 дорівнює шагові
розташування постійних магнітів 8, то і електрома-
гнітна сила буде діяти в один бік на робочі частини
обмотки якоря 4. Корпус індуктора 7 і усі зв'язані з
ним частини будуть обертатися. Швидкість обер-
тання можна регулювати напругою на обмотці
якоря 4.

Електроколесо відрізняється простотою конс-
трукції і малою питомою вагою міді.
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