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(57) Изобретение относится к телеме-

ханике и может быть использовано для

передачи телемеханических сигналов.

Способ позволяет повысить быстро-

действие передачи сигналов. Выбор

контролируемого пункта (КЇЇ) осу-

ществляется передачей с пункта уп-

равления (ПУ) синхросигналов, сигна-

лов адреса и сигнала сообщения.

После приема этих сигналов выбранный

КП передает ответные синхросигналы,

которые получают путем инвертирова-

ния принятых синхросигналов с ПУ и-

сигналов сообщения. При этом умень-

шается время передачи с КП на ПУ за

счет исключения сигналов адреса, пе-

редаваемых выбранным КП,
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Изобретение* относится к телеме-

ханике и может быть использовано для

передачи телесигналов.

Цель изобретения - повышение быст-

родействия передачи телемеханических

сигналов,

Сущность способа заключается в

следующем.

Обмен информацией между ПУ и КП

начинают выдачей из ПУ синхросигна-

лов, имеющих определенное значение,

благодаря которому устройства КП ра-

ботают синхронно с устройством ПУ.

После выдачи синхросигналов ПУ вы-

дает в линию связи адресные сигналы

выбора КП и сигналы сообщения на

выбранный КП.

После этого направление движения

информации изменяется - информацию

начинает выдавать выбранный КП. Вна~,

чале он выдает синхросигналы, отли-

чающиеся от переданного с ПУ инвер-

сным значением. Вслед за синхросиг-

налами КП передает сигналы сообще-

ния, в которых отсутствуют адресные

сигналы. Необходимость в передаче

адресных сигналов с КП на ПУ отпа-

Чает, так как наличие переданных ин-

версных синхросигналов позволяет

различить остальные КП, подсоединен-

ные к линии связи, откуда передает-

ся информация: с ПУ или с КП. При

этом КП принимает только те сигналы,

которые передают с ПУ, все остальные

сигналы КП не принимает. Это значит,

что те КП, которые в данный отрезок

времени не находятся в телемехани-
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ческой связи с ПУ, не смогут воспри-

нимать сигналы сообщения, передавае-

мые с выбранного КП, как сигналы вы-

бора КП, а следовательно, ложного

5 приема информации на этих КП не про-

исходит .

Таким образом, отсутствие адрес-

ных сигналов в информации, переда-

ваемой с КП на ПУ, сокращает цикл

10 передачи информации, что приводит к

повышению быстродействия при переда-

че телемеханических сигналов, если

за основу принять предлагаемый спо-

соб передачи.
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Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я

Способ передачи телемеханических

сигналов,заключающийся в том, что с

пункта управления передают последо-

вательно во времени синхросигналы,

синналы адреса и сигналы сообщения

на контролируемые пункты, принимают

их» сигналы адреса сравнивают с за-

данными сигналами и в случае их сов-

падения передают ответные синхросиг-

налы и сигналы сообщения с соответ-

ствующего контролируемого пункта,

о т л и ч а ю щ и й с я тем, что,

с целью повышения быстродействия пе-

редачи при совпадении принятых сиг-

налов адреса с заданными сигналами,

с соответствующего контролируемого

пункта осуществляют преобразование

принятых синхросигналов в ответные

синхросигналы путем их инвертирова-

ния.
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