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(21) 4405371 
(22) 07.04.1988 
(24) 15.02.2006 
(46) 15.02.2006, Бюл. № 2, 2006 р. 
(72) Яресько Володимир Петрович, Соколенко 
Анатолій Іванович, Валіулін Геннадій Романович, 
Костюк Володимир Степанович  
(73) Національний університет харчових техноло-
гій  
(56) А.с. СССР №1063773, кл. В65G 47/34, 1982. 
А.с. СССР №1065315, кл. В65G 47/22, 1982. 
(57) 1. Устройство для распределения потока кон-
тейнеров, включающее подающий конвейер, шар-
нирно укрепленный подпружиненный управляю-
щий продольный рычаг с роликом и наклонным 
участком и установленный шарнирно с возможно-
стью взаимодействия с управляющим подпружи-

ненным продольным рычагом подпружиненный 
стопор с отсекающими роликами, отличающееся 
тем, что, с целью повышения надежности работы, 
подпружиненный управляющий продольный рычаг 
выполнен с горизонтальным участком, располо-
женным на его конце с возможностью взаимодей-
ствия с контейнерами, а подпружиненный стопор 
выполнен в виде двуплечих рычагов, установлен-
ных с возможностью поворота в вертикальной 
плоскости, перпендикулярной продольной оси 
подающего конвейера, и опирания на подпружи-
ненный управляющий продольный рычаг. 
2. Устройство за п.1, отличающееся тем, что го-
ризонтальный участок подпружиненного управля-
ющего продольного рычага выполнен с возможно-
стью регулирования его длины и снабжен по 
меньшей мере одним дополнительным роликом. 

 
 

 
 

Изобретение относится к транспортно-
манипуляционным устройствам, служащим, для 
распределения потока контейнеров и подачи их на 
технологические операции в линиях упаковки шту-
чных изделий. 

Цель изобретения - повышение надежности 
работы устройства. 

На Фиг.1 показано устройство для распреде-
ления потока контейнеров; на Фиг.2 - разрез А-А 
на Фиг.1. 

Устройство для распределения потока кон-
тейнеров содержит подающий конвейер 1, с по-
мощью которого поступают контейнеры 2, шарни-
рно укрепленный на ходу подачи контейнеров 2 
подпружиненный пружиной 3 управляющий про-
дольный рычаг 4, выполненный из горизонтально-
го 5 и наклонного 6 участков, и стопор в виде смо-
нтированных перпендикулярно продольной оси 
конвейера 1 двуплечих рычагов 7, подпружинен-
ных зажимающей пружиной 8. Одно плечо 9 каж-
дого рычага 7 свободно посажено на продольный 
рычаг 4, а другое плечо 10 снабжено отсекающим 
роликом 11 и выполнено с возможностью стопо-
рения контейнеров 2. Горизонтальный участок 5 
продольного рычага, 4 снабжен двумя (основными 
и дополнительным) роликами 12 и выполнен регу-

лируемым по длине. Устройство смонтировано на 
раме 13 конвейера 1. 

Устройство работает следующим образом. 
В исходном положении продольный рычаг 4 

находится в поднятом (нерабочем) положении с 
помощью пружины 3, а двуплечие рычаги 7 - в 
раскрытом положении. Перемещаемый с помо-
щью конвейера 1 контейнер 2, дойдя до продоль-
ного рычага 4, вступает во взаимодействие с его 
наклонным участком 6, поворачивая тем самым 
его в нижнее (рабочее) положение, при этом дву-
плечие рычаги 7 с помощью пружины 8 занимают 
рабочее положение, тем самым препятствуя дви-
жению идущему вслед контейнеру 2 с начальным 
расстоянием от предыдущего. В течение взаимо-
действия роликов 11 с контейнером 2 при движе-
нии последнего происходит удержание последу-
ющих контейнеров на конвейере и увеличение 
расстояния между ними. В момент схода контей-
нера с ролика 12 продольный рычаг 4 под дейст-
вием пружины 3 поднимается в верхнее (нерабо-
чее) положение и, взаимодействуя при этом с 
плечом 9 двуплечего рычага. 7, выводит из зацеп-
ления с контейнером плечо 10, обеспечив даль-
нейшее перемещение контейнеров. Далее про-
цесс повторяется. 
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В случае перемещения контейнеров вплотную 
друг с другом ролики 11 с помощью пружины 8 
(при нахождении продольного рычага в нижнем 
(рабочем) положении) входят в контакт с передней 
стойкой последующего контейнера 2, а миновав 
ее с помощью пружины 8, заходят в пространство 

между лапами контейнера, в результате чего при 
взаимодействии последних с внутренней стороной 
задних лап происходит остановка контейнера. При 
дальнейшем перемещении отделенный контейнер 
взаимодействует с продольным рычагом, и далее 
цикл повторяется. 
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