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(57) Изобретение относится к сельскохо-
зяйственному машиностроению. Целью изоб-
ретения является повышение производитель-
ности устройства и снижение затрат труда
при переводе транспортера из транспорт-
ного положения в рабочее и обратно.
Устройство содержит транспортер 2, на кото-
ром шарнирно установлен кронштейн 4 для
взаимодействия с упором 5 стойки 6,
шарнирно связанной с шасси 7. Кронш-
тейн 4 и стойка 6 подпружинены пружи-
нами 8 и снабжены регулировочными вин-
тами 9, а нижняя часть кронштейна 4
выполнена в виде расширяющегося лови-
теля. Упор 5 устанавливается на нужной
высоте, затем производится регулировка соос-
ности отверстия кронштейна 4 со стойкой 6
винтами 9. После регулировки соосности
и опускания транспортера 2 он центри-
руется в поперечной плоскости посредст-
вом ловителя на стойке 6. Транспортер
надежно удерживается от вертикального
и поперечного смещений при маневрирова-
нии загрузчика. 2 ил. Wl
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Изобретение относится к сельскохозяйст-
венному машиностроению, в частности к
опорныу устройствам выгрузных транспорте-
ров загрузчиков

Целью изобретения является повышение
производительности устройства и снижение
затрат ручного труда при переводе транс
портера из транспортного положения в рабо-
чее и обратно

На фиг I схематически изображено опор-
ное устройство выгрузного транспортера
загрузчика сыпучих материалов, вид сбоку,
на фиг 2 — вид А на фиг 1

Опорное устройство выгрузного транспор-
тера загрузчика сыпучих материалов вклю-
чает шарнирно закрепленный на раме 1
транспортер 2 с усилителем 3, на котором
шарнирно установлен кронштейн 4 для
взаимодействия с упором 5 стойки 6,
шарнирно связанной с шасси 7 Кронштейн 4
и стойка 6 подпружинены пружинами рас-
тяжения 8 и снабжены механизмами фик-
сации, выполненными в виде регулировоч
ных винтов 9, при зтом нижняя часть
кронштейна 4 в поперечной плоскости вы
полнены в виде расширяющегося ловите-
ля 10

Опорное устройство выгрузного транспор-
тера загрузчика сыпучих материалов рабо-
тает следующим образом

Предварительно на стойке 6 на задан
ной высоте в зависимости от высоты
транспорта устанавливается упор 5, а транс-
портер 2 опускается гидроцилиндром (не
показан) и фиксируется им в положении,
когда ловитель 10 еще не коснулся
стойки 6

После >становки упора 5 производит-
ся регулировка соосности отверстия кронш-
тейна 4 со стойкой 6 винтами 9 в про-
дольно вертикальных плоскостях, параллель-
ных транспортеру 2 При этом винты 9
ограничивают поворот кронштейна 4 и стой-
ки 6 против часовой стрелки, упираясь
в упоры (не показаны), закрепленные на
кожухе транспортера 2 и раме шасси 7,
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а пружины S прижимают кронштейн 4
и стойку 6 винтами 9 к упорам кожуха
транспортера 2 и рамы шасси 7

После регулировки соосности и опуска-
с ния транспортера 2 он центрируется в по-

перечной плоскости посредством ловителя 10
на стойке 6 При этом кронштейн 4,
опускаясь на стойке 6, поворачивается
вместе с ней по часовой стрелке, прео-
долевая сопротивление пружин 8 до взаимо-
действия кронштейна 4 с упором 5 Пос-
ле этого гидроцилиндр управления транс-
портера 2 устанавливается в нейтральное
положение, что соответствует рабочему по-
ложению, при котором транспортер 2 надеж-

15 но удерживается от вертикального и попе-
речного смещений, т е бокового и вер-
тикального качании при маневрировании
загрузчика

Перевод транспортера 2 в транспорт-
ное положение осуществляется в обратной
последовательности

Последующие стыковки кронштейна 4
со стойкой 6 осуществляются без настрой-
ки регулировочных винтов 9, т е автома-
тически
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Формула изобретения

Опорное устройство выгрузного транспор-
тера загрузчика сыпучих материалов, содер
жащее транспортер, нижним концом закреп-

30 ленный на раме а в средней части имею-
щий опору, выполненную в виде установлен-
ной на шасси стойки с кронштейном,
шарнирно связанным с транспортером, отли-
чающееся тем, что, с целью повышения
производительности устройства и снижения

35 ^атрат ручною груда при переводе транс-
гортера из транспортного положения в ра-
бочее и обратно, кронштейн и стойка
снабжены пружинами и механизмами их
фиксации в заданном положении, причем

40 нижняя часть кронштейна в вертикально-
поперечной плоскости выполнена в виде
расширяющегося ловителя
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