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(57) Клин в'язальної машини, що містить корпус та 
робочу поверхню, який відрізняється тим, що 
додатково обладнаний пружним елементом, вико-
наним у вигляді зігнутої під прямим кутом консо-
льної балки прямокутного перерізу, один кінець 
якої жорстко прикріплений до корпусу, а другий 
розташований на рівні робочої поверхні та пара-
лельно їй, причому ширина консольної балки дорі-
внює ширині робочої поверхні. 

 

 
Корисна модель відноситься до області трико-

тажного машинобудування, а саме до клинів в'я-
зальних машин. 

Відомий клин в'язальної машини, що містить 
корпус та робочу поверхню (Гарбарук В.Н. Расчет 
и конструирование трикотажных машин. -М. - Л.: 
Машиностроение, 1966, с. 165, рис. 10.5). Особли-
вістю роботи клина в'язальної машин є значні ди-
намічні навантаження, що виникають в зоні удар-
ної взаємодії голок з робочою поверхнею клина 
(Пипа Б.Ф., Волощенко В.П., Шипуков СТ., Орлов 
В.А. Повышение надежности трикотажного обору-
дования. - К.: Техніка, 1983. - 111с.), що викликає 
значні контактні напруження робочої поверхні кли-
на і призводить до зниження надійності та довгові-
чності його роботи. 

Відомий також клин в'язальної машини, що мі-
стить корпус та робочу поверхню (А.С. 781231 
СРСР, МПК: D 04 В 15/32, 1980 p.). Відомий клин 
вздовж робочої поверхні і паралельно їй має за-
мкнутий паз, що дозволяє знизити динамічні нава-
нтаження робочої поверхні клина, але виконання 
робочої поверхні клина значної жорсткості (дефо-
рмація робочої поверхні не повинна негативно 
впливати на процес петлетворення), не дозволяє 
в повній мірі знизити динамічні навантаження, які 
виникають в зоні взаємодії голок з робочою гранню 
клина, і підвищити довговічність роботи клина. 

Таким чином в основу корисної моделі покла-
дена задача створити такий клин в'язальної ма-
шини, в якому введенням нових елементів та їх 
зв'язків забезпечилось би підвищення довговічно-
сті роботи клина. 

Поставлена задача вирішена тим, що клин, що 
містить корпус та робочу поверхню, згідно з корис-
ною моделлю, додатково обладнаний пружним 

елементом, виконаним у вигляді зігнутої під пря-
мим кутом консольної балки прямокутного перері-
зу, один кінець якої жорстко прикріплений до кор-
пусу, а другий розташований на рівні робочої 
поверхні та паралельно їй, причому ширина кон-
сольної балки дорівнює ширині робочої поверхні. 

Додаткове обладнання клина пружним елеме-
нтом, виконаним у вигляді зігнутої під прямим ку-
том консольної балки прямокутного перерізу, один 
кінець якої жорстко прикріплений до корпусу, а 
другий розташований на рівні робочої поверхні та 
паралельно їй, причому ширина консольної балки 
дорівнює ширині робочої поверхні, дозволяє зме-
ншити жорсткість консольної балки, яка виконує 
роль ділянки робочої поверхні, що підлягає дина-
мічній взаємодії голок з клином (з пружним елеме-
нтом одночасно взаємодіє лише одна голка), що 
забезпечує підвищення довговічності роботи кли-
на. 

На кресленні представлено загальний вид 
клина в'язальної машини. 

Клин містить корпус 1, робочу поверхню 2 та 
пружний елемент 3, виконаний у вигляді зігнутої 
під прямим кутом консольної балки прямокутного 
перерізу, кінець 4 якої жорстко прикріплений до 
корпусу 1, а кінець 5 розташований на рівні робо-
чої поверхні 2 та паралельно їй, причому ширина 
консольної балки дорівнює ширині робочої повер-
хні. Клин містить також два отвори 6, 7 для кріп-
лення корпуса 1 до замкових блоків механізму 
в'язання (на кресленні не показані). 

Принцип роботи клина такий. При вмиканні, 
наприклад, круглов'язальної машини голки, вста-
новлені в голковому циліндрі механізму в'язання 
(на кресленні не показані), починають обертатися. 
При цьому одна із голок, що рухаються вниз (згід-
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но з кресленням), зустрічаючи на своєму шляху 
кінець 5 пружного елемента 3, ударяється об ньо-
го і, піднімаючись вгору (згідно з кресленням), пе-
реходить на робочу поверхню 2. При ударі голки 
об кінець 5 останній деформується, гасячи таким 

чином енергію удару голки об клин, що забезпечує 
зниження ударних динамічних навантажень на 
клин та підвищення довговічності роботи клину. 
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