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ТУТ" 

(57) Система для градуювання акселерометрів, що 
містить основу, дві порожнисті коробки, дві стани-
ни, що обертаються, платформу з горизонтальною 
віссю обертання в двох взаємно перпендикуляр-
них площинах, на якій закріплений акселерометр, 
що градуюється, яка відрізняється тим, що дода-
тково містить п'єзодвигуни, які встановлені по двох 
взаємно перпендикулярних осях, та датчик нахи-
лу, встановлений на платформі. 

 
 
 

 
 
 

Корисна модель відноситься до вимірювальної 
техніки і може бути використана для градуювання 
акселерометрів. 

Відома поворотна установка для градуювання 
акселерометрів [1], що містить основу, платформу, 
датчики положення, комутатор, ЕОМ, аналого-
цифровий перетворювач, регістри зберігання та 
стану, буфер входу, три шинних формувача, чоти-
ри дешифратора, два електронних ключа, три ло-
гічних пристрої І, два логічних пристрої АБО, під-
силювачі. Кожен датчик положення виконаний у 
вигляді оптоелектронної пари. Недоліком платфо-
рми є досить складна конструкція. 

Найближчим аналогом є поворотна установка 
для градуювання акселерометрів [2], що містить 
основу, встановлену на ній платформу, n оптоеле-
ктронних пар, підсилювач, комутатор, двигун з 
редуктором, диск на валу платформи, ЕОМ, ана-
лого-цифровий перетворювач, регістри зберігання 
та стану, буфер входу, три шинних формувача, 
чотири дешифратора, три логічних пристрої І, два 
логічних пристрої АБО, два електронних ключа, 
електромагнітне реле. Недоліком найближчого 
аналога є відсутність датчика нахилу, що контро-
лює положення платформи відносно горизонталь-
ної площини. 

У основу корисної моделі поставлена задача 
підвищення точності градуювання акселерометрів, 
шляхом забезпечення точного розташування пла-
тформи під кутом до горизонту. 

Поставлена задача досягається тим, що сис-
тема для градуювання акселерометрів, яка містить 

основу, дві порожнисті коробки, дві станини, що 
обертаються, платформу з горизонтальною віссю 
обертання в двох взаємно перпендикулярних 
площинах, на якій закріплений акселерометр, який 
градуюється, новим є те, що додатково містить 
п'єзодвигуни, які встановлені по двох взаємно пе-
рпендикулярних осях та датчик нахилу, встанов-
лений на платформі. 

На фігурі зображена схема пропонованої сис-
теми для градуювання акселерометрів. 

Система для градуювання акселерометрів мі-
стить основу 2, на якій закріплена порожниста ко-
робка 3, на якій тримається станина 4, що оберта-
ється. В свою чергу на станині 4, закріплена 
порожниста коробка 5, на якій тримається станина 
6, що обертається. Датчик нахилу 7 та акселеро-
метр 10, який градуюється встановлюється на 
платформі 8, що жорстко з'єднана з станиною 6. 
П'єзодвигун 1 жорстко прикріплений до порожнис-
тої коробки 3, п'єзодвигун 9 жорстко прикріплений 
до порожнистої коробки 5. 

Система працює наступним чином. П'єзодви-
гуном 1 приводиться в рух черв'ячне колесо, що 
закріплене на станині 4, внаслідок чого платформа 
повертає на деякий заданий кут відносно горизон-
ту. П'єзодвигуном 9 приводиться в рух черв'ячне 
колесо, що закріплене на станині 6, внаслідок чого 
платформа повертає на деякий заданий кут відно-
сно горизонту. Точність задачі кута нахилу контро-
люється датчиком нахилу. Повертаючи платформу 
від 0° до 60° в одній площині та від 0° до 45° в ін-
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шій можливо з достатньою точністю проградуюва-
ти акселерометр. 

Підключення датчику нахилу, п'єзодвигунів та 
градуйованого акселерометра до персонального 
комп'ютера надає можливості автоматизувати 
процес градуювання та зменшити вплив операто-
ра на процес градуювання. 
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