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(57) Привід круглов'язальної машини, що містить 
електродвигун, кінематично з'єднаний за допомо-

гою варіатора з вертикальним приводним валом, 
на кінцях якого жорстко закріплені циліндричні 
шестерні для кінематичного зв'язку з механізмами 
круглов'язальної машини, який відрізняється тим, 
що варіатор виконаний у вигляді двопотокового 
лобового фрикційного варіатора, що має диск, 
встановлений на вертикальному приводному валу, 
два вали та два котки, кінематично з'єднані між 
собою та встановлені з можливістю осьового пе-
реміщення на двох валах. 

 
 

 
 

Корисна модель відноситься до галузі трико-
тажного машинобудування, а саме, до приводів 
круглов'язальних машин. 

Відомий привід круглов'язальної машини, що 
містить електродвигун, з'єднаний за допомогою 
механічних передач з вертикальним приводним 
валом, на кінцях якого жорстко закріплені цилінд-
ричні шестерні для кінематичного зв'язку з механі-
змами круглов'язальної машини (Волощенко В.П., 
Пипа Б.Ф., Шипуков СТ. Эксплуатационная надеж-
ность машин трикотажного производства. - К.: Те-
хніка, 1977, с. 92, рис. 31, в). Механічні передачі не 
дозволяють здійснювати вибір раціонального ре-
жиму роботи круглов'язальної машини, що приз-
водить до зниження довговічності роботи привода. 

Відомий також привід круглов'язальної маши-
ни, що містить електродвигун, з'єднаний за допо-
могою варіатора з вертикальним приводним ва-
лом, на кінцях якого жорстко закріплені 
циліндричні шестерні для кінематичного зв'язку з 
механізмами круглов'язальної машини (Хомяк 
О.Н., Пипа Б.Ф. Повышение эффективности рабо-
ты вязальных машин. - М.: Легпромбытиздат, 
1990, с. 111, рис. 1.66, а). Варіатор виконано у 
вигляді однопоточного конусного фрикційного ва-
ріатора. Виконання варіатора у вигляді однопото-
чного конусного фрикційного варіатора зумовлює 
появу значних навантажень його робочих елемен-
тів (фрикційна пара варіатора, вали, опори та ін.), 
що не дозволяє у повній мірі вирішити проблему 
підвищення довговічності роботи привода. 

Таким чином в основу корисної моделі покла-
дена задача створити такий привід круглов'язаль-
ної машини, в якому новим виконанням його еле-
ментів та їх зв'язків, забезпечилось би підвищення 
довговічності роботи привода. 

Поставлена задача вирішена тим, що в приво-
ді круглов'язальної машини, що містить електрод-
вигун, з'єднаний за допомогою варіатора з верти-
кальним приводним валом, на кінцях якого 
жорстко закріплені циліндричні шестерні для кіне-
матичного зв'язку з механізмами круглов'язальної 
машини, згідно з корисною моделлю, варіатор ви-
конаний у вигляді двопотоково лобового фрикцій-
ного варіатора, що має диск, встановлений на ве-
ртикальному приводному валу, два вали та два 
котки, кінематично з'єднані між собою, та встанов-
лені з можливістю осьового переміщення на двох 
валах. 

Виконання варіатора у вигляді двопоточного 
лобового фрикційного варіатора з диском, встано-
вленим на вертикальному приводному валу, та 
двома котками, встановленими з можливістю 
осьового переміщення, дозволяє розподілити по-
тужність, що передається електродвигуном меха-
нізмам круглов'язальної машини, на два потоки та 
взаємно урівноважити осьові сили на вертикаль-
ний приводний вал, зумовлені тиском котків на 
диск, що усуває деформацію як диска, так і верти-
кального приводного вала, на якому він встанов-
лений, і, таким чином, знизити навантаження еле-
ментів привода, що забезпечує підвищення 
довговічності його роботи. 
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Привід круглов'язальної машини містить елек-
тродвигун 1, з'єднаний за допомогою муфти 2 та 
варіатора 3 з вертикальним приводним валом 4, 
на кінцях якого жорстко закріплені циліндричні 
шестерні 5, 6 для кінематичного зв'язку з механіз-
мами круглов'язальної машини (на кресленні не 
показані). Варіатор 3 виконаний у вигляді двопото-
чного лобового фрикційного варіатора, що містить 
два котки 7 і 8, між якими розташований диск 9, 
встановлений на вертикальному приводному валу 
4. Коток 7 встановлений на ведучому валу 10 з 
можливістю осьового переміщення, а коток 8 вста-
новлений на проміжному валу 11 також з можливі-
стю осьового переміщення. Осі ведучого 10 та 
проміжного 11 валів розташовані в одній площині. 
Котки 7 та 8 з'єднані між собою за допомогою ци-
ліндричної  зубчастої передачі 12 та притиснуті до 
диска 9 за допомогою пружини 13. Диск 9 встанов-
лений на вертикальному приводному валу 4 з мо-
жливістю осьового переміщення. 

Принцип роботи привода такий. При вмиканні 
електродвигуна 1 його обертальний рух за допо-
могою муфти 2 передається ведучому валу 10 та 
котку 7, встановлений на ньому з можливістю 
осьового переміщення, і далі за допомогою зубча-
стої передачі 12 - проміжному валу 11 та котку 8, 
встановлений на ньому з можливістю осьового 
переміщення. Котки 7 і 8 за допомогою пружини 13 
притискуються до диска 9 (зубчасте зачеплення 
циліндричної зубчастої передачі 12 виконано з 

можливістю радіального переміщення зубчастих 
коліс і, відповідно, котків). Сили тертя в парах ко-
ток 7 - диск 9 і коток 8 - диск 9, що виникають при 
цьому, зумовлюють обертальний рух диска 9 і 
з'єднаного з ним вертикального приводного вала 
4, на кінцях якого жорстко закріплені циліндричні 
шестерні 5, 6. Циліндричні шестерні 5, 6 приводять 
в обертальний рух механізми круглов'язальної 
машини (на кресленні не показані), що необхідно 
для роботи круглов'язальної машини - в'язання 
трикотажного полотна. 

Регулювання швидкості обертання вертикаль-
ного приводного вала 4 і, відповідно, механізмів 
круглов'язальної машини (вибір раціонального 
режиму роботи круглов'язальної машини) здійсню-
ється так. Синхронне осьове переміщення котків 7, 
8, встановлених на ведучому 10 та проміжному 11 
валах відповідно, що обертаються з постійною 
частотою, призводить до зміни робочого радіуса 
диска 9 і, таким чином, до зміни швидкості обер-
тання вертикального приводного вала 4 (механізм 
осьового переміщення котків 7, 8 на кресленні не 
показаний). При цьому переміщення котків 7, 8 
вліво (згідно з кресленням) збільшує величину 
робочого радіуса диска 9, що призводить до зни-
ження частоти обертання вертикального привод-
ного вала 4. При переміщенні котків 7, 8 вправо 
робочий радіус диска 9 зменшується і частота 
обертання вертикального привідного вала 4 збі-
льшується. 
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