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(57) Баштовий кран, що містить башту, стрілу, 
противагову консоль, канат, противагу, механізм 
підйому та механізм пересування вантажної карет-
ки, який відрізняється тим, що кран містить меха-
нізм підйому та механізм пересування вантажної 
каретки, які зв'язані канатами з відповідними про-
тивагами так, що при переміщенні, підйомі або 
опусканні вантажу відповідна противага рухається 
вздовж противагової консолі. 

 
 
 
 

 
 
 
 

Корисна модель відноситься до галузі маши-
нобудування, а саме до вантажопідіймальної тех-
ніки. 

Відомою вантажопідйомною машиною є баш-
товий кран створений за патентом SU 1463704 А1, 
кл. В66С23/16. 

Особливістю цього крана є те, що вантажний 
канат запасований через противагу таким чином, 
що при підйомі вантажу спочатку піднімається 
противага, а потім вантаж; при опусканні спочатку 
опускається вантаж, а потім противага, таким чи-
ном за весь цикл підйому-спуска вантажу башта 
одержує навантаження тільки від суми мас проти-
ваги й вантажу, а також від дії згинального момен-
ту неврівноваженої частини вантажу. Цей кран 
широко застосовується при підйомі одиничних 
вантажів великої маси. 

Недоліком цієї машини є досить великі затра-
ти часу та енергії на підйом та опускання вантажу, 
а також дуже велика канатоємкість, що значно 
збільшує розміри барабану механізму підйому. 

Тому в основу корисної моделі покладено за-
дачу удосконалення конструкції системи підйому 
вантажу, підвищення стійкості та зменшення ви-
трат часу на підіймання вантажу. 

Поставлене корисною моделлю завдання до-
сягається тим, що кран з горизонтальним перемі-
щенням вантажу, який складається з башти, стрі-
ли, противагової консолі, противаги, вантажного 
каната, згідно корисні моделі містить механізм 

підйому та механізм пересування вантажної карет-
ки, які зв’язані з відповідними противагами так, що 
при переміщенні, підйомі або опусканні вантажу 
противаги рухаються вздовж противагової консолі, 
врівноважуючи опрокидуючий момент, і відповід-
но, збільшуючи стійкість крана. 

На Фіг.1 зображено загальний вид крану, на 
Фіг.2 зображена кінематична схема механізму під-
йому, на Фіг.3 зображена кінематична схема пере-
сування вантажної каретки. 

Кран складається із башти 1, стріли 2, проти-
вагової консолі 3, механізму підйому 4, механізму 
пересування каретки 5, вантажної каретки 6, про-
тиваги 7, рухомого блоку 8, противаги 9. 

Кран працює таким чином. 
При підйомі вантажу (не показаний) вантажний 

канат 6 натягається й за допомогою рухомого бло-
ку 8 переміщає противагу 7 уздовж противагової 
консолі 3 від башти 1. При опусканні вантажу про-
тивага 7 під дією власної ваги по шляхах, розта-
шованими під кутом, повертається у початкове 
положення. 

При переміщенні вантажної каретки 6 уздовж 
стріли 2, противага 9 переміщається у бік, проти-
лежний руху вантажної каретки 6. 

У такий спосіб опрокидуючий момент компен-
сується противагами 7 і 9, які зв'язані безпосеред-
ньо з вагою вантажу і переміщенням вантажної 
каретки 6, при цьому башта отримує навантажен-
ня тільки від суми мас противаги й вантажу, а та-
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кож від дії згинального моменту неврівноваженої 
частини вантажу. 

Величина згинального моменту вежі від неврі-
вноваженої частини вантажу не повинна переви-
щувати величини що допускає навантаження баш-
ти. 

Застосування запропонованого крану порівня-
но з існуючими рішеннями значно підвищує його 
продуктивність, стійкість та надійність при роботі з 
вантажами різної маси. 
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