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(57) Система контролю та вимірювання техно-
логічних параметрів процесу буріння, яка містить
окремі (автономні) модулі контролю та
вимірювання кожного параметра з ВІДПОВІДНИМИ
датчиками, блок узгодження виходів модулів, блок
накопичення результатів вимірювання, самописні

прилади, цифрові індикатори та адаптери дат-
чиків, яка відрізняється тим, що блок накопичен-
ня містить відокремлюваний електронний носій
інформації, яку зчитують з нього на сторонній ПЕ-
ОМ, а кожний модуль містить програмований кон-
тролер вимірювання, керований мікропроцесором
по алгоритму, запрограмованому в мікросхемі
пам'яті
X + У, t = t + 1,

ЯКЩО t < Т, ТО X = X + у,
а при t > Т, х = (х Т ) * М з заданою точністю,
де х - змінна для накопичення показань датчиків,

у -1 -та змінна показань датчиків,
М - еквівалент по напрузі вимірюваного парамет-
ра,
t - поточне значення таймера,
Т- задане значення таймера

О

Передбачуваний винахід відноситься до при-
ладобудування і може бути використаний для кон-
тролю та вимірювання параметрів процесу буріння
геологічних свердловин ваги на гаку, тиску буро-
вого розчину, навантаження на долото, положення
тальового блоку(проходки), швидкості обертів ро-
тора, температури бурового розчину, рівня буро-
вого розчину в ємкостях, обертаючого моменту
бурильної колони та інших

Відомий пристрій для встановляння ефектив-
ного навантаження на долото [1], вміщуючий бло-
ки пам'яті, відрахування і ряд інших елементів
Недоліком такого пристрою є велика КІЛЬКІСТЬ на-
вісних елементів, щи знижує надійність

Найбільш близьким(прототипом) до передба-
чуваного винаходу по технічній суті є пристрій для
здійснення способу керування буровим агрегатом
[2], вміщуючий датчики технологічних параметрів
процесу буріння

Недоліком відомого пристрою є відсутність
можливості накопичення результатів вимірювання
та обробки їх на сторонній ПЕОМ

В основу винаходу була поставлена задача
створення такої системи пристроїв вимірювання та

контролю, яка дає можливість не тільки контролю-
вати та вимірювати величини параметрів процесу
буріння, але і їх відображати на цифрових індика-
торах та самопишучих приладах і накопичувати на
електронних носіях інформації з наступною оброб-
кою на сторонніх ПЕОМ

Ця задача вирішується тим, що система при-
строїв побудована із окремих автономних модулів
контролю та вимірювання кожного параметру з
ВІДПОВІДНИМИ датчиками, блоком узгодження вихо-
дів модулів, блоком накопичення результатів ви-
мірювання, самопишучими приладами та цифро-
вими індикаторами, адаптерами датчиків, а в блоці
накопичення мається відокремлюваний електро-
нний носій інформації, яка може бути прочитана з
нього на сторонній ПЕОМ, і кожний модуль вміщує
програмуємий контролер вимірювання, керований
мікропроцесором по алгоритму запрограмованому
в мікросхемі пам'яті

х = х + у,
t = t + 1
ЯКЩО t < Т, ТО X = X + у
а при t £ Т, х = (х,Т) М з заданою точністю,
де х - перемінна для накопичення показань
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датчиків,
у - перемінна і-та показань датчиків,
М - еквівалент по напрузі вимірюваного пара-

метру,
t - поточне значення таймера,
Т - задане значення таймера
Пропонуєма система пристроїв контролю та

вимірювання в загальному вигляді показана на
Фіг 1

Система складається із окремих модулів конт-
ролю та вимірювання 1 з ВІДПОВІДНИМИ датчиками
2, які з'єднуються через адаптери 3 з програмує-
мими контролерами вимірювання 4 керованими
мікропроцесорами 5 по алгоритму запрограмова-
ному в мікросхемах пам'яті 6

На цифрових індикаторах 7 висвітлюється ве-
личина вимірювання параметрів процесу буріння
Модуль вимірювання 1 з'єднуються за допомогою
блока узгодження 8 з самопишучими приладами 9
та блоком накопичення інформації 10, в якому ма-
ється відокремлюваний електронний носій інфор-
мації 11, виконаний в вигляді окремої відокремлю-
ваної панелі

Принцип роботи системи контролю та вимірю-
вання

Вимірювані параметри процесу буріння пере-
творюються датчиками 2 в аналогові або імпульсні

електричні сигнали, котрі перетворюються в адап-
терах 3 в форму сприйнятну для обробки мікро-
процесорами 5 контролерів 4 Запрограмовані ал-
горитми обробки параметрів процесу буріння збе-
рігаються в мікросхемах пам'яті 6 По цих програ-
мах величини параметрів усереднюються і
висвітлюються цифровими індикаторами 7 і за
допомогою блока узгодження 8 розподіляються на
самопишучі прилади 9 і блок накопичення інфор-
манті 10 Величини параметрів процесу буріння
записуються в електронних носіях інформації 11,
виконаних в вигляді відокремлюваної панелі, яка
може переноситись в ВІДПОВІДНІ пункти і інформа-
ція з неї може бути прочитана на ПЕОМ для аналі-
зу і прийняття рішень

Пропонуєма система контролю та вимірюван-
ня порівняно з прототипом більш надійна, проста в
виготовленні та обслуговуванні, промислово при-
датна

Перевірка системи в умовах бурової установки
підтвердила перераховані переваги
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