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(57) Різальний апарат збиральних
сільськогосподарських машин, що містить
урівноважуючі динамічні сили плоскі пружини,
з'єднані задніми кінцями жорстко з рамою, пе-
редніми кінцями - відкритими шарнірами з ножами,
який відрізняється тим, що з'єднання передніх
КІНЦІВ плоских пружин з ножами виконано жорстко
або з закритим шарніром у вигляді пружного еле-
мента з внутрішнім тертям, при цьому плоска пру-
жина виконана у вигляді балки рівного опору
згину

Винахід відноситься до сільськогосподарських
машин, зокрема, до різальних апаратів збираль-
них сільськогосподарських машин

Відомо багато різальних апаратів збиральних
машин з зворотно-поступальним рухом ножа (Бо-
сой Є С , Верняєв О В , Смирнов І І , Султан-
Шахе Г , "Теория, конструкция и расчет сельскохо-
зяйственных машин - М Машиностроение, 1987
г - 253 с )

Застосування в них пружних елементів обумо-
влено необхідністю зрівноважити динамічні сили,
які виникають в процесі роботи пристрою

Найбільш близьким по сукупності суттєвих
ознак до заявляемого рішення є ріжучий апарат з
плоскими зрівноважуючими пружинами - патент
ГДР № 220210, 1985 р Плоскі пружини в цьому
пристрої жорстко закріплені на рамі різального
апарату одним кінцем, відкритими шарнірами з'єд-
нані з ножем другим кінцем

До недоліків прототипа відноситься недостат-
ня надійність із-за нерівномірного розподілення
внутрішніх напруг по довжині плоскої пружини з
концентрацією напруг в МІСЦІ жорсткого закріплен-
ня плоскої пружини до рами і наявності відкритого
шарніра в робочій зоні в МІСЦІ закріплення плоскої
пружини до ножа

Винаходом ставиться завдання - підвищення
надійності різального апарату Поставлене вина-
ходом завдання досягається за рахунок того, що
зєднання переднього кінця пружини з ножем вико-
нано жорстко або з використанням елемента з

внутрішнім тертям, а плоска пружина виконана в
вигляді балки рівного отру згину

На фіг 1 показана плоска пружина, яка жорст-
ко з'єднана з ножем

На фіг 2 показана плоска пружина, яка з'єдна-
на з ножем шарнірно за допомогою елемента з
внутрішнім тертям

На фіг 1 плоска пружина 1 заднім кінцем з'єд-
нана жорстко з рамою 2, переднім кінцем - жорстко
з ножем, при цьому пружина 1 має форму балки
рівного опіру згину

На фіг 2 плоска пружина 1 жорстко з'єднана з
рамою 2 заднім кінцем і шарнірно - з ножем 3 пе-
реднім кінцем Пружина 1 має форму балки рівно-
го отру згину Шарнір плоска пружина - ніж вико-
нано з елементом 4 внутрішнього тертя, тобто
закритим шарніром

Пристрій, показаний на фіг 1 працює таким чи-
ном При виконанні робочих ходів ножем 3 віднос-
но рами 2, плоска пружина 1 деформується в го-
ризонтальній площині, при цьому и форма така,
що внутрішні напруги розподіляються рівномірно
по всій довжині пружини

Пристрій, показаний на фіг 2 працює таким чи-
ном При виконанні робочих ходів ножем 3 плоска
пружина 1 деформується в горизонтальній площи-
ні, як консольна балка рівного опіру, жорстко за-
кріплена до рами заднім кінцем Поворот плоскої
пружини відносно ножа здійснюється за рахунок
деформації зсуву шарніра 4
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