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АКАДЕМІЯ 
(57) Поплавець для рівнемірів, виконаний у вигля-
ді порожнього циліндрового тіла, усередині якого 
розташована профільована ємкість, частково за-
повнена рідиною, і пристрій для кріплення профі-

льованої ємкості, який відрізняється тим, що ци-
ліндровий поплавець за допомогою важеля і осі, 
закріпленої на корпусі поплавця, сполучений із 
стаціонарно встановленою віссю з можливістю 
переміщення поплавця у вертикальному напрямі і 
його повороту за і проти годинникової стрілки, 
профільована ємкість встановлена між вертикаль-
ними сторонами П-подібного кронштейна, закріп-
леного із зовнішньої сторони поплавця, при цьому 
профільована ємкість встановлена з можливістю 
вертикального, горизонтального і кутового пере-
міщення за допомогою затискних елементів, що 
стягують вертикальні пластини кронштейна. 

 
 

 
Корисна модель відноситься до вимірювальної 

техніки і може використовуватися для сигналізації і 
регулювання рівня рідких середовищ із змінною в 
широкому діапазоні щільності. 

Відомий чутливий елемент рівнеміра (сигналі-
затора, регулятора) - поплавець, виконаний у ви-
гляді циліндрового тіла із зміщеним центром тя-
жіння в нижню половину поплавця і в бік від його 
осі [1]. 

Недоліками даного поплавця є: 
- часткове усунення погрішності вимірювання 

рівня від зміни щільності середовища; 
- наявність діапазонів корекції рівня при зміні 

щільності, на кожний з яких поплавець необхідно 
настроювати; 

- неможливість використання в системах ав-
томатичного вимірювання, сигналізації і регулю-
вання при широкому діапазоні зміни щільності рід-
кого середовища. 

Найбільш близьким за технічною суттю і ре-
зультатом, що досягається, є чутливий елемент - 
поплавець для рівнемірів, що містить порожнистий 
корпус із зйомною кришкою, усередині якого роз-
міщена профільована ємкість, частково заповнена 
рідиною, один кінець якої закріплений на стінці 
усередині поплавця за допомогою осі з можливіс-
тю переміщення, інший закріплений на протилеж-
ній стінці за допомогою регулювального гвинта, що 
переміщається в гайці, встановленій на нерухомо-
му куточку, закріпленому на стінці поплавця [2]. 

Недоліком даного поплавця є складність конс-
трукції і настройки, а саме: 

- складність установки профільованої ємкості 
усередині поплавця; 

- складність заповнення її необхідною кількіс-
тю рідини в процесі настройки; 

- складність настройки на оптимальну межу, 
для чого слід зняти кришку і викруткою обертати 
регулювальний гвинт, при цьому не видно, як поп-
лавець реагує на настройку. 

Завданням корисної моделі є усунення вказа-
них недоліків. 

Завдання розв'язується за рахунок того, у ві-
домого циліндрового поплавця для рівнемірів із 
знімною кришкою профільована ємкість, частково 
заповнена рідиною, встановлена за допомогою осі 
усередині поплавця, а її настройка - пошук опти-
мального положення, здійснюється за допомогою 
регулювального гвинта, що переміщається в гайці, 
встановленій на куточку, закріпленого на протиле-
жній стінці поплавця, що дозволяє змінювати тіль-
ки кут нахилу профільованої ємкості, а відповідно 
до корисної моделі циліндровий поплавець за до-
помогою важеля і осі, закріпленої на корпусі поп-
лавця, сполучений із стаціонарно встановленою 
віссю з можливістю переміщення поплавця у вер-
тикальному напрямі і його повороту по і проти го-
динникової стрілки, профільована ємкість встано-
влена між вертикальними сторонами П-образного 
кронштейна, жорстко закріпленого із зовнішньої 
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сторони поплавця, при цьому профільована єм-
кість встановлена з можливістю вертикального, 
горизонтального і кутового переміщення за допо-
могою затискних елементів, що стягують вертика-
льні пластини кронштейна. 

На Фіг. зображений описуваний поплавець для 
рівнемірів. 

Поплавець для рівнемірів складається з кор-
пусу 1, який за допомогою важеля 3 і осі 2, закріп-
леної на корпусі поплавця, сполучений із стаціо-
нарно встановленою віссю 4 з можливістю 
переміщення поплавця у вертикальному напрямі і 
його повороту по і проти годинникової стрілки, 
профільована ємкість 7 частково заповнена ріди-
ною 8, встановлена між вертикальними сторонами 
П-образного кронштейна 5, жорстко закріпленого 
із зовнішньої сторони поплавця, при цьому профі-
льована ємкість встановлена з можливістю верти-
кального, горизонтального і кутового переміщення 
за допомогою затискних елементів 6, що стягують 
вертикальні пластини кронштейна, опору 9. 

Робота поплавця для рівнемірів здійснюється 
таким чином. 

Спочатку поплавець настроюється на діапазон 
зміни щільності контрольованого рідкого середо-
вища, у межах якої може відбуватися її зміна в 
процесі вимірювання і сигналізації рівня рідкого 
середовища. Для цього профільна ємкість 7 орієн-
тується між вертикальними стінками П-образного 
кронштейна 5 по висоті, по горизонтальному зсуву 
і по куту нахилу за допомогою затискних елементів 
6 так, щоб при будь-якій зміні щільності контро-
льованого середовища, що викликає одночасне 
вертикальне переміщення поплавця і зміну його 
кута нахилу щодо вертикалі (при збільшенні щіль-
ності рідкого середовища поплавець переміщаєть-
ся вгору і одночасно повертається за годиннико-

вою стрілкою, при зменшенні щільності - відбува-
ються зворотні явища) мітка А, розташована у 
верхній частині П-образного кронштейна 5 при 
заданому рівні рідкого середовища знаходиться на 
горизонталі 0-0. Оскільки вертикальне переміщен-
ня поплавця і зміна його кута нахилу щодо горизо-
нталі відбувається одночасно, але має різні знаки, 
то поплавець реагує по суті тільки на зміну рівня 
рідкого середовища в ємкості. 

При порожній ємкості важіль 3 спирається на 
опору 9, поплавець важить в повітрі. При запов-
ненні ємкості рідким середовищем наступає мо-
мент, коли виштовхуюча сила, що діє на попла-
вець, стає більше ваги поплавця, унаслідок чого 
важіль 3 зміщується з опори 9, поплавець перемі-
щається вгору. Переміщення поплавця відбува-
ється до тих пір, поки мітка А не досягає горизон-
тальної відмітки 0-0. 

Експерименти показали, що в процесі на-
стройки поплавця достатньо за допомогою орієн-
тації профільованої ємкості 7, частково заповне-
ною рідиною, в просторі між вертикальними 
сторонами П-образного кронштейна 5 визначити 
при вибраному заздалегідь профілі профільованої 
ємкості 7 дві крапки, відповідні мінімальній і мак-
симальній щільності контрольованого середови-
ща. Після закріплення профільованої ємкості 7 у 
вказаному положенні затискними елементами 6 
поплавець реагує тільки на зміну рівня рідкого 
середовища в ємкості. Погрішність вимірювання 
рівня від зміни щільності рідкого середовища стає 
менше допустимого значення у всьому діапазоні її 
зміни. 
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