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(57) 1 Навігаційна система з охоронними функці-
ями для мобільного об'єкта що містить з'єднані
між собою модуль управліні я дисплей картогра-
фічний модуль модуль визначення координат і
модуль прийому-передачі радіосигналу яка відрі-
зняється тим що обладнана додатково автоном-

ним джерелом живлення і модулем стану з єдна-
ним із модулем визначення координат, модуль
управління обладнаний контролером для мобіль-
ного телефону при цьому блок управління, дисп-
лей і картографічний модуль об'єднай» в один
блок виконаний знімним
2 Система по п 1 яка відрізняється тим, що до-
датково обладнана модулем пам'яті, з'єднаним із
модулем визначення стану
3 Система по л 1 або 2, яка відрізняється ти
що картографічний модуль виконаний із можливіс-
тю завантаження карт різноманітного масштабу і
змісту

Винахід відноситься до навігаційних систем
для мобільних об'єктів {наприклад, транспортних
засобів) що дозволяють визначати місце їх роз-
ташування за допомогою супутникової навігаційної
інформації

ВІДОМІ навігаційні системи орієнтації, призна-
чені для полегшення орієнтації водія в МІСТІ, ДЛЯ
визначення координат географічних об'єктів
заздалегідь заданого типу і для вибору
оптимального шляху руху [наприклад, патент
Германії № 4122398 G09B 29/10, опубл 07 0193]
Система має дисплей на який виводиться рухома
географічна карта з курсором набір карт на опти-
чному носи, зчитуючий пристрій і мікроконтролер,
що виконує процедуру визначення координат Та-
ка система полегшує орієнтацію водія транспорт-
ного засобу у певній місцевості, проте тільки в ме-
жах наявного в нього набору карт і не виконує
інших функцій

Відома навігаційна система Navior [Автопро-
фи, № 20 жовтень 2000 р ] що містить модуль
управління дисплей картографічний модуль, мо-
дуль визначення координат і модуль прийому ра-
діосигналу від супутниково; навігаційної системи
Така система має більш широкі можливості орієн-
тації на місцевості проте не має охоронних функ-
цій Виникає необхідність встановлення на об'єкті

спеціальних охоронних пристроїв, що призводить
до додаткових витрат

В основу винаходу поставлена задача створи-
ти навігаційну систему для мобільного об'єкта, що
мала б високі навігаційні показники і шляхом вве-
дення додаткових елементів і зв'язків, забезпечу-
вала би надійну охорону об'єкта від викрадення і
несанкціонованого доступу

Поставлена задача вирішується тим, що наві-
гаційна система з охоронними функціями для мо-
більного об'єкта що містить з'єднані між собою
модуль управління дисплей картографічний мо
дуль модуль визначення координат і модуль при-
йому-передачі радіосигналу, згідно з винаходом,
обладнана додатково автономним джерелом жив-
лення і модулем стану з'єднаним із модулем ви-
значення координат, модуль управління обладна-
ний контролером для мобільного телефону, при
цьому блок управління дисплей і картографічний
модуль об'єднані в один блок, виконаний знімним

Задача вирішується також тим, що система
додатково обладнана модулем пам'яті, з'єднаним
із модулем визначення стану а картографічний
модуль виконаний з можливістю завантаження
карт різноманітного масштабу й змісту

На фігурі зображена блок-схема навігаційної
системи
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Систем, складається з блока управління (БУ)
1, з'єднано' > з дисплеєм (Д) 2 і картографічним
блоком (КБ 3 Блок управління (БУ) 1 з'єднаний з
модулем виїначення координат (МВК) 4 і модулем
передачі сигналу (МПС) 5 Автономне джерело
живлення (ДЖ) 6 з'єднане з блоком управління
(БУ) 1, що оладнан/й контролером (К) 7 Модулі
визначення координат (МВК) 4 і прийому-передачі
сигналу (МПС) 5 з'єднані між собою і з модулем
стану (МС) і До модуля стану (МС) 8 може бути
підключений МОДУЛЬ пам'яті (МП) 9

Працюь „истем^ є такий с осіб
При net всуванні транспортного засобу, обла-

днаного запропонованою навігаційною системою,
на запит з • пока управління (БУ) 1 модуль визна-
чення коор инат (МВК) 4 визначає місцезнахо-
дження автс мобіля інформація надходить на дис-
плей (Д) 2, у який з картографічно о модуля (KM) З
завантажень відповідна карта При цьому на дис-
плеї 2 Biflt ивається точне місце розташування
автомобіля на карті

Після поипинення руху покидаючи автомо-
біль водій Ьере із собою знімний блок (наприклад,
lop-top) прі цьому система виконує охоронні фун-
кції у такий спосіб У випадку несанкціонованого
доступу, наприклад спроби вкрасти автомобіль,
модуль стану (МС) 8 визначає ситуацію і через
модуль передачі сигналу {МПС) 5 передає сигнал,
що сприймається приймальним пристроєм , на-
приклад моошьним телефоном, що знаходиться у
водія Отриманий сигнал через контролер (К) 7
надходить на блок управління (БУ) 1 і на дисплеї
(Д) 2 ещоб; ажаеться ситуація на фоні карти що
завантажує"'ься з картографічного модуля (KM) З

Аналогічним чином може пути отримана інфо-
рмація пре ^ех^ічн/і/ стан рухомого об'єкта про

його місце розташування й стан у випадку несанк-
ціонованого доступу у відсутність водія, і т п Вся
інформація може бути отримана незалежно від
того є присутнім водій у кабіні або немає

Наявність модуля пам'яті (МП) 9 дозволяє на-
копичувати й зберігати інформацію про стан рухо-
мого об'єкта і видавати її при необхідності на за-
пит що надходить із блока управління 1 аналогіч-
но описаному вище

Таким чином, запропонована система виконує
як навігаційні, так і охоронні функції і дозволяє
вести спостереження за місцем розташування
транспортного засобу, його технічним станом і
різноманітними виникаючими ситуаціями
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