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(57) Робочий орган для локального внесення міне-
ральних добрив, що містить стояк, важку культи-
ваторну лапу, тукопровід та розподільник, розта-
шований в підлаповому просторі, який
відрізняється тим, що розподільник має форму
конуса, встановлений в підлаповому просторі віс-
сю перпендикулярно напрямку потоку добрив на
виході з тукопроводу і закріплений основою до
задньої стінки тукопроводу.

Корисна модель відноситься до сільськогос-
подарського машинобудування, зокрема до машин
та знарядь для локального внесення гранульова-
них мінеральних добрив.

Ефективність сільськогосподарського вироб-
ництва в значній мірі залежить від родючості ґрун-
тів, сталість якої без періодичного удобрення
практично неможлива.

Відомі різні способи удобрення ґрунтів, але
найбільш ефективним і, одночасно найменш роз-
повсюдженим, є спосіб локального внесення доб-
рив. Обмеженість його застосування в певній мірі
залежить від рівня досконалості конструкцій робо-
чих органів призначених для одночасного з обро-
бітком ґрунту внесення органічних чи мінеральних
добрив. Головною вимогою до їх роботи є забез-
печення рівномірного розподілу добрив по ширині
захвату як самого робочого органу так і знаряддя в
цілому.

При застосуванні прогресивних безвідвальних
способів обробітку ґрунту широко застосовуються
культиваторні чи плоскорізальні лапи, на базі яких
і розробляються конструкції робочих органів для
локального внесення мінеральних добрив. Якісні
показники виконання технологічного процесу да-
ними робочими органами в значній мірі залежать
від типу і форми розподільника та взаємного роз-
ташування елементів конструкцій.

Відомі робочі органи з розподільниками конс-
трукцій Ф.В. Грищенка, Т.М. Бєлодєдової, А.Т. Ка-
рпенко, М.К. Малєва. І.Ф. Коврикова, Ю.А. Сергєє-
ва, Л.В. Ремезова [1], О.С. Архипова [2], В.Ф.
Сивоконя [3], Н.М. Беспам'ятнової [4], які розташо-
вуються в підлаповому просторі та служать для

розподілу по ширині захвату робочого органу на-
сіннєвого матеріалу та добрив. Більшість з них
призначені для встановлення на плоскорізних ла-
пах великої ширини захвату (до 1м і більше). Усі
вони мають різноманітну конструкцію, але адапто-
вані до певного робочого органу, його конструкти-
вних особливостей та умов використання.

Крім цього, в більшості випадків забезпечення
подачі мінеральних добрив під простір плоскоріз-
них лап потребує введення в їх конструкцію додат-
кових елементів, чи потребує зміни їх певних па-
раметрів [5], що негативно впливає на якість
виконання процесу обробітку ґрунту.

Найбільш близькою до заявляємої є конструк-
ція робочого органу з розподільниками М.К. Малє-
ва, А.Г. Карпенка, Ф.В. Грищенка, твірною яких є
циліндр, циклоїда, сфера, криволінійний конус
тощо [6]. Кожен з цих розподільників є комбінацією
декількох геометричних форм.

Основним недоліком цих розподільників є ви-
сока складність їх виготовлення, а обов'язковою
умовою при їх використанні є точне спрямування
потоку добрив на вершину розподільника конуса,
який розташовується вершиною в напрямку до
потоку добрив.

Задача, на вирішення якої спрямована дана
корисна модель, полягає в спрощенні конструкції
робочого органу для локального внесення мінера-
льних добрив при безвідвальному обробітку ґрун-
ту, підвищення його універсальності без зниження
показника рівномірності розподілу добрив по ши-
рині захвату.

Вирішується поставлена задача тим, що для
забезпечення процесу локального внесення міне-
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ральних добрив при безвідвальному обробітку
ґрунту пропонується робочий орган, який склада-
ється із стояка, важкої культиваторної лапи, тукоп-
роводу та тукорозподільника, розташованого в
підлаповому просторі.

Особливістю конструкції є те, що розподільник
має форму конуса, встановлений в підлаповому
просторі віссю перпендикулярно напрямку потоку
добрив на виході з тукопроводу і закріплений до
задньої стінки тукопроводу.

Суть корисної моделі, пояснюється креслен-
ням, де на Фіг.1 зображено робочий орган для ло-
кального внесення добрив, а на Фіг.2 - конусний
розподільник.

Робочий орган для локального внесення міне-
ральних добрив складається із стояка 1, до якого
закріплено тукопровід 2 з розподільником 3 та ва-
жка культиваторна лапа 4. Розподільник можна
переміщати відносно точки скидання добрив з ту-
копроводу у вертикальній та горизонтальній
площині.

Працює робочий орган наступним чином.
При рухові агрегату робоча поверхня стрілчас-

тої лапи 4 розпушує ґрунт та завдяки куту кришен-
ня та поступальній швидкості задає траєкторію
руху шару ґрунту, утворюючи при цьому певну
порожнину в підлаповому просторі. Добрива, які
поступають по тукопроводу 2 потрапляють на по-
верхню конусного розподільника 3, відбиваються
від нього і розподіляються по ширині підлапового
простору. Рівномірності розподілу добрив по ши-
рині сприяє той факт, що розподільник 3 закріпле-
но до задньої стінки тукопроводу і частина добрив
без перешкод подається під лапу 4 в напрямку її
носка. Крім цього, змінюючи кут нахилу вершини
конусного розподільника 3 та відстань його розта-
шування відносно точки сходу добрив з тукопро-

воду 2 і розподільника 3 та затилочною стороню
стояка 1 в горизонтальній площині, дає можливість
не тільки регулювати рівномірність розсіву, а й
адаптувати тукопровід з розподільником для вико-
ристання зі стрілчастими лапами, які мають інші
конструктивні параметри.

Застосування пропонуємого робочого органу
дозволить вносити стартову чи основну дозу міне-
ральних добрив сумісно з основним або поверхне-
вим безполицевим обробітком ґрунту, зменшити
норму внесення добрив за рахунок більш ефекти-
вного їх використання, що досягається шляхом їх
локального внесення, а також знизити кількість
проходів агрегатів по полю.
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