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(57) Транспортний засіб підвищеної прохідності з
П-подібною рамою, що містить передню та задню

піврами, який відрізняється тим, що до передньої
піврами транспортного засобу із закріпленими на
ній керованими колесами, яка виконана П-
подібною, за допомогою осі обертання та підпру-
жиненого механізму кріпляться дві задні піврами з
привідними колесами, що виконані роздільно одна
від одної, причому електродвигуни приводу кожно-
го з приводних коліс закріплено до задніх піврам з
повторенням контуру П-подібної рами.

Корисна модель відноситься до галузі маши-
нобудування і може бути використана в сільсько-
господарській техніці, наприклад для моніторингу
стану сільськогосподарських угідь.

Відомий транспортний засіб підвищеної прохі-
дності [деклараційний патент України №34708,
«Транспортний засіб високої прохідності».
Опубл.15.03.2001. Бюл. №2, 2001р.], який взято за
найближчий аналог. Транспортний засіб високої
прохідності складається з передньої та задньої
напіврам, зміщеного повздовжнього шарніра та
поперечного шарніра, які з'єднують обидві
напіврами з можливістю повороту їх, незалежно
одна від іншої, навколо зміщеної до площини коліс
повздовжньої вісі і навколо геометричної
поперечної вісі силової установки з трансмісією,
рульового керування, шести коліс з яких три під-
вішені до передньої напіврами, а три підвішені до
задньої напіврами. Один із лонжеронів напіврами
виконано за довжиною більшим за інші.  На висту-
паючій ділянці більшого лонжерона встановлено
додаткове колесо. Додаткові колеса обох напіврам
розташовані на одній поперечній осі, яка знахо-
диться в геометричні поперечні площині.

Недоліком даної конструкції є її складність у
зв'язку з використанням повздовжнього та попе-
речного шарніра, і як наслідок зменшення надій-
ності транспортного засобу в цілому. Використан-
ня двох допоміжних коліс створює шестиколісний
транспортний засіб, що приводить до суттєвого
зростання опору перекочуванню коліс і, як наслі-

док, підвищення потужності двигунів для його пе-
реміщення.

Корисною моделлю ставиться завдання під-
вищити прохідність транспортного засобу шляхом
удосконалення його конструкції.

Поставлене завдання досягається тим, що у
транспортному засобі підвищеної прохідності з П-
подібною рамою, що містить передню та задню
піврами, згідно корисній моделі, до передньої пів-
рами транспортного засобу із закріпленими на ній
керованими колесами, яка виконана П-подібною,
за допомогою осі обертання та підпружиненого
механізму кріпляться дві задні піврами з привідни-
ми колесами, що виконані роздільно одна від од-
ної, причому електродвигуни приводу кожного з
приводних коліс закріплено до задніх піврам з по-
вторенням контуру П-подібної рами.

На Фіг.1 - Загальний вигляд транспортного за-
собу підвищеної прохідності, на Фіг.2 - зальний
вигляд зі сторони П-подібної рами.

Транспортний засіб підвищеної прохідності з
П-подібною рамою (Фіг.1) складається з передньої
П-подібної піврами 1, до якої кріпляться керовані
колеса 2. До передньої П-подібної піврами 1 при-
кріплено дві задні піврами 3 за допомогою спеціа-
льного механізму, що складається з осі обертання
4 та підпружиненого механізму 5. До кожної з зад-
ніх піврам 3, прикріплені приводні колеса 6. Привід
кожного з приводних коліс 6 здійснюється за до-
помогою електродвигунів 7, через приводний ме-
ханізм 8. Поворот керованих коліс 2 відбувається
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за допомогою електродвигуна 9, через спеціаль-
ний механізм 10. Живлення приводних електро-
двигунів 7 та електродвигуна 9, що керує керова-
ними колесами 2 відбувається за допомогою
акумуляторів 11. Керування роботою електродви-
гунів 7 та 9 відбувається за допомогою блока ке-
рування 12 через пульт дистанційного керування
13.

Транспортний засіб підвищеної прохідності з
П-подібною рамою працює наступним чином: ке-
рування рухом транспортного засобу відбувається
за допомогою блока керування 12, через пульт
дистанційного керування 13. Блок керування 12
керує роботою електродвигунів 7 та 9, що жив-

ляться від акумуляторів 11. Електродвигуни 7 та 9
розміщенні вертикально, відносно поверхні руху та
паралельно привідним 6 та керованим 2 колесам,
повторюючи контури П-подібної рами 1.

Рама транспортного засобу виконана П-
подібної форми, що дозволяє рухатися по міжряд-
дях сільськогосподарських культур не пошкоджую-
чи їх та обминаючи перешкоди. Таким чином під-
вищується прохідність транспортного засобу.

Запропонована корисна модель дозволить
підвищити прохідність транспортного засобу за
рахунок використання П-подібної рами та спеціа-
льної компоновки електродвигунів приводних коліс
та рульового керування.
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