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(57) Блок-схема сенсорного нейроподібного еле-
мента, що містить синаптичний канал для надхо-

дження вхідного сигналу, технічно реалізований у
вигляді компаратора, логічний елемент І, яка від-
різняється тим, що в неї додатково введено еле-
мент пам’яті, вхід якого зв’язаний з виходом логіч-
ного елемента І, а вихід синаптичного каналу
зв'язаний з входом логічного елемента І.

Корисна модель відноситься до обчислюваль-
ної техніки та кібернетики і може бути використана
для синтезу сенсорних нейронних мереж.

Відомі пристрої нейроподібних елементів [1, 2]
побудовано за блок-схемою [2, 3], яка містить ка-
нали  для  надходження  вхідних  сигналів 1X ,

2X , ... nX  (вхідного вектора X) через синапси з

вагами зв'язків 1W , 2W , ... nW  на входи сумато-
ра, який реалізує алгебраїчну суму зважених ва-
гами зв'язків вхідних сигналів та визначає рівень
збудження s нейроподібного елемента [3]:
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а вихідний сигнал пристрою визначається
шляхом пропускання рівня збудження s через не-
лінійну функцію f [3]:
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де h - постійне зміщення (аналог порога ней-

роелемента).
Пристрої [1, 2] функціонують на основі простих

нелінійних функцій [3]:
бінарної:
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або сигмоїдної:
))hs(exp(1/(1y ---=  (4)

Наслідком застосування пристроїв побудова-
них  за  даною  блок-схемою при синтезі сенсор-
них нейронних  мереж  є  ускладнення  структури
та зменшення  показників  надійності  сенсорних

нейросистем для вирішення задач розпізнавання
віброакустичних образів.

В основу корисної моделі "Блок-схема сенсор-
ного нейроподібного елемента" поставлена задача
миттєвого розпізнавання та запам'ятовування вхі-
дних сигналів.

Поставленна задача досягається тим ,що при
розпізнаванні на вхідному синаптичному каналі
значення вхідного параметра, на входи логічного
елемента "І" подається вихідний синаптичний та
сигнал синхронізації , а вихідний сигнал логічного
елемента та гальмівний сигнал надходять на вхо-
ди елемента пам'яті, з виходу якого знімається
вихідний сигнал нейроподібного елемента.

Загальну математичну модель функціонуван-
ня блок-схеми сенсорного нейроподібного елеме-
нта можна представити наступним чином:
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де xВ - значення вихідного синаптичного сиг-
налу;

h  - значення порога нейроелемента;
z  - сигнал синхронізації пристрою;

0x  - гальмівний сигнал;
)t(y  - вихідний сигнал нейроелемента.

Суть корисної моделі: блок-схема сенсорного
нейроподібного елемента, який містить синаптич-
ний  канал  для  надходження  вхідного  сигналу



3 3636 4
(технічно реалізований у вигляді компаратора), а
вихідний сигнал синаптичного каналу та сигнал
синхронізації пристрою подаються на входи логіч-
ного елемента "І" , а значення вихідного та гальмі-
вного сигналів надходять на входи елемента па-
м'яті,  з виходу якого знімається вихідний сигнал
нейроподібного елемента.

Технічний результат: сукупність істотних ознак
блок-схеми сенсорного нейроподібного елемента
дозволяє моделювати сенсорні нейронні матриці з
можливостями класифікації часових та просторо-
вих властивостей образів.

На кресленні представлено: Фіг.1 - блок-схема
пристрою та Фіг.2 - логічна структурна схема еле-
мента пам'яті.

Пристрій складається - Фіг.1: з синаптичного
каналу для надходження вхідного сигналу (техніч-
но реалізований у вигляді компаратора) поз.1, ло-
гічного елемента "І" поз.2, та елемента пам'яті
поз.3.

Елемент пам'яті,  складається -  Фіг.2:  з логіч-
них елементів:"АБО" поз.4, "НІ" поз.5 та "І" поз.6,
математичну модель функціонування якого можна
представити, як:
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де c  - вхідний сигнал.
Пристрій працює наступним чином , Фіг.1. На

вхід синаптичного каналу надходить сигнал ix

,якщо амплітуда 1nx = , то з виходу синаптичного
каналу на перший вхід логічного елемента "І" на-
дійде сигнал 1Вx = , на другий - сигнал синхроні-
зації z ,  а вихідний ссигнал-  подається на вхід
елемента пам'яті, на другий вхід якого надходить
гальмівний сигнал 0x , а з виходу елемента пам'я-
ті знімається вихідний сигнал сенсорного нейро-
подібного елемента.
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