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(57) 1. Пристрій для посадки літального апарата,
який містить посадкову смугу, гальмівний пристрій,

який відрізняється тим, що додатково містить
транспортну платформу, що містить двигун, при-
стрій вимірювання координат і швидкості літально-
го апарата, пристрій керування, приймач, при цьо-
му посадкова смуга виконана як пристрій фіксації
літального апарата, причому гальмівний пристрій
розташовано на транспортній платформі.
2. Пристрій для посадки літального апарата за п.
1, який відрізняється тим, що транспортна плат-
форма має розмір не менше 2/3 довжини літаль-
ного апарата.

Корисна модель відноситься до галузі авіації,
зокрема, до наземних технічних засобів посадки
літаків, а саме до пристроїв для посадки літально-
го апарату.

Відомий пристрій для посадки літального апа-
рату, що містить аеродромну систему гальмування
та приймальний пристрій [1].

Недоліком відомого пристрою для посадки лі-
тального апарату є неможливість забезпечити
безпечну безаварійну посадку літального апарату
у випадку пошкодження шасі.

Найбільш близьким технічним рішенням, об-
раним за прототип є пристрій для посадки літаль-
ного апарату, який містить посадкову смугу та га-
льмівний апарат [2].

Недоліком відомого пристрою для посадки лі-
тального апарату, обраного за прототип є немож-
ливість забезпечити безпечну безаварійну посадку
літального апарату при пошкодженні шасі.

В основу корисної моделі поставлено задачу
шляхом впровадження пристрою для посадки лі-
тального апарату забезпечити безаварійну посад-
ку літального апарату при пошкодженні шасі.

Суть корисної моделі у пристрої для посадки
літального апарату, який містить посадкову смугу,
гальмівний пристрій полягає в тому, що він додат-
ково містить транспортну платформу, що містить
двигун, пристрій вимірювання координат і швидко-
сті літального апарату, пристрій керування, при-
ймач, при цьому посадкова смуга виконана у якос-
ті пристрою фіксації літального апарату, причому
гальмівний пристрій розташовано на транспортній

платформі, а транспортна платформа має розмір
не менше 2/3 довжини літального апарату.

Порівняльний аналіз технічного рішення, що
заявляється із прототипом, дозволяє зробити ви-
сновок, що пристрій для посадки літального апа-
рату,  який заявляється,  відрізняється тим,  що він
додатково містить транспортну платформу, що
містить двигун, пристрій вимірювання координат і
швидкості літального апарату, пристрій керування,
приймач, при цьому посадкова смуга виконана у
якості пристрою фіксації літального апарату, при-
чому гальмівний пристрій розташовано на транс-
портній платформі, а транспортна платформа має
розмір не менше 2/3 довжини літального апарату.

Суть корисної моделі пояснюється за допомо-
гою креслень, де на Фіг.1 зображено загальний
вигляд пристрою для посадки літального апарату.

Пристрій для посадки літального апарату міс-
тить (див. Фіг.1) транспортну платформу 1, при-
стрій фіксації літального апарату 2, двигун 3, при-
стрій вимірювання координат і швидкості
літального апарату 4, пристрій керування 5, при-
ймач 6, гальмівний пристрій 7.

Пристрій для посадки літального апарату пра-
цює наступним чином (див. Фіг.2).

Пристрій для посадки літального апарату,
встановлюється на аеродромі і здійснює прийом
сигналів приймачем 6, що випромінюються пере-
давачем радіонавігаційних сигналів, встановлених
у керівника польотів (диспетчера). При отриманні
сигналу приймачем 6 про поломку шасі літального
апарату 8 пристрій вимірювання координат і швид-
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кості літального апарату 4 визначає швидкість лі-
тального апарату, його координати та визначає
місце знаходження літального апарату, при цьому
сигнал подається на пристрій керування 5, який
подає управляючий сигнал на двигун 3, який роз-
ганяє пристрій для посадки літального апарату до
швидкості літального апарату 8. Пристрій для по-
садки літального апарату рухається під літальним
апаратом 8. При зниженні швидкості літального
апарату 8 та при контакті з пристроєм для посадки
літального апарату пристрій фіксації літального
апарату 2 фіксує літальний апарат 8 на транспор-
тній платформі 1. При цьому транспортна платфо-
рма 1 має розмір не менше 2/3 довжини літально-

го апарату 8. Гальмівний пристрій 7 знижує
швидкість пристрою для посадки літального апа-
рату до повної зупинки.

Підвищення ефективності застосування при-
строю для посадки літального апарату, який заяв-
ляється, у порівнянні з прототипом досягається за
рахунок уникнення тертя літального апарату з по-
верхнею злітно-посадкової смуги.
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