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(57) Изобретение относится к измери-

тельной технике и может быть исполь-

зовано для измерения линейных пере- •

мещений. Целью изобретения является

упрощение конструкции за счет исполь-

зования шарнира на перекрестных пру-

жинах и углового рычага и повышение

удобств при эксплуатации за счет

крепления на корпусе магнита и маг-

нитопроводов. С помощью магнита 12

и магнитопроводов 13 и 14 корпус 1

фиксируют на объекте контроля в за-

данном положении. Измерительные пе-

ремещения воспринимаются одним из

наконечников 10 и 11 и с помощью

скрепленных между собой измерительно-

го рычага 5 и углового рычага 9,

смонтированных на перекрестных пру-

жинах 6-8, преобразуются в переме-

щения якоря относительно катушек 2

и 3 индуктивностей. 1 ил.
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Изобретение относится к измери-

тельной технике и может быть исполь-

зовано для измерения линейных переме-

щений.

Целью изобретения является упро-

щение конструкции за счет использо-

вания шарнира на перекрестных пружи-

нах и угчового рычага и повышение

удобств при эксплуатации за счет

крепления на корпусе магнита и магнн-

топроводов.

На чертеже показана схема индук-

тивного датчика линейных перемещений.

Датчик содержит корпус 1, смонти-

рованные в нем катушки 2 и 3 индук-

тивностей, коаксиально установленный

в них якорь 4, измерительный рычаг

5, установленный в корпусе 1 с по-

мощью шарнира, выполненного в виде

перекрестных плоских пружин 6, 7 и

8, один конец рычага 5 скреплен с

якорем 4, а другой - со щупом, вы-

полненным в виде углового рычага 9

с измерительными наконечниками 10

и 11 на концах, и средство крепления

на объекте контроля, выполненное в

виде закрепленных на корпусе 1 во

взаимно перпендикулярных плоскостях

плоского постоянного магнита 12 и

контактирующих с ним плоских магни-

топроводов 13 и 14.

Датчик работает следующим образом.

С помощью магнита 12 и магнито-

проводов 13 и 14 корпус 1 фиксируют

на объекте контроля в заданном по-

ложении. При измерении измерительное

перемещение передается на один из
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измерительных наконечников 10 или

11 и вызывает поворот скрепленных

между собой углового рычага 9 и из-

мерительного рычага 5 относительно

оси, образованной шарниром на пере-

крестных пружинах 6, 7 и 8, При этом

якорь 4 перемещается относительно

катушек 2 и 3 индуктивностей и изме-

няет величины индуктивностей этих

катушек.to
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Ф о р м у л а и з о б р е т е н и я

Индуктивный датчик линейных пере-

мещений, содержащий]корпус, смонти-

рованные в нем соосные катушки индук-

тивностей, коаксиально установлен-

ный в них якорь, установленный в

корпусе с помощью шарнира измеритель-

ный рычаг, один конец которого скреп-

лен с якорем, закрепленный на другом

конце измерительного рычага щуп и

средство креплении на объекте конт-

роля, о т л и ч а ю щ и й с я тем,

что, с целью упрощения конструкции *

и повышения удобств при эксплуата-

ции, шарнир выполнен в виде перек-

рестных плоских пружин, щуп выполнен

в виде углового рычага с измеритель-

ными наконечниками на концах, скреп-

ленного средней частью с измеритель-

ным рычагом, а средство крепления

выполнено в виде закрепленных на

корпусе во взаимно перпендикулярных

плоскостях плоского постоянного маг-

нита и контактирующих с ним плских

магнитопроводов.
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