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(57) Спосіб стабілізації обертання колекторного
електродвигуна, що включає підживлення його
імпульсною послідовністю, утворення зворотного

ланцюгового зв'язку і вимірювання параметрів,
перетворення їх в сигнали, підсумовування і порі-
вняння сигналів, який відрізняється тим,  що для
утворення зворотного зв'язку використовують на-
пругу, яка генерується електродвигуном, а вимі-
рюють параметри в паузах між керуючими імпуль-
сами.

Корисна модель відноситься до електротехні-
ки, призначена для регулювання частоти обертан-
ня електродвигуна, і може використовуватися в
енергетиці, у транспортних установках і ін. авто-
номних агрегатах, у яких підпитування електро-
устаткування здійснюється від джерел постійного
чи перемінного струму.

У якості аналога обраний спосіб, описаний в а.
с. СРСР № 1661950, Електропривод постійного
(перемінного) струму, Н02Р5/00, 1988р., у якому
стабілізація швидкості обертання електродвигуна
здійснюється в такий спосіб. Сигнал з виходу тахо-
генератора перетворюють у цифровий код і лінеа-
ризують його. Потім порівнюють цифрові коди на
датчиках швидкості обертання. Сформований код
має величину пропорційну відхиленню швидкості
обертання електродвигуна від заданої.

У залежності від знака неузгодженості
формується відповідний логічний рівень, за допо-
могою якого задається режим роботи реверсивно-
го лічильника (вирахування або додавання).

Зниження швидкості обертання електродвигу-
на відбувається під час зменшення потужності, що
розсіюється, на електродвигуні. Це передбачаєть-
ся настроювання кута відмикання тиристора за
допомогою матриці.

В описаному способі ланцюговий зворотний
зв'язок реалізують за допомогою тахогенератора,
механічно зв'язаного з електродвигуном. Напругу
на виході тахогенератора, що пропорційна швид-
кості обертання електродвигуна, використовують
для створення ланцюга зворотного зв'язку.

Недоліками є:
- складність технічного рішення, що негативно

впливає на регулювання параметрів під час стабі-
лізації оборотів колекторного електродвигуна по-

стійного струму й обмежує технологічні можливос-
ті;

- мають місце перекручування вихідної напру-
ги тахогенератора, які компенсують різними засо-
бами в залежності від типу тахогенератора, це
знижує точність під час роботи й обмежує техноло-
гічні можливості.

Як найближчий аналог обраний спосіб, описа-
ний в а. с. СРСР №1598094, «Електропривід по-
стійного (перемінного) струму», Н 02 Р 5/00, 1989р.
У зазначеному рішенні спосіб стабілізації обертан-
ня електродвигуна постійного струму, що підпиту-
ється імпульсною послідовністю, включає утво-
рення зворотного ланцюгового зв'язку і вимір
параметрів, їхнє перетворення в сигнали, підсумо-
вування і порівняння сигналів. Недоліками най-
ближчого аналога також є:

- складність технічного рішення, що негативно
впливає на регулювання параметрів під час стабі-
лізації оборотів електродвигуна й обмежує техно-
логічні можливості;

- мають місце перекручування вихідної напру-
ги тахогенератора, які компенсують різними засо-
бами в залежності від типу тахогенератора, це
знижує точність при роботі й обмежує технологічні
можливості.

В основу корисної моделі поставлена задача
удосконалити спосіб стабілізації обертання колек-
торного електродвигуна постійного струму з метою
підвищення точності вихідного сигналу шляхом
спрощення технічного рішення і розширення тех-
нологічних можливостей.

Поставлена задача досягається тим, що в
способі стабілізації оборотів колекторного елект-
родвигуна з підлеглим регулюванням параметрів,
який заявляється, електродвигун підпитується



3 33148 4

імпульсною послідовністю, у вказаному способі
утворюють зворотний ланцюговий зв'язок і роб-
лять вимір параметрів, їхнє перетворення в сигна-
ли, підсумовування і порівняння сигналів. Новим у
способі є те, що для утворення зворотного зв'язку
використовують напругу, що генерується електро-
двигуном,  а вимірюють параметри в паузах між
керуючими імпульсами.

Корисна модель спрямована на підвищення
точності вихідного сигналу шляхом спрощення
технічного рішення і розширення технологічних
можливостей за рахунок створення спрощеної й
ефективної технології стабілізації обертання коле-
кторного електродвигуна постійного чи перемінно-
го струму.

Корисна модель характеризується технологіч-
ними особливостями - операційними змінами і
послідовністю операцій.

Це забезпечує розширення технологічних мо-
жливостей плавного регулювання частоти обер-
тання колекторного двигуна і дозволяє створити
прості економічні і надійні системи керування еле-
ктродвигунами постійного чи перемінного струму,
що реалізують запропонований спосіб регулюван-
ня частоти обертання, створити перспективну тех-
нологію.

Спосіб стабілізації обертання колекторного
електродвигуна здійснюється з підлеглим регулю-
ванням параметрів, без використання тахогенера-
тора при збереженні ланцюга зворотного зв'язку і
всіх технічних характеристик системи.

Спосіб стабілізації обертання колекторного
електродвигуна, що підпитується імпульсною по-
слідовністю, характеризується тим, що утворюють
зворотний ланцюговий зв'язок і виміряють параме-
три, перетворюють них у сигнали, роблять підсу-
мовування і порівняння сигналів, при цьому для
утворення зворотного зв'язку використовують на-
пругу, що генерується електродвигуном, а вимі-
рюють параметри в паузах між керуючими імпуль-
сами.

Під час реалізації способу, застосовуючи вла-
стивість колекторного електродвигуна як генера-
тора струму, вимірюють напругу, що генерується
електродвигуном у паузах між керуючими імпуль-
сами, роблять перетворення в сигнали, які надалі
використовують у будь-якій відомій традиційній
системі замість тахогенератору. Весь цикл реалі-
зується практично по двох проводах.

Простота системи забезпечує широкі можли-
вості для реалізації способу, що заявляється.

Комп’ютерна верстка Д. Шеверун Підписне Тираж 26 прим.

Міністерство освіти і науки України
Державний департамент інтелектуальної власності, вул. Урицького, 45, м. Київ, МСП, 03680, Україна

ДП “Український інститут промислової власності”, вул. Глазунова, 1, м. Київ – 42, 01601


