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(57) Тахометричний блок, що містить трансформа-
тор, на виході якого знаходиться випрямляч, який
відрізняється тим, що блок містить безконтактний
перетворювач частоти у напругу на базі інтеграль-
ної мікросхеми, який з'єднаний зі стабілізатором
напруги та вихідним підсилювачем.

Корисна модель відноситься до вимірювальної
техніки, призначена для вимірювання кутової шви-
дкості обертання колінчатого валу двигуна внутрі-
шнього згорання.

Проблема, яка існує у галузі, полягає в тому,
що відомі пристрої мають великі габарити та масу,
електричні втрати, а також недостатню точність
виміру.

Відомий тахометричний блок, який
складається з послідовно ввімкнених синхронного
підзбуджувача, випрямляча і лінійного
згладжувального фільтра [Авторське свідоцтво
СССР №972407, кл. GO1P3/46, 1979].

Недоліком вказаної конструкції є те, що
статична складова похибки, яка виникає в зв'язку з
відхиленням реальної амплітудної характеристики
тахогенератора від ідеальної, передається на ви-
хід фільтра, так як має той же частотний спектр,
що і корисний сигнал-вимірювана швидкість. При
встановленому режимі фільтр пропускає цю скла-
дову похибки без ослаблення, що суттєво обмежує
статичну точність відомої конструкції.

Найбільш близьким аналогом до технічного
рішення, що заявляться, є тахометричний блок
[патент України №8740 від 15.08.2005, кл.
G01P3/4], який складається з насичуючого транс-
форматора, компенсуючого трансформатора, які
з'єднані з випрямляючим мостом. До випрямляю-
чого моста підключений згладжувальний фільтр,
який виконаний з дволанкового RC-фільтра, підк-
люченого до бази транзистора. Фільтр складаєть-

ся із транзистора, резисторів і конденсаторів. Ре-
зистори ввімкнені послідовно вхідній напрузі, а
конденсатори - паралельно. Транзистор склада-
ється із колектора, бази і емітера.

Недоліками цієї конструкції є великі габарити
та маса, низький коефіцієнт підсилення, невисока
лінійність, електричні втрати у сталі дроселя, а
також виникнення навколо дроселя магнітних по-
лей, які впливають на роботу інших високочутли-
вих вузлів електронної апаратури.

Технічною задачею, яку розв'язує корисна мо-
дель, що пропонується, є зменшення габаритів та
маси пристрою, електричних втрат і впливання
магнітного поля, збільшення лінійності та коефіці-
єнта підсилення.

Суть корисної моделі полягає в тому, що та-
хометричний блок складається з трансформатора,
на виході якого знаходиться випрямляч. Новим є
те, що він додатково містить безконтактний перет-
ворювач частоти у напругу на базі інтегральної
мікросхеми (наприклад мікросхема LM2907M-8,
див. http://www.national.com/mpf/LM/LM2907.html),
який з'єднаний зі стабілізатором напруги та вихід-
ним підсилювачем.

Використання цієї мікросхеми забезпечує збі-
льшення лінійності та коефіцієнта підсилення,
зменшення електричних втрат та впливання магні-
тного поля на електронні пристрої . Така конструк-
ція блоку дозволяє значно зменшити масу та га-
барити пристрою.
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Графічна частина заявки пояснює суть техніч-
ного рішення. На кресленні показана електрична
схема тахометричного блоку.

Тахометричний блок складається з трансфор-
матора 1, на виході якого знаходиться випрямляч
2, безконтактного перетворювача частоти у напру-
гу на базі інтегральної мікросхеми 3 (наприклад
LM2907M-8), стабілізатора напруги 4, розділюва-
льного діода 5, двох фільтруючих конденсаторів 6
і 7,  та двох корегуючих конденсаторів 8  та 9,  ста-
білітрона 10, резистора 11, двох струмообмежую-
чих резисторів 12 і 13, та резистора зворотного
зв'язку 14, вихідного підсилювача 15.

Тахометричний блок працює наступним чином.
Напруга через трансформатор 1 і випрямляч 2
подається на вхід безконтактного перетворювача
частоти у напругу на базі інтегральної мікросхеми
З (наприклад LM2907M-8), живлення якого прово-
диться від стабілізатора напруги 4, виконаного на
мікросхемі. Діод 5 розділяє імпульсну напругу від
випрямляча 2 і фільтруючого конденсатора 6. Ім-
пульси на вхід безконтактного перетворювача час-

тоти у напругу 3 надходять через резистор 12 і
обмежуються по амплітуді стабілітроном 10 на
рівні 12В. Вхідний диференціальний підсилювач,
який знаходиться на безконтактному перетворю-
вачі частоти у напругу 3, призначений для форму-
вання імпульсів постійної тривалості. Далі інтегру-
ючий підсилювач,  що знаходиться на
безконтактному перетворювачі частоти у напругу
З, перетворює імпульсну напругу в постійну і через
емітерний повторювач, який знаходиться на без-
контактному перетворювачі частоти у напругу З,
напруга, пропорційна частоті вхідної напруги, над-
ходить на вихідний підсилювач 15 пристрою. Пос-
тійна часу інтегрування залежить від елементів 11
і 9. Конденсатор 8 призначений для коректування
лінійності перетворення частоти в напругу. Вели-
чина вихідної напруги залежить від глибини сигна-
лу зворотного зв'язку і визначається резистором
13. Конденсатор 8 призначений для зменшення
пульсацій напруги для живлення безконтактного
перетворювача частоти у напругу 3.
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