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(57) Польова гоніометрична система, яка містить
круг азимуту, дугу зеніту, що розташована на крузі
азимуту і встановлена з можливістю обертання

навколо власної геометричної осі, штатив з двигу-
ном і спектрорадіометром, яка відрізняється тим,
що додатково містить твердотільний лазер малої
потужності, який встановлений на штативі таким
чином, що оптичні осі лазера та спектрорадіомет-
ра перехрещуються в геометричному центрі круга
азимуту, спектрорадіометр виконаний з можливіс-
тю регулювання положення його оптичної осі по
вертикалі та по горизонталі.

Корисна модель відноситься до галузі вимірю-
вальної техніки зокрема, до засобів вимірювання
радіометричних виправлень супутникових даних, а
саме, до засобів вимірювання фактора двонапра-
вленого коефіцієнта відбиття світла.

Відомий пристрій польова гоніометрична сис-
тема,  яка містить круг азимуту,  дугу зеніту,  що
розташована на кругу азимута і встановлена з
можливістю обертання навколо власної геометри-
чної осі, штатив з двигуном і спектрорадіометром
[1].

Недоліками відомого пристрою польової гоні-
ометричної системи є низька точність орієнтації
дуги зеніту відносно кругу азимуту.

Найбільш близьким технічним рішенням, об-
раним за прототип, є польова гоніометрична сис-
тема,  яка містить круг азимуту,  дугу зеніту,  що
розташована на кругу азимуту і встановлена з мо-
жливістю обертання навколо власної геометричної
осі, штатив з двигуном і спектрорадіометром [2].

Недоліками відомої польової гоніометричної
системи обраної за прототип, є неможливість
встановлення початкового еталонного положення
спектрорадіометра відносно круга азимута перед
проведенням вимірювань фактора двонаправле-
ного коефіцієнта відбиття світла.

В основу корисної моделі поставлено задачу
шляхом усунення недоліків прототипу забезпечити
можливість перевірки початкового еталонного по-
ложення спектрорадіометра відносно круга азиму-
та перед проведенням вимірювань фактора дво-
направленого коефіцієнта відбиття світла.

Суть корисної моделі в польовій гоніометрич-
ній системі,  яка містить круг азимуту,  дугу зеніту,
що розташована на кругу азимуту і встановлена з
можливістю обертання навколо власної геометри-
чної осі, штатив з двигуном і спектрорадіометром
досягається тим, що додатково розміщується
твердотільний лазер малої потужності, який вста-
новлений на штативі таким чином, що оптичні осі
лазера та спектрорадіометра перехрещуються в
геометричному центрі круга азимута, спектрораді-
ометр виконаний з можливістю регулювання по-
ложення його оптичної осі по вертикалі та по гори-
зонталі.

Порівняння технічного рішення, яке заявля-
ється, із прототипом, дозволяє зробити висновок,
що польова гоніометрична система, яка заявля-
ється, відрізняється тим, що додатково розміщу-
ється твердотільний лазер малої потужності, який
встановлений на штативі таким чином, що оптичні
осі лазера та спектрорадіометра перехрещуються
в геометричному центрі круга азимута, спектрора-
діометр виконаний з можливістю регулювання по-
ложення його оптичної осі по вертикалі та по гори-
зонталі.

Суть корисної моделі польова гоніометрична
система пояснюється за допомогою креслень, де
на Фіг.1 показана загальна будова польової гоніо-
метричної системи, на Фіг.2 показане розташуван-
ня твердотільного лазера малої потужності.

Польова гоніометрична система конструктивно
містить (див.  Фіг.1)  круг азимуту 1,  дугу зеніту 2,
штатив з двигуном і спектрорадіометром 3, твер-
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дотільний лазер малої потужності 4.
Польова гоніометрична система працює на-

ступним чином: користувач встановлює круг ази-
муту 1 на поверхні Землі, встановлює дугу зеніту 2
на рейці кругу азимуту 1 та вмикає живлення спек-
трорадіометра 3. Користувач проводить настройку
горизонтального положення дуги зеніту 2 відносно
кругу азимуту 1 шляхом обертання дуги зеніту 2
навколо її геометричної осі та встановлює спект-
рорадіометр 3 в початкове еталонне положення по
сліду твердотільного лазера малої потужності 4 на
земній поверхні, який повинен перебувати точно в
геометричному центрі круга азимута 1. Завдяки
цьому усувається похибка, яка виникає при пере-
міщенні штатива з двигуном і спектрорадіометром
3 по дузі зеніту 2 та забезпечується точність вимі-
рювання фактору двонаправленого коефіцієнту
відбиття світла від земної поверхні при заданих
початкових значеннях кута підвищення спектрора-

діометра 3.
Підвищення ефективності застосування

польової гоніометричної системи, яка заявляється,
у порівнянні з прототипом досягається за рахунок
забезпечення можливості встановлення початко-
вого еталонного положення спектрорадіометра
відносно круга азимута перед проведенням вимі-
рювань, що, в свою чергу, приводить до досягнен-
ня необхідної точності вимірювання двонаправле-
ного коефіцієнта відбиття світла.
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