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(57) Польова гоніометрична система, яка містить
круг азимуту, дугу зеніту, що розташована на крузі
азимуту і встановлена з можливістю обертання
навколо власної геометричної осі, штатив з двигу-
ном і спектрорадіометром, яка відрізняється тим,
що додатково містить опори, які розташовані на
крузі азимуту, при цьому опори виконані з можли-
вістю вертикального переміщення по різьбі.

Корисна модель відноситься до галузі вимірю-
вальної техніки зокрема, до засобів вимірювання
радіометричних виправлень супутникових даних, а
саме, до засобів вимірювання фактора двонапра-
вленого коефіцієнта відбиття світла.

Відомий пристрій польова гоніометрична сис-
тема,  яка містить круг азимуту,  дугу зеніту,  що
розташована на кругу азимута і встановлена з
можливістю обертання навколо власної геометри-
чної осі, штатив з двигуном і спектрорадіометром
[1].

Недоліками відомого пристрою польової гоні-
ометричної системи є низька точність орієнтації
дуги зеніту відносно кругу азимуту.

Найбільш близьким технічним рішенням, об-
раним за прототип, є польова гоніометрична сис-
тема,  яка містить круг азимуту,  дугу зеніту,  що
розташована на кругу азимуту і встановлена з мо-
жливістю обертання навколо власної геометричної
осі, штатив з двигуном і спектрорадіометром [2].

Недоліками відомої польової гоніометричної
системи обраної за прототип, є неможливість про-
ведення вимірювань двонаправленого коефіцієнта
відбиття світла у випадку встановлення гоніометра
на нерівній (непідготовленій) поверхні.

В основу корисної моделі поставлено задачу
шляхом усунення недоліків прототипу забезпечити
можливість проведення вимірювань двонаправле-
ного коефіцієнта відбиття світла у випадку встано-
влення польової гоніометричної системи на нерів-
ній (непідготовленій) поверхні.

Суть корисної моделі в польовій гоніометрич-
ній системі,  яка містить круг азимуту,  дугу зеніту,
що розташована на кругу азимуту і встановлена з

можливістю обертання навколо власної геометри-
чної осі, штатив з двигуном і спектрорадіометром
досягається тим, що додатково розміщуються
опори, які виконані з можливістю зміни відносної
висоти кругу азимуту від поверхні, на якій він вста-
новлений.

Порівняння технічного рішення, яке заявля-
ється, із прототипом, дозволяє зробити висновок,
що польова гоніометрична система, яка заявля-
ється, відрізняється тим, що додатково розміщу-
ються опори,  які виконані з можливістю зміни від-
носної висоти кругу азимуту від поверхні,  на якій
він встановлений.

Суть корисної моделі польова гоніометрична
система пояснюється за допомогою креслень, де
на Фіг.1 показана загальна будова польової гоніо-
метричної системи, на Фіг.2 показана будова опо-
ри.

Польова гоніометрична система конструктивно
містить (див.  Фіг.1)  круг азимуту 1,  дугу зеніту 2,
штатив з двигуном і спектрорадіометром 3, опори
4.

Польова гоніометрична система працює на-
ступним чином: користувач встановлює круг ази-
муту 1 на поверхні Землі, встановлює дугу зеніту 2
на рейці кругу азимуту 1 та вмикає живлення спек-
трорадіометра 3. Користувач проводить настройку
горизонтального положення дуги зеніту 2 відносно
кругу азимуту 1 шляхом обертання дуги зеніту 2
навколо її геометричної осі та здійснює горизонту-
вання кругу азимуту 1 у просторі шляхом вертика-
льного переміщення опор 4 по різьбі. Завдяки
цьому відбувається горизонтальне вирівнювання
кругу азимуту 1, що дозволяє забезпечити вимірю-
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вання фактору двонаправленого коефіцієнту від-
биття світла від земної поверхні, які повинні про-
водитися з допомогою польової гоніометричної
системи із забезпеченням перебування кругу ази-
муту 1 у горизонтальному положенні на нерівній
(непідготовленій) поверхні.

Підвищення ефективності застосування
польової гоніометричної системи, яка заявляється,
у порівнянні з прототипом, досягається за рахунок
забезпечення горизонтального положення кругу
азимуту на нерівній (непідготовленій) поверхні, що
приводить до зниження трудовитрат користувача
на підготовку місця для встановлення польової

гоніометричної системи на поверхні та скорочення
часу підготовки польової гоніометричної системи
до проведення вимірювань.

Джерела інформації:
1. Proceeding of the 15th EARSel symposium,

Bazel / Switzerland / 4-6 September 1995 "Progress
in Environmental Remote Sensing Research and
Applications", розд. "Land applications and
environmental monitoring" стор.55-61, A.A. Balkema
/ Rotterdam / Brookfield, 1996 - аналог.

2. Деклараційний патент України на корисну
модель №22053, кл.G01В9/10, 2007 - прототип.

Комп’ютерна верстка М. Мацело Підписне Тираж 26 прим.

Міністерство освіти і науки України
Державний департамент інтелектуальної власності, вул. Урицького, 45, м. Київ, МСП, 03680, Україна

ДП “Український інститут промислової власності”, вул. Глазунова, 1, м. Київ – 42, 01601


