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(57) Изобретение относится к аппара-
туре ручного управления объемным гид-
роприводом, преимущественно строитель
ных машин. Целью изобретения является
повышение надежности.путем улучшения

герметичности осевой полости. В сквоз-
ной осевой полости 2 корпуса 1 распо-
ложен золотник 7. Механизм осевого
перемещения золотника 7 выполнен в
виде жесткой V-образной тяги 12, соос-
но соединенной с золотником 7 и раз-
мещенной с зазором в гибком напорном
рукаве 13. Гибкий напорный рукав 13
и жесткая труба 16 образуют обводной
трубопровод, соединенный со сквозной
осевой полостью 2 с двух сторон от
золотника 7. Гибкий напорный рукав 13
охвачен роликами 18 каретки 17, имею-
щей возможность осевого перемещения.
Перевод золотника 7 из одного положе-
ния в другое производится осевым сме-
щением каретки 17. 2 ил,- 9
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Изобретение относится к аппаратуре
ручного управления объемным гидропри-
водом, преимущественно строительных
машин.

Цель изобретения - повышение на-
дежности путем улучшения герметично-
сти осевой полости.

На фиг,1 представлен распредели-
тель, разрез; на фиг.2 - вид по стрел-jQ
ке А на фиг.І.

Распределитель содержит корпус 1
со сквозной осевой полостью 2 и рас-
пределительными каналами 3-5 с резь-
бовыми выходами 6. В сквозной осевой
полости 2 расположен золотник 7 с ме-
ханизмами осевого перемещения и фик-
сации его рабочих положений. Механизм
фиксации рабочих положений золотника
7 выполнен в виде установленных в
диаметральном отверстии 8 золотника 7
двух шариков 9, разделенных пружиной
10 сжатия, и канавок 11, выполненных
в корпусе 1 со стороны сквозной осе-
вой полості 2.

Механизм осевого перемещения зо-
лотника 7 выполнен в виде жесткой
V-образной тяги 12, соосно соединен-^
ной с золотником 7 и размещенной с
зазором (не показан) в гибком напор-
ном рукаве 13 высокого давления. Пос-
ледний имеет резьбовую присоединитель-
ную арматуру \k и совместно с уплот-
нительными кольцами 15 и жесТКо*Й "
трубой 16 образует обводной трубопро-
вод, соединенный со сквозной осевой
полос гью 2 с двух сторон от золотника
7. В состав механизма перемещения
также входит трехосная каретка 17
с роликами 18, охватывающими через
гибкий напорный рукав 13 высокого
давления V-обраэную тягу 12. Трехос-
ная каретка 17 расположена с возмож-
ностью осевого перемещения от усилия,
приложенного к пальцам 19-

Гидрораспределитель работает сле-
дующим образом.

В исходном положении, например в
левом положении золотника 7, сообщены
каналы 3 и *4, а канал 5 перекрыт, Для
' перемещения золотника 7 -В правое по- 50
ложение каретка 17 сдвигается с по-
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мощью осевого усилия, приложенного к
пальцам 19 на расстояние £, При этом
каналы 3 и 5 сообщаются, а канал U
перекрывается. В процессе перемещения-
каретки 17 нижний и один из верхних
роликов 18 нажимают на гибкий напорный
рукав 13 в местах изгиба жесткой
V-образной тяги 12 и, поскольку гиб-
кий напорный рукав 13 подается дефор-
мированию, нажим передается тяге М
и вызывает ее смещение в рукаве 13
вмете с золотником 7- Скольжение тяги
12 в рукаве 13 и перетекание жидкости
между частями сквозной осевой гіолости,
расположенными с двух сторон от золот-
ника 7» обеспечиваются благодаря на-
личию зазора (не показан) между тягой
12 и рукавом 13. •

Благодаря предлагаемому техническо-
му решению улучшается герметичность
осевой полости, что повышает надеж-
ность работы гидрораспределителя.

о р м у л а и з о б р е т е н и я
' Гидрораспределитель, содержащий
корпус со сквозной осевой полостью
и распределительными каналами с резь-
бовыми выходами, золотник с механиз-
мами фиксации рабочих положений и
осевого перемещения, расположенный
в сквозной осевой полости корпуса,
о т л и ч а ю щ и й с я тем, что,
с целью повышения надежности путем
улучшения герметичности сквозной осе-
вой полости, он содержит обводной
трубопровод, выполненный 8 виде гиб-
кого напорного рукава высокого давле-
ния и жесткой трубы, соединенных одни-
ми концами друг с другом, а другими -.
со сквозной осевой полостью с двух
сторон от золотника, а механизм осе-
вого перемещения золотника выполнен
в виде жесткой V-обраэной тяги, соос-
но соединенной с золотником и разме-
щенной с зазором в гибком напорном
рукаве высокого давления, и раслоло-
денной с возможностью осевого переме-
щения трехосной каретки с роликами,
охватывающими через гибкий напорный
рукав высокого давления V-образную
тягу.


