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(57) П'єзомагнітний тахометр, який містить ротор із
закріпленим на ньому постійним магнітом, статор

із закріпленим на ньому п'єзоелементом з двома
електродами, підключеними до підсилювача елек-
тричних коливань і лічильника імпульсів, причому
на п'єзоелементі закріплена пластина з магніто-
провідного матеріалу, повернена до магніта рото-
ра, який відрізняється тим, що магніт, закріпле-
ний на роторі, виконаний у формі циліндра, одна з
основ якого зрізана з двох боків по відношенню до
осьової лінії.

Корисна модель належить до вимірювальної
техніки і може бути використаний в промисловості
і лабораторній практиці для вимірювання швидко-
стей обертання валів різних машин і механізмів.

Відомий тахометр, що містить ротор із закріп-
леним на ньому постійним магнітом, статор із за-
кріпленим на ньому п'єзоелементом з двома елек-
тродами, підключеними до підсилювача
електричних коливань і лічильника імпульсів, при-
чому на п'єзоелементі закріплена пластина з по-
стійного магніту, повернена до магніту ротора
[див. авт.св. СРСР №650009, G01P3/42, опубл.
28.02.79. Бюл.№8].

Недоліком цього тахометра є вузький діапазон
вимірювання.

Відомий тахометр, який містить ротор із закрі-
пленим на ньому постійним магнітом, статор із
закріпленим на ньому п'єзоелементом з двома
електродами, підключеними до підсилювача елек-
тричних коливань і лічильника імпульсів, причому
на п'єзоелементі закріплена пластина з магніто-
провідного матеріалу, повернена до магніту [див.
авт. св. СРСР №461370, опубл. 25.02.75. Бюл.№7].

Недоліком цього тахометра є вузький діапазон
вимірювання.

Вказаний тахометр найбільш близький по тех-
нічній сутності до того, який заявляється, і вибра-
ний в якості прототипу.

В основу винаходу поставлена задача розши-
рення діапазону вимірювання п'єзомагнітного та-
хометра шляхом зміни конструкції магніту, закріп-
леного на роторі п'єзомагнітного тахометра.

П'єзомагнітний тахометр, що заявляється, міс-
тить ротор із закріпленим на ньому постійним маг-
нітом, статор із закріпленим на ньому п'єзоелеме-
нтом з двома електродами, підключеними до

підсилювача електричних коливань і лічильника
імпульсів, причому на п'єзоелементі закріплена
пластина з магнітопровідного матеріалу, яка обер-
нена до магніту ротора.

П'єзомагнітний тахометр, що заявляється, від-
різняється тим, що магніт, закріплений на роторі,
виконаний у формі циліндра, одна з основ якого
зрізана з двох боків по відношенню до осьової лі-
нії.

Кожна з вказаних відмінних ознак є необхід-
ною, а всі разом - достатніми для досягнення тех-
нічного результату.

Технічним результатом винаходу є розширен-
ня діапазону вимірювання за рахунок зменшення
тривалості імпульсу.

Винахід пояснюється кресленнями, де:
- на Фіг.1 - показано зображення п'єзомагнітно-

го тахометра, що заявляється;
- на Фіг.2 - показана форма магніту, який крі-

питься до ротора;
- на Фіг.3 - показана форма сигналу п'єзомагні-

тного датчика.
П'єзомагнітний тахометр містить ротор 1 із за-

кріпленим на ньому магнітом 2, статор (на Фіг. не
показаний) із закріпленим на ньому п'єзоелемен-
том 3 з двома електродами 4 і 5, підключеними до
підсилювача електричних коливань 6 і лічильника
імпульсів 7. На п'єзоелементі 3 закріплена пласти-
на з магнітопровідного матеріалу 8, обернена до
магніту 2.

П'єзомагнітний тахометр працює таким чином.
При обертанні ротора 1 постійний магніт 2 при

кожному оберті ротора проходить поблизу неру-
хомо встановленої на деякій відстані пластини з
магнітопровідного матеріалу 8. При цьому магнітні
сили взаємодії притягують пластину 8 до магніту 2.
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Ця взаємодія передається п'єзоелементу 3 і ви-
кликає його розтяг і, через прямий п'єзоефект,
приводить до появи напруги на електродах 4 і 5.

Зміна конструкції магніту призводить до появи
одного короткого вихідного імпульсу п'єзомагнітно-
го датчика, що дозволяє розширити діапазон вимі-
рювання п'єзомагнітного тахометра.

Приклад конкретного застосування.
Був виготовлений п'єзомагнітний тахометр, в

якому використовувався п'єзоелемент у вигляді
диску діаметром 30 і товщиною 0,3мм з п'єзокера-
міки ЦТС-19, пластина діаметром 30 і товщиною
3мм із матеріалу 50НП і магніт циліндричної фор-
ми діаметром 10мм і висотою 15мм із самарій-

кобальту, одна з основ якого була зрізана з двох
боків по відношенню до осьової лінії під кутом 30°.
Відстань між магнітом пластиною була рівною
2мм. В якості робочого механізму використовував-
ся двигун ДПМ-20Н3-01.

Тривалість вихідного сигналу по схемі, що за-
являється, була рівною 1,6мс, що дозволяє підра-
ховувати швидкість обертання до 37500об./хв. Для
тахометра за схемою прототипу - 5мс, що дозво-
ляє підраховувати швидкість обертання до
12000об./хв. Таким чином, виготовлення тахомет-
ра по конструкції, що заявляється, дозволило
розширити діапазон вимірювання більш ніж в 3
рази.
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