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Изобретение относится к подъемно-транс-

портному машиностроению, а именно к уст-
ройствам для управления гидроприводами
крана, и может быть использовано для
ограничения перекоса крана мостового типа.

Известно устройство для управления ме-
ханизмами передвижения крана мостового
типа, содержащее дифференциальные сель-
сины, сельсин-датчики, сельсин-приемники
и ролики, связанные с сельсин-датчика-
ми [1].

Известно также устройство для управле-
ния гидроприводами механизмов передви-
жения крака мостового типа, содержащее
командоаппарат, кинематически соединен-
ный с сельсин-датчиком, сельсин-прием-
ники, электрически связанные через усили-
тели с исполнительными двигателями, кине-
матически соединенными через лекала с
роторами сельсин-приемников [2].

Недостатком известных устройств явля-
ется невысокая степень синхронизации ме-
ханизмов передвижения.

Цель изобретения — повышение точнос-
ти синхронизации механизмов передвиже-
ния крана.

Указанная цель достигается тем, что
устройство снабжено дифференциальными
сельсинами, электрически связанными с
сельсин-датчиком и сельсин-приемниками,
и подпружиненными рычагами с роликами,

5 при этом рычаги соединены с роторами диф-
ференциальных сельсинов.

На чертеже изображена функциональная
схема устройства.

Устройство для управления гидроприво-
дами механизмов передвижения крана мос-
тового типа содержит командоапарат 1,
кинематически соединенный с сельсин-дат-
чиком 2, электрически связанным через диф-
ференциальные сельсины 3 с сельсин-при-
емниками 4, которые через усилители 5 элект-

15 рически соединены с исполнительными дви-
гателями 6, кинематически связанными че-
рез лекала 1 с роторами сельсин-приемни-
ков 4. Подпружиненные рычаги 8 с роли-
ками 9 предназначены для взаимодействия
с подкрановым рельсом 10 и соединены с
роторами дифференциальных сельсинов 3.

Устройство работает следующим обра-
зом.

При подаче сигнала от командоаппара-
та 1 на выходе сельсин-приемников появ-
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ляется сигнал, пропорциональный сигналу,
поступаемому в гидропривода механизмов
передвижения крана. Двигатели б через
лекала 7 поворачивают роторы сельсин-
приемников до полного согласования по-
ложения сельсин-датчика 2 и сельсин-при- ,
емников 4. При несинхронном вращении
механизмов передвижения рычаги 8 пово-
рачиваются, поворачиваются роторы диф-
ференциальных сельсинов 3 и на сельсин-
приемники 4 поступает дополнительный сиг-
нал, который воздействует на гидропривода
механизмов передвижения с целью дости-
жения синхронного вращения механизмов
передвижения и исключения перекоса кра-
на.

Устройство для управления гидроприво-
дами механизмов передвижения крана мос-
тового типа позволяет производить разгон,
торможение и установившееся движение
крана без его перекоса.

Формула изобретения
Устройство для управления гидроприво-

дами механизмов передвижения крана мос-

тового типа, содержащее командоаппарат,
кинематически соединенный с сельсин-дат-
чиком, сельсин-приемники, электрически
связанные через усилители с исполнитель-
ными двигателями, кинематически соединен-
ными через лекала с роторами сельсин-при-
емников, отличающееся тем, что, с целью
повышения точности синхронизации меха-
низмов передвижения, оно снабжено диф-
ференциальными сельсинами, электричес-
ки связанными с сельсин-датчиком и сель-
син-приемниками, и подпружиненными ры-
чагами с роликами, при этом рычаги сое-
динены с роторами дифференциальных сель-
синов.

Источники информации,
принятые во внимание при экспертизе
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