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(57) Спосіб визначення положення центра ваги 
колісного транспортного засобу, що включає ви-
значення тиску повітря в кожній шині коліс, його 
порівняння з розрахунковим та визначення вели-
чини вертикальних навантажень на кожне із коліс, 
який відрізняється тим, що визначають зміну тис-
ку повітря в кожній шині коліс та величини верти-
кальних навантажень на кожне із коліс при прямо-
лінійному русі під час розгону, за якими 
визначають положення центра ваги у вертикальній 
площині. 

 

 
Корисна модель стосується області транспор-

тного машинобудування, зокрема колісних транс-
портних засобів. 

Відомий спосіб визначення положення центра 
ваги автомобіля описаний в підручнику ["Испыта-
ния автомобилей" / Цимбалин В.В. и другие, - 
М.,1978-199с.], згідно якого положення центра ваги 
автомобіля визначають методом зважування. 

Однак, відомий спосіб не дозволяє точно ви-
значити положення центра ваги автомобіля, пот-
ребує спеціального вагового пристрою, тривалого 
часу на зважування і математичних розрахунків. 

Найбільш близьким по суті до способу, є відо-
мий спосіб визначення положення центра ваги 
колісного транспортного засобу згідно якого ви-
значають тиск повітря в кожній шині, порівнюють 
його значення з розрахунковим та визначають 
величини вертикальних навантажень на кожне з 
коліс, [Патент України №69620А МПК В60С23/00, 
Бюл. №9, 2004]. 

Однак, одержані величини цих вертикальних 
навантажень є недостатніми, щоб знайти поло-
ження центра ваги у вертикальній площині, що не 
дає можливості точніше визначати характеристики 
стійкості, керованості і плавності ходу. 

В основу корисної моделі поставлено завдан-
ня створити спосіб визначення положення центра 
ваги колісного транспортного засобу в якому нове 
визначення тиску повітря та величин вертикальних 
навантажень дало би змогу здійснювати його без 
проведення вагових вимірювань, складних мате-
матичних розрахунків, в короткі терміни та з біль-

шою точністю, що дозволить аналізувати заванта-
ження колісного транспортного засобу , дає мож-
ливість точніше визначати характеристики стійкос-
ті, керованості і плавності ходу. 

Поставлене завдання вирішується тим, що в 
способі визначення положення центра ваги коліс-
ного транспортного засобу, що включає визначен-
ня тиску повітря в кожній шині коліс, його порів-
няння з розрахунковим та визначення величини 
вертикальних навантажень на кожне із коліс, згід-
но з корисною моделлю, визначають зміну тиску 
повітря в кожній шині та величини вертикальних 
навантажень на кожне з коліс при прямолінійному 
русі під час розгону транспортного засобу, за яки-
ми визначають положення центра ваги у вертика-
льній площині. 

Це дозволяє отримати потрібні результати без 
проведення вагових вимірювань складних мате-
матичних розрахунків, в короткі терміни та з біль-
шою точністю, що дає можливість точніше визна-
чати характеристики стійкості, керованості і 
плавності ходу. 

Спосіб визначення положення центра ваги ко-
лісного транспортного засобу здійснюється таким 
чином: при прямолінійному русі під час розгону 
колісного транспортного засобу визначають тиск 
повітря в кожній шині коліс, порівнюють його з роз-
рахунковим, тобто визначають зміну тиску повітря, 
визначають величини вертикальних навантажень 
на кожне з коліс, а ними визначають положення 
центра ваги у вертикальній площині. 
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