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(57) Привід круглов'язальної машини, що містить 
електродвигун та вертикальний привідний вал, на 
кінцях якого жорстко закріплені верхня та нижня 
циліндричні шестерні для кінематичного зв'язку з 
механізмами круглов'язальної машини, який відрі-
зняється тим, що обладнаний додатковою цилін-
дричною шестірнею, закріпленою на валу елект-
родвигуна, при цьому електродвигун кінематичнo 
зв'язаний з вертикальним привідним валом за до-
помогою додаткової циліндричної шестірні. 

 
 

 
 

Корисна модель відноситься до області трико-
тажного машинобудування, а саме, до приводів 
круглов'язальних машин. 

Відомий привід круглов'язальної машини, що 
містить електродвигун та вертикальний приводний 
вал, на кінцях якого жорстко закріплені верхня та 
нижня циліндричні шестерні для кінематичного 
зв'язку з механізмами круглов'язальної машини 
[Волощенко В.П., Пипа Б.Ф., Шипуков С.Т. Эксплу-
атационная надежность машин трикотажного про-
изводства. - К.: Техніка, 1977, с.92, рис.31, в]. Ная-
вність жорсткої кінематичної механічної в'язі між 
електродвигуном та вертикальним приводним ва-
лом, виконаної у вигляді двох послідовно розта-
шованих циліндричних зубчастих передач, приз-
водить до значних динамічних навантажень, що 
виникають під час несталого режиму роботи при-
вода (пуск, гальмування), що знижує надійність і 
довговічність роботи привода та ускладнює його 
конструкцію. Зниження надійності та довговічності 
роботи привода зумовлює також і те, що кінемати-
чний зв'язок електродвигуна з вертикальним при-
водним валом здійснено таким чином, що одне із 
зубчастих коліс двох послідовно розташованих 
циліндричних зубчастих передач жорстко закріп-
лено на вертикальному приводному валу між його 
верхньою та нижньою циліндричними шестернями 
[Піпа Б.Ф., Ловейкіна С.О. Вибір раціонального 
місця розміщення приводу круглов'язальної маши-
ни // Проблемы легкой и текстильной промышлен-
ности Украины. -2003.- №1(7). С.80-84]. 

Відомий також привід круглов'язальної маши-
ни, що містить електродвигун та вертикальний 

приводний вал, на кінцях якого жорстко закріплені 
верхня та нижня циліндричні шестерні для кінема-
тичного зв'язку з механізмами круглов'язальної 
машини [Хомяк О.Н., Пипа Б.Ф. Повышение эффе-
ктивности работы вязальных машин. - М.: Легпро-
мбытиздат, 1990, с.113, рис.1.67]. Кінематична 
в'язь електродвигуна з вертикальним приводним 
валом виконана у вигляді двох послідовно розта-
шованих клинопасової та циліндричної зубчастої 
передач. Заміна однієї із циліндричних зубчастих 
передач, що містяться у складі механічних пере-
дач привода, клинопасовою зменшує жорсткість 
кінематичної в'язі між електродвигуном та верти-
кальним приводним валом, що частково знижує 
динамічні навантаження в приводі і, таким чином, 
підвищує надійність та довговічність його роботи. 
Але той факт, що зубчасте колесо циліндричної 
зубчастої передачі, що здійснює кінематичний 
зв'язок електродвигуна з вертикальним приводним 
валом, жорстко закріплено на вертикальному при-
водному валу між його верхньою та нижньою цилі-
ндричними шестернями, не здатне ефективно зни-
зити динамічні навантаження в приводі і, 
відповідно, підвищити надійність та довговічність 
його роботи. 

Таким чином в основу корисної моделі покла-
дена задача створити таку конструкцію привода 
круглов'язальної машини, в якій шляхом заміни 
його елементів та їх зв'язків, забезпечилось би 
підвищення довговічності роботи привода. 

Поставлена задача вирішена тим, що привод 
круглов'язальної машини, що містить електродви-
гун та вертикальний приводний вал, на кінцях яко-
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го жорстко закріплені верхня та нижня циліндричні 
шестерні для кінематичного зв'язку з механізмами 
круглов'язальної машини, згідно з корисною мо-
деллю, обладнаний додатково циліндричною шес-
тернею, закріпленою на валу електродвигуна, при 
цьому електродвигун кінематично зв'язаний з вер-
тикальним приводним валом за допомогою цилін-
дричної шестерні. 

Обладнання додатково привода круглов'яза-
льної машини циліндричною шестернею, закріпле-
ною на валу електродвигуна, при цьому електрод-
вигун кінематично зв'язаний з вертикальним 
приводним валом за допомогою циліндричної ше-
стерні забезпечує послідовну передачу пускових 
навантажень - спочатку механізму товароприйому, 
як менш відповідальному, а потім механізму в'я-
зання. В цьому випадку реальна конструкція при-
вода круглов'язальної машини еквівалентна дво-
масовій динамічній моделі (перша маса: ротор 
електродвигуна з шестернею, жорстко закріпле-
ною на його валу, та обертальні маси механізму 
товароприйому; друга маса: вертикальний приво-
дний вал та обертальні маси механізму в'язання), 
що призводить до зниження динамічних наванта-
жень [Піпа Б.Ф., Хомяк О.М., Павленко Г.І. Динамі-
ка круглов'язальних машин. - К: КНУТД, 2005. -
294с.] і, тим самим, забезпечує підвищення надій-
ності та довговічності роботи привода. 

На кресленні (Фіг.) представлена кінематична 
схема привода круглов'язальної машини. 

Привід круглов'язальної машини містить елек-
тродвигун 1, на валу якому жорстко закріплена 
циліндрична шестерня 2, та вертикальний привод-

ний вал 3, на кінцях якого жорстко закріплені верх-
ня 4 та нижня 5 циліндричні шестерні. При цьому 
нижня циліндрична шестерня 5 знаходиться в зуб-
частому зачепленні з зубчастим колесом 6 механі-
зму товароприйому 7, а верхня циліндрична шес-
терня 4 знаходиться в зубчастому зачепленні з 
зубчастим колесом 8 механізму в'язання 9. 

Принцип роботи привода такий. 
При вмиканні електродвигуна 1 обертальний 

рух його вала за допомогою циліндричної шестер-
ні 2 передається зубчастому колесу 6 механізма 
товароприйому 7. Обертальний рух зубчастого 
колеса 6 шляхом зубчастого зачеплення з ниж-
ньою циліндричною шестернею 5 передається 
вертикальному приводному валу 3 та жорстко за-
кріпленій на ньому верхній циліндричній шестерні 
4. Обертальний рух верхньої циліндричної шесте-
рні 4 передається зубчастому колесу 8 та механі-
зму в'язання 9, жорстко з'єднаному з ним, що не-
обхідно для роботи круглов'язальної машини - 
в'язання трикотажного полотна. 

Використання запропонованої конструкції при-
вода в складі круглов'язальної машини дозволяє: 

- розширити асортимент приводів круглов'яза-
льних машин; 

- підвищити довговічність роботи привода за 
рахунок зниження динамічних навантажень, що 
виникають під час пуску та гальмування круглов'я-
зальної машини; 

- підвищити продуктивність круглов'язальної 
машини за рахунок підвищення довговічності ро-
боти привода. 

  

 

Комп’ютерна верстка Н. Лисенко Підписне Тираж 26 прим. 

Міністерство освіти і науки України 

Державний департамент інтелектуальної власності, вул. Урицького, 45, м. Київ, МСП, 03680, Україна 

ДП “Український інститут промислової власності”, вул. Глазунова, 1, м. Київ – 42, 01601 


