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(57) 1. Швидкодіючий синхронний вакуумний вими-
кач, що містить вакуумну дугогасильну камеру, 
корпус, шток, зв'язаний один кінцем з рухомим 
контактом, а іншим - з пружиною підтискання кон-
тактів камери і ізолятором, і комбінований привід, 
який відрізняється тим, що привід складається з 
індукційно-динамічного механізму і зв'язаного з 
ним феромагнітного диска, що переміщається між 
постійними магнітами, закріпленими в корпусі, що 
створюють на кінцевому етапі руху додаткове тя-

гове зусилля на феромагнітний диск, який також 
зв'язаний з штоком приводу. 
2. Швидкодіючий синхронний вакуумний вимикач 
за п. 1, який відрізняється тим, що феромагніт-
ний диск в сукупності з постійними магнітами здій-
снює фіксацію рухомих частин апарата в крайніх 
положеннях. 
3. Швидкодіючий синхронний вакуумний вимикач 
за п. 1, який відрізняється тим, що час переми-
кання електромагнітного поля магнітів зменшуєть-
ся за рахунок пропускання струму через розмагні-
чуючі обмотки. 
4. Швидкодіючий синхронний вакуумний вимикач 
за п. 1, який відрізняється тим, що керування 
приводом здійснюється системою керування, яка 
одержує інформацію від трансформатора струму і 
напруги, включених в силову мережу. 

 
 

 
 

Корисна модель відноситься до електроапа-
ратобудування і може бути використаний для ко-
мутації силових електричних мереж. 

Відомі вакуумні вимикачі, що містять дугогаси-
льну камеру, шток, зв'язаний одним кінцем з рухо-
мим контактом, а іншим - з клямкою, і привід інду-
кційно-динамічного типа у вигляді котушки і 
пов'язаного з штоком диску з немагнітного матері-
алу [1]. 

Недоліком вказаного вимикача є те, що при 
видаленні диска індукційно-динамічного приводу 
від котушки, дія на нього і на рухому частину вими-
кача зменшується з квадратом відстані між котуш-
кою і диском, що приводить до зменшення швид-
кості за рахунок сил опору, а, отже, і швидкодії. 
Крім того, у вказаному вимикачі початок руху ру-
хомого контакту є випадковим по відношенню до 
моменту проходження струму, що відключається, 
через нуль, що знижує комутаційний ресурс каме-
ри і збільшенню перенапружень в мережі, що відк-
лючається. 

Найбільш близьким по технічній суті до пропо-
нованого корисної моделі є вакуумний вимикач з 
комбінований приводом [2], що поєднує індукційно-
динамічний і електромагнітний приводи. 

Недоліком вказаного вимикача є поперемінно 
робота індукційно-динамічного і електромагнітного 
приводів залежно від вироблюваної апаратом 
операції включення або відключення. 

Передбачувана корисна модель вирішує зада-
чу збільшення комутаційного ресурсу вакуумної 
дугогасильної камери за рахунок підвищення шви-
дкодії і синхронного відключення струму під час 
переходу його через нуль і синхронного включен-
ня, з переходом через нуль напруги. 

Суть корисної моделі полягає в тому, що при-
від складається з індукційно-динамічного механіз-
му і пов'язаного з ним феромагнітного диска, що 
переміщається між постійними магнітами, що за-
кріпленими в корпусі, створюють на кінцевому 
етапі руху додаткове тягове зусилля на феромаг-
нітний диск, також пов'язаний з штоком приводу; у 
моменти перемикання поле магнітів зменшується 
за рахунок пропускання струму через розмагнічу-
ючі обмотки. При цьому феромагнітний диск в су-
купності з постійними магнітами здійснює фіксацію 
рухомих частин апарату в крайніх положеннях; а 
керування приводом здійснюється системою 
управління, одержуючи інформацію від трансфор-
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маторів струму і напруги, включених в силову ме-
режу.  

На малюнку показаний пропонований вакуум-
ний вимикач. 

Вакуумна камера 1 укріплена на нерухомій пі-
дставі 2, жорстко пов'язаному з корпусом апарату і 
містить в собі рухомий 3 і нерухомий 4 силові кон-
такти. 

Вакуумна камера 1 укріплена на нерухомій пі-
дставі 2, жорстко пов'язаному з корпусом апарату і 
містить в собі рухомий 3 і нерухомий 4 силові кон-
такти. 

Привід вимикача - комбінований, такий, що 
складається з індукційно-динамічних механізмів з 
котушками 5, 6 і диска 7 з немагнітного провідного 
матеріалу, пов'язаного з рухомою частиною апа-
рату і двох постійних магнітів 8 і 9 з котушками 
розмагнічування 10 і 11, між якими переміщається 
феромагнітний диск 12, також пов'язаний з рухо-
мою частиною апарату. 

Привід з'єднується з рухомим контактом за 
допомогою ізолятора 13 і буферної пружини 14. 

Управління приводом здійснюється від систе-
ми управління 15, одержуючи інформацію від тра-
нсформатора струму 16, включеного в ланцюг 
навантаження і трансформатора напруги 17, підк-
люченого до джерела електроенергії. 

Вимикач працює таким чином. 

У початковому стані контакти 3 і 4 усередині 
вакуумної камери 1 підібгані один до одного, диск 
7 підібганий до котушки 5, а диск 12 притягатимуть 
до магніту 8. 

При необхідності відключення силового лан-
цюга система керування 15 подає імпульси на ко-
тушку приводу 5 і котушку розмагнічування 10 з 
деяким фіксованим попередженням щодо нуля 
струму, що відключається, яке визначається на 
підставі вихідного сигналу трансформатора струму 
16. Рухома частина апарату приходить в рух і при 
першому проходженні через нуль струм в наван-
таженні уривається. Диск 7 приходить в зіткнення з 
котушкою 6, а диск 12 притягується до магніту 9 і 
фіксує рухому частину апарату в розімкненому 
стані. 

Включення апарату здійснюється аналогічно 
подачею імпульсу на котушку приводу 6 і котушку 
розмагнічування 11 з деяким фіксованим попере-
дженням щодо нуля напруги, що включається, яка 
визначається на підставі сигналу з трансформато-
ра напруги 17. При цьому замикання контактів ва-
куумної камери відбувається у момент нуля напру-
ги мережі що комутується. 
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