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(57) Пристрій до жатки зернозбирального комбай-
на для збирання соняшнику, що містить трилопа-
теве жорстке мотовило, подільники рослинної ма-
си, вітрові щити, який відрізняється тим, що 
лопаті мотовила виготовлені у вигляді суцільних 
перегородок з прозорого матеріалу, крім того, ло-
паті виконано випуклої форми. 

 
 

 
 

Корисна модель відноситься до сільськогос-
подарського машинобудування і направлена на 
удосконалення жаток для збирання соняшнику. 

Відомий пристрій для збирання соняшнику, 
який складається з рухомо закріплених на деревя-
них планках граблин, до кінців останніх приварені 
кривошипи, на пальці яких надіті планки ексцент-
рикового механізму. [Карпенко А.Н. та інші. Сіль-
ськогосподарські машини. - М.: Колос, 1976, с.263-
265]. 

Недоліком відомого пристрою є те, що при 
збиранні соняшнику його планками наноситься 
прямий та сильний удар по головках, з-за чого 
втрачається значна частина врожаю вільно вимо-
лоченим насінням. 

Відомий пристрій для збирання соняшнику, що 
має платформу, пристрій подачі і стеблопідіймачі з 
руслами для проходу рослин. 

Пристрій для подачі складається з централь-
ного вала з транспортуючими органами, кількість 
яких рівна кількості русел. Кожний транспортуючий 
орган виконаний у вигляді круга з криволінійними 
захоплюючими елементами, які кінематичне зв'я-
зані з концентричне розміщеною відносно привід-
ного вала біговою доріжкою копіра. Кожний стеб-
лопідіймач має форму жолоба, на передній 
частині якого встановлені стеблоподібні сітчасті 
стінки. [Пат.2134949 Росія МКП A01/D45/00]. 

При використанні відомого пристрою значно 
зменшуються втрати насіння соняшнику. Одначе 
цей пристрій з-за складної і масивної своєї конс-
трукції перевантажує жатку, не забезпечує надій-
ності виконання технологічного процесу та допус-
кає втрати насіння. 

Відомий також пристрій для збирання соняш-
нику, який складається з мотовила, подільників 
рослинної маси, вітрових щитів. Мотовило склада-
ється з центрального валу та розташованих від 
нього на рівній відстані трьох або чотирьох планок, 
а простір між сусідніми планками закритий сіткою з 
комірками за розмірами меншими розмірів збира-
ючих корзинок соняшнику [Пат.397749 Австрія 
МКП А01Д57/02]. Цей пристрій найбільш близький 
по технічній суті до розробленого і тому прийнято 
за прототип. 

Використанням відомого пристрою значно 
зменшуються втрати насіння соняшнику. Однак 
наявність сітчастої перегородки чинить опір пере-
міщенню зрізаних головок по її поверхні, та як на-
слідок спричиняє виникненню можливості захоп-
лення та перекидання головок вперед на 
нескошене поле, що веде до зростання втрат со-
няшнику. Крім того використання сітчастого мате-
ріалу в конструкції перегородки мотовила не до-
зволяє чітко контролювати положення мотовила 
відносно головок соняшнику, що збільшує втрати 
насіння, веде до погіршення ергономічних показ-
ників, та підвищеної втомлюваності комбайнера. 

Задачею корисної моделі є пристрій для зби-
рання соняшнику в якому завдяки зміні фізичних 
властивостей матеріалу лопатей та новій їх формі 
зявляється можливість більш точно позиціювати 
положення мотовила відносно головок соняшника, 
що зменшує втрати насіння при його збиранні. 

Поставлена задача вирішується завдяки тому, 
що пристрій для збирання соняшнику до жатки 
зернозбирального комбайна, що містить трилопа-
теве жорстке мотовило, подільники рослинної ма-
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си, вітрові щити, відрізняється тим, що лопаті ви-
готовлені у вигляді суцільних перегородок з про-
зорого матеріалу, крім того лопаті виконано випук-
лої форми. 

Суть корисної моделі полягає в тому, що за-
вдяки світлопроникненню лопатей та їх випуклій 
формі забезпечується зменшення втрат насіння 
соняшнику за рахунок можливості легкого регулю-
вання положення мотовила по висоті відносно 
головок соняшника та зниження ймовірності захо-
плення зрізаних головок лопатями мотовила і пе-
рекидання їх за межі жатки. 

Сутність корисної моделі пояснюється крес-
ленням де на фіг. 1 показано переріз пристрою 
для збирання соняшнику, на фіг. 2 - вид зверху. 

Пристрій (фіг. 1 та фіг. 2) складається з мото-
вила 1, подільників коробчастого типу 2, вітрових 
щитів 3. 

До конструкції мотовила 1 входить вал 4, який 
виготовлений із труби і по краях якого встановле-
но два диски 5, трикутної форми, та три планки 6. 
Простір між валом 4, дисками 5 і планками 6 запо-
внений прозорим матеріалом, який утворює робо-
чу поверхню лопаті 7. На планках 6 кріпляться 
щітки 8, які призначені для подачі насіння із поді-
льників  коробчастого  типу 2  на платформу  жат-
ки 9. 

Лопаті 7 виконані випуклої форми завдяки чо-
му головки соняшнику при збиранні подаються 
плавно, без різких ударів. 

Мотовило 1 виконано трилопатевим. При цьо-
му між лопатями 7 створюється простір, який не 
дозволяє головкам соняшнику бути защемленими 
в міжлопатевому зазорі з подальшим перекидан-
ням їх за межі жатки. 

Робоча поверхня лопатей 7 мотовила 1 вико-
нана із еластичного прозорого матеріалу, напри-
клад акрилу. Прозорі лопаті 7 мотовила 1 дозво-
ляють оператору регулювати положення мотовила 
по висоті відносно головок соняшнику. 

Робота пристрою здійснюється таким чином. 
По мірі переміщення комбайна по полю поді-

льники 2 направляють рослини соняшнику до зони 
дії робочих лопатей мотовила 1. 

Здійснюючи колові рухи, лопаті 7 мотовила 
входять в рослинну масу та здійснюють нахил 
стебел соняшнику та подачу їх вздовж подільників 
2 до різального апарату жатки 10. Після зрізу го-
ловки соняшнику спрямовуються до шнека жатки 
11 та завдяки дії похилого транспортера 12 потра-
пляють у молотарку комбайна. 

Форма лопатей 7 забезпечує їх вихід з рос-
линної маси, близький до вертикального, що попе-
реджає перекидання головок за межі жатки; закри-
тість простору між планкою і валом не дозволяє 
зрізаним головкам зачепитись за планку і бути 
перекинутими. 

Під час роботи висоту установки мотовила 1 
пристрою регулюють таким чином, щоб вал 4 мо-
товила знаходився вище розміщення головок со-
няшнику. Виконання лопатей 7 прозорими дозво-
ляє оператору бачити поле перед жаткою, та легко 
здійснювати регулювання положення мотовила 
відносно головок соняшнику. 

Запропонована конструкція пристрою забез-
печує мінімальні втрати та травмування насіння, 
нахил, зріз і подачу головок до різального апарату 
за рахунок зміни фізичних властивостей матеріалу 
лопатей та нової їх форми. 
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