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(57) Агрегат для поверхневого внесення твердих 
мінеральних добрив, що містить енергетичний 
засіб та розкидач у вигляді бункера з рамою, жор-
стко опертого на міст з колесами, прутковий кон-

веєр, розкидальні диски з гідравлічним приводом, 
заслінку-дозатор, з'єднану з гідроциліндром, який 
відрізняється тим, що агрегат обладнано двома 
датчиками зміни кута нахилу, розташованими у 
двох взаємно перпендикулярних площинах 
(вздовж та впоперек агрегата), чотирма гідроцилі-
ндрами двосторонньої дії, встановленими між ра-
мою та бункером, пультом керування та чотирма 
гідророзподілювачами з керуванням електромагні-
тами. 

 
 

 
 

Корисна модель стосується галузі аграрного 
машинобудування та аграрного виробництва і мо-
же бути використана в машинах для поверхневого 
внесення твердих мінеральних добрив, вапна та 
гіпсу. 

Відомий агрегат для внесення твердих міне-
ральних добрив і меліорантів при суцільному по-
верхневому розсіюванні добрив, вапна і гіпсу, що 
виконаний у вигляді колісного трактора, напівпри-
чепа, який складається з рами, бункера, ходової 
частини, пруткового конвеєра, приводу робочих 
органів у вигляді розсіювальних дисків та дозува-
льної заслінки [Войтюк Д.Г., Гаврилюк Г.В. Сільсь-
когосподарські машини. Каравела, 2004-552с.]. 

Недоліком такого агрегату є те, що при вне-
сенні мінеральних добрив на полях з поздовжніми 
і поперечними схилами продуктивність пруткового 
конвеєра і норма внесення твердих мінеральних 
добрив суттєво змінюється. Для регулювання дози 
внесення добрив оператору необхідно витратити 
робочий час із затратами ручної праці. А це спри-
чиняє значні технологічні втрати часу, створює 
певні незручності механізатору при експлуатації 
агрегату. 

В основу корисної моделі поставлено завдан-
ня створення агрегату для внесення твердих міне-
ральних добрив з автоматичним корегуванням 
норми внесення добрив при зміні профілю поля. 

Поставлене корисною моделлю завдання до-
сягається тим, що агрегат для поверхневого вне-
сення твердих мінеральних добрив, що включає 
енергетичний засіб та розкидач у вигляді бункера з 

рамою, жорстко опертого на міст з колесами, прут-
ковий конвеєр, розкидальні диски з гідравлічним 
приводом, заслінку - дозатор з'єднану з гідроцилі-
ндром, згідно корисній моделі агрегат обладнано 
двома датчиками зміни кута нахилу розташовани-
ми у двох взаємо перпендикулярних площинах 
(вздовж та впоперек агрегату), чотирма гідроцилі-
ндрами двосторонньої дії встановленими між ра-
мою та бункером, пультом керування та чотирма 
гідророзподілювачами з управлінням електромаг-
нітами. 

На Фіг.1 приведено загальний вигляд агрегату 
з боку; на Фіг.2 зображено вид з верху агрегату 
для внесення мінеральних добрив; на Фіг.3 приве-
дена гідравлічна схема агрегату. 

Агрегат для поверхневого внесення твердих 
мінеральних добрив складається з енергетичного 
засобу 1 у вигляді колісного трактора і напівпричі-
пного розкидача 2, з бункером 3, встановленим на 
раму 4 за допомогою гідроциліндрів двосторонньої 
дії 8...11. У нижній частині бункера 3 розміщено 
прутковий конвеєр, а у задній частині встановлена 
заслінка, управління якою здійснюється гідроцилі-
ндром двосторонньої дії 5. Гідромотором 6 через 
перехресну клинопасову передачу приводяться в 
рух дискові робочі органи 7. Між рамою і бункером 
встановлено чотири гідроциліндри двосторонньої 
дії 8, 9, 10, 11. Ухиломіри поперечний 12 і поздов-
жній 13 служать для вимірювання поперечного і 
поздовжнього нахилів бункера, які виникають у 
розсівачі добрив при роботі на полях з поздовжні-
ми і поперечними схилами. На пульт керування 14 
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надходять сигнали від електромагнітів розподілю-
вачів 15, 16, 17, 18, які електричними провідника-
ми з'єднані з ним (Фіг.2, 3). Міст розкидача опира-
ється на пневматичні колеса та через дві ресори 
приєднано до лівого і правого лонжеронів 19, 20 
рами (Фіг.3). З'єднання гідросистеми енергетично-
го засобу 1 з гідросистемою напівпричепа 2 вико-
нано розривними муфтами та гнучкими трубопро-
водами. Для живлення пульту керування, 
електромагнітів використана електросхема енер-
гетичного засобу (акумуляторна батарея та гене-
ратор). 

Працює агрегат для поверхневого внесення 
твердих мінеральних добрив так. Спочатку заван-
тажують бункер добривами. При працюючому дви-
гуні внутрішнього згоряння трактора гідронасос 
подає стиснуту робочу рідину з бака до чотирипо-
зиційного три плунжерного розподілювача. При 
нейтральному положенні усіх трьох плунжерів ро-
боча рідина через дросельну шайбу, переливний 
клапан, очисний фільтр буде поступати до гідрав-
лічного бака (на Фіг.3 не показано). За допомогою 
правого плунжера гідророзподілювача робочу рі-
дину направляють до гідромотора 6. Який приво-
дить у рух розсіюючі диски 7. Потім за допомогою 
лівого плунжера гідророзподілювача робочу рідину 
подають до гідроциліндра 5 управління заслінкою 

регулювання норми внесення мінеральних добрив. 
За допомогою вала відбору потужності енергетич-
ного засобу приводиться в рух прутковий конвеєр, 
який подає тверді мінеральні добрива до розсіюю-
чих дисків. При проходженні агрегата для внесен-
ня твердих мінеральних добрив по повздовжніх і 
поперечних схилах ухиломіри 12 і 13 подають сиг-
нал до пульта керування 14, який у свою чергу 
подасть сигнал електромагнітам, розподілювачам 
15, 16, 17, 18. А за допомогою середнього плунже-
ра гідророзподілювача енергетичного засобу ро-
боча рідина буде підведена до всіх чотирьох гід-
ророзподілювачів з електромагнітним 
управлінням. При повздовжніх схилах спрацьову-
ють передні гідроциліндри 8 і 10, або задні 9 і 11. У 
випадку поперечних схилів спрацьовують праві 
гідроциліндри 8 і 9 або ліві 10 і 11. При цьому бун-
кер 3 займе горизонтальне положення і продукти-
вність пруткового конвеєра стане відповідати за-
даній нормі розсіювання добрив. Пульт керування 
14 подасть сигнали гідророзподілювачами 15, 16, 
17, 18, чим обмежить доступ робочої рідини. 

Отже, агрегат буде автоматично встановлюва-
ти задану норму внесення мінеральних добрив 
залежно від рельєфу поля. Це підвищує продукти-
вність енергетичного засобу та покращує якість 
внесення мінеральних добрив. 
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