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(57) Привід круглов'язальної машини, що містить 
електродвигун з ротором та два водила для кіне-
матичного зв'язку механізму товароприйому з гол-
ковим циліндром механізму в'язання, який відріз-
няється тим, що ротор кінематично з'єднаний з 
водилами та виконаний за одне ціле з голковим 
циліндром механізму в'язання. 

 

 
Корисна модель відноситься до області трико-

тажного машинобудування, а саме, до приводів 
круглов'язальних машин. 

Відомий привід круглов'язальної машини, що 
містить електродвигун і вертикальний приводний 
вал, на кінцях якого жорстко закріплені циліндричні 
шестірні, верхня з яких кінематично зв'язана з зуб-
частим колесом голкового циліндра механізму 
в'язання, а нижня - з зубчастим колесом механізму 
товароприйому [Гарбарук Β.Η. Проектирование 
трикотажних машин. - Л.: Машиностроение, 1980. - 
С.77. - Рис.4.10]. 

Наявність одної циліндричної шестерні, що кі-
нематично з'єднана з зубчастим колесом голково-
го циліндру машини, призводить до того, що зу-
силля, яке виникає в зачепленні під час передачі 
обертального руху голковому циліндру, викликає 
неврівноважений тиск на голковий циліндр, вели-
чина якого перевищує 1700Н [Хом'як Ο.Η., Пипа 
Б.Ф. Повышение эффективности работы вязаль-
ных машин. Μ.: Легпромбытиздат, 1990. - С.112]. 
При цьому в опорі голкового циліндру виникає ін-
тенсивне зношення, що призводить до радіально-
го биття голкового циліндру і, як наслідок, до зни-
ження довговічності роботи приводу і якості 
трикотажного полотна (радіальне биття голкового 
циліндра призводить до збільшення числа відмов 
робочих органів круглов'язальної машини), тобто 
знижує ефективність роботи привода. 

Відомий, також привід круглов'язальної маши-
ни, що містить електродвигун з ротором та два 
водила для кінематичного зв'язку механізму това-
роприйому з голковим циліндром механізму в'я-
зання. При цьому передача руху від електродвигу-
на до механізмів машини здійснюється за 
допомогою клинопасової та зубчастої передач 
[Деклараційний патент на винахід 58954А, 

МПК:004В 15/94 Бюл.№8, 2003 р.]. 
Наявність клинопасової та зубчастої передач в 

приводі круглов'язальної машини ускладнює конс-
трукцію привода, що призводить до зниження дов-
говічності та надійності його роботи. 

В основу корисної моделі покладена задача 
створити такий привід круглов'язальної машини, в 
якому шляхом зміни елементів та їх зв'язків забез-
печилося б підвищення довговічності роботи при-
вода. 

Поставлена задача вирішується тим, що при-
від круглов'язальної машини, що містить електро-
двигун з ротором та два водила для кінематичного 
зв'язку механізму товароприйому з голковим цилі-
ндром механізму в'язання, згідно з корисною мо-
деллю, ротор кінематично з'єднаний з водилами 
та виконаний за одне ціле з голковим циліндром 
механізму в'язання. 

Використання голкового циліндра в якості ро-
тора, спрощує конструкцію приводу круглов'язаль-
ної машини і таким чином підвищує надійність та 
довговічність її роботи. 

На Фіг.1 представлена кінематична схема при-
воду круглов'язальної машини. На Фіг.2 представ-
лено вид А приводу круглов'язальної машини. 

Привід круглов'язальної машини містить елек-
тродвигун 1, механізм в'язання 2 з голковим цилі-
ндром 3, який є ротором (якорем - у випадку вико-
ристання двигуна постійного струму) 
електродвигуна 1, механізм товароприйому 4 та 
два, розташованих діаметрально-протилежно во-
дила 5 і 6. 

Принцип роботи привода такий. 
При вмиканні електродвигуна 1, обертальний 

рух ротора (якоря) 3, роль якого виконує голковий 
циліндр механізму в'язання 2 за допомогою двох 
водил 5 та 6 передається механізму товароприйо-
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му 4, що необхідно для нормальної роботи маши-
ни. 

Те що голковий циліндр є ротором електрод-
вигуна, надає можливість регулювати швидкість 
роботи машини, зміною швидкості електродвигуна 
приводу, а також забезпечує вибір оптимального 
режиму роботи машини, в залежності від якості та 
властивостей сировини, що призводить до підви-
щення довговічності роботи приводу. 

Використання запропонованої конструкції при-
вода в складі круглов'язальної машини дозволяє: 

1) розширити асортимент приводів круглов'я-
зальних машин; 

2) спростити конструкцію приводу; 
3) підвищити довговічність роботи привода та 

круглов'язальної машини в цілому за рахунок 
спрощення конструкції привода. 
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