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(57) Направляючий ролик, що включає корпус, 
вісь, внутрішню пару підшипників, який відрізня-
ється тим, що розташована в корпусі вісь має од-
ну опору сферичний підшипник, а як другу - різь-
бову втулку з діаметрально розміщеними 
регулювальними болтами, а також на внутрішній 
парі підшипників розміщена перехідна втулка, на 
якій розміщені два підшипники. 

 
 

 
 

Корисна модель відноситься до деревооброб-
ного обладнання зокрема, до верстатів для поздо-
вжнього розпилювання лісоматеріалів стрічковими 
пилками і може бути використаний в деревообро-
бці. 

Відома конструкція направляючого ролика 
стрічкопилкового верстата, яка містить вал, на 
одній стороні якого нерухомо встановлений ролик, 
а друга сторона на підшипниках закріплена в кор-
пусі, який має можливість регулювання в одній 
площині. [1] 

Недоліками конструкції відомого пристрою є 
значні габарити конструкції та обмежені можливо-
сті його регулювання, швидкий знос підшипників 
ролика та швидке спрацювання поверхні ролика з 
утворенням конусної поверхні. 

Відома також, прийнята за прототип, конструк-
ція направляючого ролика, яка містить вісь, що 
розміщена на двох опорах, однією з яких є отвір в 
корпусі, а другою дві пари регулювальних болтів, 
що розміщені в корпусі в горизонтальній і вертика-
льній площині. [2] 

Недоліками конструкції прототипу є незручне 
регулювання його положення, ненадійна фіксація 
ролика у встановленому положенні, незначна дов-
говічність підшипників, та незручність заміни під-
шипників після його зносу. 

В основу корисної моделі покладена задача 
створити конструкцію направляючого ролика стрі-
чкопилкового верстата, яка була б компактна, за-
безпечувала зручне регулювання положення ро-
лика відносно горизонтальної і вертикальної осі, 
надійну фіксацію ролика у встановленому поло-
женні, а також забезпечила більшу довговічність 

підшипників ролика, та зручну і швидку заміну під-
шипників після його зносу. 

Поставлене завдання вирішується так, що в 
опорі ролика стрічко пилкового верстата вісь роли-
ка розміщена на двох опорах, однією з яких є сфе-
ричний підшипник, а другою різьбова втулка в яку 
впираються дві пари діаметрально розміщених в 
корпусі регульованих болтів. 

А сам ролик складається з двох пар підшипни-
ків, які з'єднані через перехідну втулку і розміще-
ний на осі, котра закріплена в опорі ролика. 

Технічний результат застосування пропонова-
ного пристрою є наслідком реалізації основних 
ознак формули корисної моделі. Зокрема, вико-
нання опори ролика у вигляді сферичного підшип-
ника дозволяє отримати компактну, жорстку конс-
трукцію опори ролика із зручним і простим 
поворотом осі ролика, а застосування різьбової 
втулки і діаметрально розміщених регулювальних 
болтів дозволяє швидко і зручно регулювати і фік-
сувати положення ролика. 

А виконання самого ролика з двох пар підшип-
ників, які з'єднані через перехідну втулку дозволяє 
зменшити кількість обертів на внутрішній парі під-
шипників, а тим самим полегшити їх роботу і під-
вищити довговічність. 

На Фіг.1 зображений направляючий ролик, на 
Фіг.2 його розріз за А-А. 

Направляючий ролик складається з корпуса 1 
в якому встановлена вісь 2, що має однією опорою 
сферичний підшипник 3, а другою різьбову втулку 
4, яка нагвинчена на різьбовий кінець осі 2, та фік-
сується контргайкою 5. На різьбовій втулці зроб-
лені чотири взаємно перпендикулярних площини, 
в які впираються чотири діаметрально розміщені в 
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корпусі регулювальні болти 6, що фіксуються 
контргайками 10. Направляючий ролик розміще-
ний на осі 2 на двох кулькових підшипниках 7, і 
складається з перехідної втулки 9, та двох кулько-
вих підшипників 8, що розміщені на ній. 

Направляючий ролик використовується для 
створення напруженої зони стрічкової пилки, шля-
хом її віддалення від лінії шківів на 4-6мм. Створе-
на напружена зона забезпечує меншу хвилястість 
пропилу під час різання, відповідно і рівномірну 
товщину дощок чи брусів. Конструкція ролика до-
зволяє зробити його регулювання відносно осі, 
тим самим можна забезпечити паралельне розмі-
щення пилки відносно площини пропилу, тільки в 
цьому випадку досягається нормальна робота 
пилки і забезпечується менша хвилястість пропи-

лу. За рахунок використання подвійної пари під-
шипників зростає довговічність направляючого 
ролика. 

Використання компактної, уніфікованої конс-
трукції направляючого ролика дозволить зменши-
ти металоємність стрічкопилкового верстата, під-
вищити його надійність і зменшити вартість, та 
забезпечується надійне розміщення стрічкової 
пилки в пропилі під час різання деревини. 
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